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DISCLAIMER HOIST PROWINCH®

Prowinch® LLC declares that it has made available to the Customer each and every one of the security warnings related to the purchased product and that, as a result, it does not assume any
responsibility for any damages or losses that may be suffered by the client or third parties. cause or as a direct or indirect consequence of the breach or omission of any of the instructions or
safety warnings contained in the User Manual and Security Warnings corresponding to the unit purchased.

In this sense, Prowinch® LLC will not be liable for accidents and / or damages to persons and / or property resulting from the negligent use of the product.

In no case does Prowinch® LLC assume any liability arising from the use of these voluntary recommendations, and does not offer any guarantee in relation to them. These recommendations
do not take precedence over the current safety regulations of the plant.

For purposes of enforcing the Warranty of the product purchased, Prowinch® LLC, will only be liable for any damage when it is possible to prove that the user has followed each and every one
of the warnings contained in the User Manual and Safety Warnings.

1.Itis the sole responsibility of the Client / User to verify that the acquired equipment, products and accessories comply with the characteristics, capacities, elements, components, accessories
and other conditions for the use that the Client / user intends to give it.

2.1t is also the sole responsibility of the Client / User to ensure that the equipment and products purchased are operated and maintained in safety conditions and by personnel duly trained
in the use thereof, also implementing all the security measures necessary for prevent accidents or damages to people or property and observing the indications and warnings of the corre-
sponding manuals of use.

3.The possible support in the selection of the equipment, the capacities and characteristics required by the clients that Prowinch provides is delivered free of charge and provided based on
the information of use and requirements indicated by the Client itself, information that Prowinch does not It may not correspond to verify. In this way, it is in any case the sole and exclusive
responsibility of the Client -or who will use the equipment and products acquired- to ensure that they comply with the capabilities, characteristics, up-to-date maintenance and everything
necessary for a correct and safe operation in relation to the intended use.

4. For personnel lifting Prowinch recommends the use of winches with 4 brakes. The use of winches of 3 or less brakes or safety features lower than the maximum available, for personnel
lifting, is the sole responsibility of the customer.

5. In order to guarantee the safety of the users of the equipment, especially those of Personnel, it is necessary to carry out the inspections and maintenance of the equipment according to
the recommended frequency in relation to its work cycle, as it is described by the ASME B30 standards. It is mandatory to keep record and evidence the written and photographic reports of:
Maintenance, Start-up, Load Tests, Training, Certifications, Inspections and Reports of failures and accidents.

6. The aforementioned reports must be sent by email to registros@prowinch.com within the first 7 calendar days that said event has occurred.

7. Compliance with the timely implementation of the mandatory activities described in points 6 and 7, plus all the activities mentioned in the corresponding rules applied, are the sole
responsibility of the user. Failure to comply with the foregoing, releases Prowinch from any type of Liability and Warranty to the team, customer, staff and / or user or any other liability that
could be attributed to Prowinch.

The information contained in this manual may contain technical errors or inaccuracies, Prowinch® LLC, is not responsible for errors typing, omission or incorrect information.

This manual is subject to change without prior notice. Download the latest version available at www.prowinch.com

Always check www.prowinch.com for latest information regarding this product.
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1. MODELS

User Manual and Safety Warnings
Electric winch 220V / 240V / 380V / 480V

PWK380

PWG600

PWG1750

PWG7700

PWK500

PWGA450i

PWK1250

PWK12600




General Safety

Instructions

Thank you for purchasing a winch Prowinch®. This manual des-
cribes the operation and maintenance of the winch. All infor-
mation in this publication is based on the newest production

2. GENERAL SAFETY INSTRUCTIONS

Prowinch®s winches are designed for delivering a safe and
trustable service if they are operated according to this manual.

This manual contains important information to help you
properly install, operate and maintain your hoist for maximum
performance, economy and safety. Please study its contents
thoroughly before putting your hoist into operation. By
practicing correct operating procedures and by carrying out
the recommended preventive maintenance suggestions, you
will experience long, dependable and safe service.

After you have completely familiarized yourself with the
contents of this manual, we recommend that you carefully file
it for future reference.

Mandatory use of:

information is available at print time.

Aplications for PWG and PWK Prowinch®’s winches

a) Mining: Lifting, conveyors, maintenance, loading platforms,
counterweights, drilling.

b) Construction: Concrete plants, hydroelectric plants, lifting
materials, lift towers, equipment, machinery.

) Industrial: Warehouses, factories, converyors.
d) Marine: Fishing industry, boats.

e) PWG450i and PWG600: Specialy designed for constructions
aplications such as windows and delicate material lifting, lift
towers and any load lifting during constructions works.
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General Safety

Instructions

A WARNING: This symbol indicates a DANGER: This symbol indicates a
/ l "-x__ dangerous situation which if not avoid, may dangerous situations which if not avoided,
o i"-.l cause minor or moderate wounds. It is also may cause severe injuries or death.

used for indicating unsafe practices.

‘ DANGER
All operators and other users who aren eel chain or near it’s load projection, must

wear the safety equipment for this equipm isiincludes gloves, helmet, safety shoes and

eyes protection.
i

VERIFY TORQUE OF
SCREWS PERIODICALLY
TIGHTEN BASE SCREWS T0 120 Lb

USE ALWAYS RED THREADLOCKER
WARNING

www.prowinch.com E’_l"!_f_"!_r"‘-_' Siued

RISK OF TRAPPED HAND

By B

www.prowinch.com

m THIS WINCH MUST BE MOUNTED WITH THE ROPE IN THE UNDERWIND DIRECTION
IMPROPER MOUNTING COULD DAMAGE YOUR WINCH AND VOID YOUR WARRANTY.




General Safety

Instructions

2.1. Handling Precautions:

Keep the winch in best conditions. Failure to adequately
align, support, or attach winch to a suitable mounting
base could result in a loss of efficiency or premature failure
of winch, wire rope, or mounting base.

Do not use any chain or cable that was not designed for
the unit you are using.

To avoid an electrical discharge, make sure that your

equipment is adequately grounded, by certified personnel.

Make sure the winch works properly without load , before
applying loads.

Do not lift weight with the edge of the hook.

Do not perform lifting with more than one winch at once.
Never exceed the maximum weight lifting capacity.
Disconnect the equipment from the power supply in order
to avoid any involuntary use.

Do not use pulleys or accessories that are not approved
for this winch.

2.2. Wear appropriate protective clothing:

Do not use loose clothing or any jewellery when operating
this equipment.

You must wear protective leather gloves when handling
the winch rope.

You must wear non-slippery safety footware,safety helmet.
Long hair must be tied back to operate this equipment.
You must wear appropiate safety glasses to operate this
equipment.

2.3. Keep a safe distance:

Always stand clear, keep hands clear, keep others away at
least 1.5 times the lenght of the wich rope. Wire rope can
break without warning.

Never touch the rope or hook while they are in tension
or under load. Even at rest, the winch may have the rope
in tension. Never guide a rope under tension onto the
drum with your hands.

2.4. Power cord misuse:

- Do not lift the winch or any equipment from the power cord.

- Never route electrical cables across sharp edges.

- Never route electrical cables near parts that get hot.

- Never route electrical cables through or near moving parts.

- Never route electrical cables over battery terminals.

- Always insulate and protect all exposed wiring and
electrical terminals.

2.5. Do not overwork the equipment:

- If the motor overheads, stop any operations let the winch
cold, check for any damage before restart operation.

- If the winch stops during it's operation, stop and check for
any damage before restart operation.

- Do not exceed maximum rated capacity.

2.6. Check for damaged parts:
- Before using this equipment, check for any visual damage
in the motor or wire rope.

2.7. Winch repair:

- In order to repair a Prowinch® winch, use only original
Prowinch® parts. Using unauthorized parts will void
warranty.

2.8. Winding the winch cable:

- You must wear leather gloves to handling the winch rope.
To proceed properly you need to apply and maintain a
small load on the rope. While the operator winds the rope
someone else should lead to correct location. Start as far
as possible keeping it centered.

- Do not let the winch rope falls off and always keep a safe
distance from the winch.

- Repeat this process until one (1) meter of cable was been

left unwind.

- Disconnect the remote or/and from the power source.

- The last five wraps of wire rope must be left on the drum
to assist the wire rope clamp in holding the load.




Safety Handling

Precautions

When using IWRC wire, wear leather gloves, to eliminate or reduce the possibility of cuts caused by broken strands. Inspect the
cable and equipment frequently. The cable must be replaced immediately if signs of wear, kinks, rust, broken strands or any other
signs of deterioration.

Prowinch® and its distributors trained and awarded certificates of training in the use and maintenance of the entire product line.

3. SAFETY HANDLING PRECAUTIONS

PROWINCH LLC® has no direct control over the use of this ASME B30.7-2011 has been used as a guide to prepare this
equipmentand its operation. In accordance with good practice list of what should and should not be done. All personnel
and safety is the responsibility of the owner, the operator and must be properly trained and accredited for the use of this
operational staff to follow these rules. equipment.

R

Improper operation of the system'can potentially create a situation

dangerous, if not avoided, it could result in death or serious injury. To avoid a potentially
hazardous situation, the operator:
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Safety Handling

Precautions

Do not operate the winch until you have read and
understood all these rules and the equipment manual
delivered by PROWINCH LLC®, including instructions
and maintenance manuals.

Do not operate a damaged equipment, that functions
incorrectly.

Do not operate a equipment that has been modified
without previous PROWINCH® approval.

Do not exceed the max. rated load.

Do not use this equipment with cable damage: twists,
bends, rust, broken strands or worn.

Do not use any extensions or modifications to the
equipment.

Do not release the load when the equipment is loaded.
Do not use this equipment to lift people except for
those equipments that meet the standard ASME B30.7-
2011 in facilities that comply with the ASME B30.23-2005
or are approved by SERNAGEOMIN.

Do not lift loads over people and make sure that
all personnel remains distant from the supported load.

Do not try to extend or repair the cable.

Protect the loading cable from welding spatters or other
harmful contaminants.

Do not operate the winch if there is any object or friction
element or improperly deviating the cable.

Do not apply the load to the tip of the hook or to the
hook latch.

Do not use equipment with an accessory, pulley, sling,
shackle or any additional element that is not in proper
condition and meets the specifications required for
loading the maneuver.

3.15.

3.16.

3.17.

3.18.

3.19.

3.20.

3.21.

3.22.

3.23.

3.24.

3.25.

3.26.

3.27.

3.28.

Do not operate beyond the limits of travel.

Do not leave any load being lifted by the equipment
without specific precautions are taken.

Do not use the load cable as a ground for welding.

Do not allow the cable or hook to be touched by a
welding electrode.

Do not loose or hide this Safety Handling Precautions.

Do not operate an equipment that has not been installed
and anchored meeting the calculations and regulations.

Do not lift loads that are not in balance.

Do not lift loads that are not balanced and that
the holding action is not secure, always keeping the
corrisponding slack.

Report any malfunction or irregular operation of the
equipment.

Do not operate any equipment on which the safety
placards or decals are missing or illegible.

Do not operate the equipment without safety wear:
safety footwear, protective gloves, safety helmet, safety
glasses and any additional required element.

Unplug the power cord if the equipment will not be used.
Electrical connection must have a circuit breaker that
allows de-energize the equipment. This should be within

reach of the operator.

Do not operate the equipment without engine and
moving parts protection.




Safety Handling
Precautions

s

WARNING

An improper operation of the equipment can create'a potentially hazardous situation which, if not avoided,
could result in minor or moderate injuries. To avoid ﬂt‘entially hazardous situation, the operator must be a
qualified professional.

1. You mustinstall the equipment leveled on a firm 9.
foundation and sure to be in a secure position.

2. You must check brake operation, stressing the 10.
equipment before every lifting operation.

3. You must use hook latches. Latches are to retain slings, 11
chains, etc. in loading operations.

4. You must ensure that the hook latches are closed and 12.
not supporting any loads.

5. Load should be free to move without obstruction.

6. You must avoid swinging the load or hook. 13.

7. Inspect equipment regularly, replace damaged or worn
parts, and keep appropriate records of maintenance.

8. Only use PROWINCH® recommended parts to repair

this equipment

DANGER

Be sure to disconnect thﬂower supply once the
operation is completed. Never leave powered
equipment without operator supervision.

Saaale

You must use only cables which are in good condition
and according to the recommendations manufacturer.
Do not reach to the equipment cable’s limit, always
leave five (5) turns of cable inside the drum.

. Do not distract your attention from the operation of the

equipment.

Do not allow the equiment to be subjected to sharp
contact with other equipment, structures, or objects
through misuse.

Do not adjust or repair the winch unless you are
qualified to perform such adjustments or repairs.

DANGER

The use of these units is exclusively stationary, any
external force can exceed the rated capacity and

damage the equipment.




Handling

Precautions

4. HANDLING PRECAUTIONS

1. Do not exceed rated load. Make sure
you know and the ability to lift maximum
capacity of your equipment.

4, Do not use the equipment to lift or
move people.

7. Perform frequcuent inspections and
maintenance at least once a year.

2. Check the electrical connections. Vol-
tage may vary if not properly connected
to power supply.

5. Do not stand under the load, it may
fall and cause death.

[

8. Verify installation.

N

/

7

X

3. Check frequently the hoist’s steel
chain. In case of any damage, replace it.

444

6. Do not use the hoist under the rain. Do
not wet the engine or the switch.

9. A heavy object must not stay up in the
air for an extended period of time, it may
cause girder deformation and/or cause
an accident.




General Environmental

Precautions

5. GENERAL ENVIRONMENTAL PRECAUTIONS

The following environmental conditions can cause malfunction of the winch.

The following environmental conditions may cause mal

NG
functions in the equipment. CQD
When operated outdoor, a shelter should be used for extreme V4

weather conditions: below -10° C or above 40° C

If used near chemicals, corrosive gas or explosives may cause an
explosion.

Exposure to salt or acids may cause malfunctioning.

Avoid exposure to rain or extreme humidity. It may cause
rusting of the equipment.

warnings:

A A A\




Structural

Specifications

6. STRUCTURAL SPECIFICATIONS

This equipment works with single-phase and three-phase motor and NGW planetary transmission, using a hook and steel cable. The
brake disk is unlocked electromagnetically .

Control switch: dead man'’s switch.

Motor: Single-phase and three-phase motor, isolated, with high power and low inertia.

Transmission: NGW planetary gear reduction, advanced steels, providing a long life service.
Electromagnetic brake: If you lose electrical power, it is mechanically braked automatically, safe and reliable.

Steel Cable and Drum: The steel cable is installed on the drum. Fixed with safety pin ensures that the steel cable is released. You can
easily change the steel cable or adjust its direction.

6.1 Steel Cable anchoring system to the drum

System 1 System 2 System 3 System 4




6.2 Proper procedure to correctly apply the rope

By holding the right hand or left hand with the index finger extended, palm up or palm down, the proper procedure for applying

left and right lay rope can easily be determined.
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7. INSTALLATION AND TESTING PROCEDURE

7.1 Installation

The supporting structure the winch is mounted to, must be designed by an engineer, to withstand the loads and forces by
the winch for the rated load.

Install in location that allows the operator to move and stay clear of the load.

Locate pendant controls at a convenient level above the operating floor.

Do not install where the load hook can be lowered beyond rated hook travel under normal operating conditions.

Check that power supply meets the requirements of the equipment to be installed. If the power supply does not meet the
requirements stipulated in the nameplate of the equipment can cause damage to electrical parts and winch motor. The
voltage should be +/-5% fo the specified value.

If the circuit of the electrical connection is correct, the operating direction of the winch should be as the control switch.
Otherwise check that the phases are not reversed.

7.2 Testing

Check operating mechanisms for proper operation, proper adjustment, and unusual sounds such as, but not limited to,
binding noise of the wire rope and bearing squeal.

Check winch upper limit device without a load on the hook at the beginning of each shift.

Unload testing: Operate several times, there can't be vibration and/or unusual sound.

Loaded testing: Pull rated load several times, checking drum’s rotation, electric conections; there can’t be vibration and / or
unusual sound.

Breaking system: Breaking system must automatically stop and hold up to the rated load if the operating controls are
released and in the event of complete power failure.

Breaking systems must limit the speed of load during lowering, with or without power, to prevent uncontrolled or fast lowering.
Hook inspections: Check hooks for distortion (bending, twisting or increased throat opening;

wear, cracks; damaged or malfunctioning latch)

Winch Rope Inspection: Visual inspection daily for excessive wear and/or distortion.

Min. Velocity
Max. Capacity

Med. Velocity
Med. Capacity

Max. Velocity

Min. Capacity




Installation And Testing

Procedure

7.3. Load calculation
- Pulley coefficient

Numero de polea 1 2 3 4
Polea de rodamiento 0,98 1,96 2,94 3,92
Polea de buje 0,92 1,92 2,88 3,84

P - Rope tension
T - Pulley coefficient
W -Load

a. Truck capacity to pull the load
Rolling resistance can be caused by the degree of the angle, the type of track and the state of the car.

- Necessary conditions to use

1. Pull evenly using only a steel cable.

2. Depending on the inclination, the maximum capacity to drag is up to 10 times the lifting capacity indicated on the
equipment, which includes the weight of the car.

3. The steel trolley must have wheels with precise wheel control.

4.The track of the car can not have an error greater than 2 degrees of lateral deviation.

W=PXT




Installation And Testing

Procedure

b. Calculation of work angle
To obtain a uniform winding of the steel cable, the working angle must not exceed 1.5 degrees.

In the case of units with a fixed deflecting pulley, it is necessary to multiply the drum width by 16. The result is the minimum
distance for the location of the deflecting pulley (in the case it is fixed).

Example: A drum 11 centimeters wide (11cm x 16 = 176 cm) can work at a minimum distance of 1.76 meters.
In the image we see the Drum (A) and the pulley, sprocket or roller.

Winch
Sheave / Pulley

O

3 e N\
53 =
Zs | o =

&

> \ ‘

Minimum distance
AX16

N
All electrical installation must conside or maximum consumption at Start.
Note: Verify cu 7 ircuit Breaker .




Training and

Certification

8. TRAINING AND CERTIFICATION

In order to contribute to the protection and safety of all users,
workers , employees, employers, owners and all those involved
in the operation and use of winches, Prowinch® provides
training for use and maintenance of winches applied to
different types of work .

On the understanding that safety has not only to do with
a particular equipment, but also with the whole chain of
processes involved in the installation, operation, maintenance
and use of such equipment.

For this purpose we have developed manuals applied to the
installation, usage and maintenance of winches and lifting of
personnel platforms , which contain important references and
indications that are necessary to know, consider or check for
safe and proper use of winches, that together with its parts and
accessories can meet safely the expected life cycle and work.

This manuals have been developed considering our experience
and based on the main indications emanating from ASME
B30.7 and ASME B30.23 Personnel Lifting Systems.

Prowinch® has acquired the rights and received the necessary
authorizations and licenses by the American Society of
Mechanical Engineers ASME to translate and reproduce these
standards, with the written consent of the ASME, in order
to apply them in our instruction manuals in a number of
controlled and copyright corresponding copies.

We invited you to come and meet us and we will give our
advice.

WARNING

The owner assumes responsability to install the unit by qualified professional. All structural calculations must
be done by a Certified Structural Engineer. An improper installation will lead to accidents that could harm or

cause death to users or people near work site. An'i

nstallation and incorrect electrical connection will

terminate the warranty. Any intervention to this unit without Prowinch®’s aproval will terminate the warranty.




Maintenance

9. MAINTENANCE

The equipment has a planetary gear for maximum mechanical efficiency. Verify your equipment is well lubricated. Apply grease in
the grease fitting every three months (only for models with that fitting).

Keep lubricated steel cable, if it is oxidized or is corroded by rain water or weather, please remove the entire cable and apply the
recommended lubricant . If corrosion has affected the cable, replace it.
The electric winch must be inspected and frequently used. It should be fully inspected every six months.

-
N

\
b ! ™
‘ATTI N

It is your responsibility to periodically check the condition of the steel cable, anchor or any parts

that can be worn loose or damag h the unit and the object to move.

10. MAIN TECHNICAL DATA
Model KDJ-2200E1 KDJ-3200E1 KDJ-3500E1
Rated load 2200 3200 3500
Speed (m/min) 7-12.5 7-12.5 7-12.5
Lift (m) 97 97 140
Rated power(kW) 6 7.5 9
Voltage (v) Three phase 380VAC
Frequency (Hz) 50Hz
Electric current (A) 12 15.4 18.2
Diameter of the 16 18 18
cable wire (mm)
Capacity of cable (m) 100 100 143
N.W. (kg) 473 508 573

Work system S3-40% 60min




Maintenance

General Method For Cable Sizing

SERVICE FACTOR / FACTOR DE SERVICIO

MAINTENANCE (Months) /
SERVICE / SERVICIO LOAD / CARGA TIME / TIEMPO MANTENIMIENTO (Meses)
Normal <65% <25% 6~12
Heavy / Pesado >65% >25% 3~6
_ Abnormal Conditions / En condiciones Anormales
A1 Environmental Geographical y Riscky /
T
Severe / Severo : Ambientales, Geogréficas y Riesgosas 1~3
<Duty Cycle Limit
<100%
>Limite Ciclo de Trabajo

11. GENERAL METHOD FOR CABLE SIZING

1. Power cable specification affects the lifetime and performance of the electric winch and motor. It is very important to
read the contents on the following chart carefully before use. You can not use a power cord that is lower than those in
the chart below.

Three-phase 380V/480V 1100W 2200W 3000W 4000W 5500W 7500W
Diameter (mm?) 2.5 2.5 4 4 5.5 8

2. Power cable must not exceed 50 meters of length, if exceeded , use a larger diameter cable to ensure proper operation.
3. To construction applications, use power cable with low section cores, for great flexibility and improved safety.
4. Connect the power cable directly into the power supply , ensuring all connection with the respective fasteners.

5. Each line connection cable must be secured in place using bolts to prevent sparks, high temperatures, overheating, etc.
This can decrease life service of this equipment.

6. The power cable line must be fixed from one end. If the power cable comes loose the voltage would drop, which would
influence seriously on this equipment performance.

7. To ensure the safety, the green wire must be properly grounded.




Safety Use

12. SAFETY USE

10.

11.

12.

13.

To install and use this equipment should consider safety as the first principle.
This equipment must be operated by a qualified worker with knowledge in Industrial safety.

When the machine is in use, the staff can not use the framework hook, lifting platform for other work or remain under the
equipment or load.

Do not repair or modify this equipment without authorization of Prowinch . Replacement parts and service must be
performed in Prowinch.

This equipment must be operated with empty load before using each time, to check the following actions:

a. Whether the switch is flexible, the control switch coincides with the operation of the equipment, lifting and lowering
the load, and can be stopped at any time.

b. Whether there are unusual noises while operating.

¢. Whether the wire or/and chain has any visual damage. If there is damage, please stop the operation and change it
immediately to guarantee safety.

d. Never operate winch with less than three (3) wraps of rope around the drum. Rope could come loose from the drum,
as the rope attachment to the drum is not designed to hold a load.

e. Whether the fastener of every position of machine becomes flexible.

Please use according to this instructions and recommendations. Also follow the recomendations for voltage and rate
load. Never exceed equipment or rope rated capacity.

Always wear heavy leather gloves when handling winch rope.

Never use winch as a hoist or to suspend a load.

Do not apply the load to the tip of the hook or to the hook latch.

Do not keep hanging loaded objects for long periods of time.

Do not use the equipment to lift or move people.

While changing the steel wire rope, must pay attention to the head of steel wire rope.

Attention: the motor work system of this electric winch is S3-25% 20min (one duty cycle is 20 minutes, work for five

minutes, let the equipment rest for 15 minutes).




Installation and Testing

13.INSTALLATION AND TESTING

1. Installation
Attachments and anchorages of this equipment must provide a balanced mounting and be capable of withstanding
loads imposed by the equipment under operating conditions.
Itis the installer or/and owner’s responsibility to carry out all structural tests to ensure proper installation.
Prowinch® is not responsible of improper installations.

2. Testing

a. Whether the working voltage of testing installation site accords with the demand stipulated on

the data plate of the products, lest makes the machine burn out because the power sends mistake, its voltage

should be range in specified value + 10%.

b. Whether the circuit of the electric apparatus connection reliable, the direction of the rising and dropping should

according to the direction of the switch.

¢. Unload testing ----Hoisting or lower the number of times, there can’t be vibration and unusual sound.

d. The load is testing ---Go up and down rated load for several times, check machinery its rotate, electric attachment
and connection normal and reliable.

e. When the rated load drops, applies the brake hang in the air, its gliding amount should not exceed 1 of the length
of the steel wire rope involved in for less than one minute1.5%

13.1 Maintenance of Winch

1. This machine adopts the planet gear to speed down power of transfer, it is guarantee have good lubricate state, please
put grease to lubricate in the filler hole in every three months.

2. Steel wire rope is for go up and down contained article, if get rusty or rainwater corrode, please pull out the whole
steel wire rope and wipe the lubricate grease and keep maintain.

3. The electric winch should be followed and used the frequent degree. Overhaul in an all-round way through certain
time, should generally go on once every year.




Common Trouble

And Solutions

14. COMMON TROUBLE AND SOLUTIONS

Common trouble

Hands press the
lifting switch,
The motor can't rotate.

The gliding
amount is too big
after cutting out.

The noise
unusually
increases.

Electric leakage.
2

Hands press the lifting
big noise with

motor, the spark

of the switch is too big,
can't lift the height
article.

Main reason

1 The power has not put through.
2 Wiring is break or take off loose.
3 The switch don't work.

1 The automatic spring is out of shape.
2 Grit slice wearing and tearing.

3 ltis series greasy with the grit slice.
4 Overload.

1 Itis bad to lubricate.

2 The gear and bearing damaged
after using for a long time.

3 Fasten position to loose and take off.
one fasten or not.

1 Do not work in earth or have no earth.

Interior wi ring touches the shell.

1 The voltage of the power is on
the low side.

2 The input cable section is too long
too thin, the voltage lower too much.

3 Theinterval is too narrow between
grit slice and Apply the brake block.

4 The coil of apply the brake burn out.

Solutions

1 Put through the power.
2 Check the wiring and repair.
3 Repair or adjust the switch.

1 Change the automatic spring.
2 Check or change the gear

and bearing.
3 Remove the greasy of grit slice.
4 Lighten load.

1 Put more lubricating grease.

2 Check or change the gear
and bearing.

3 Check whether the assemble.

1 Check earth or connect the earth.
2 Check or remove the interior wiring.

1 Check the voltage of the power.  switch

2 Check whether the cable section
meet the requirements.

3 Change the girt slice or adjust
the interval , keep 0.35-0.45mm.

4 Change the coil of the apply
the brake.




Maintenance and

Inspection

15. WIRING DIAGRAM

Daily Quarterly Monthly Annual

Part

Normal Condition

Método de Revision

x Label Label and Information Plates All visable labels Visual
X Installation Winding and positioning of the rope Working Angle Visual and maesurement
x Operation Appropiate functioning Manual
x Circuit wiring condition No visible damage Visual
Control/ ] . q
x e~ Wear of electric contacts No V!5!b|e damage Visual
X Wear of power cord No visible damage Visual
X X Ground Cable No visible damage, appropiatecontact Visual
X Isolation 1 MQ min Resistance Test
x Isolation 1 MQ min 500V Isolation/Resistance Test
X Motor Stains Abnormality Check failures
Tighten
x Brake 2E . No visible wear Check failures
. . X :Ie:r Oftheldise Not above 1.5% the wire rope lenght C!\eck failures
erformance rolled in 1 min Visual
X Gears Wear No visible wear
Use sufficient recommended lubricant Check failures
x Lubrication (Mobilux, EP2, Shell Unedo 2, Esoo Measurement
Beacon EP2)
Strand break Less than 10% Visual
X Steel Rope Decrease in diameter Max. 7% of nominal diameter Visual
X Rust No severe Visual
x Anchoring Condition Sufficient to lift the load Visual
x Rolling Condition Regular Visual
x Lubrication Sufficient Visual
X
x x Case Structure No damage Visual
x x Broken Tap No damage Visual
x Drum Wear of the drum No visible wear Visual
% . Wind direction Approppiate direction Visual
X Operation Abnormal sounds No oscillation or impact sound Auditory
x Overload Test Abnormality Test

WARNING
Any modification or repair without prior Prowinch®’s authorization will void the

warrantmmment

It is your responsibility to periodically che ition of the steel wire rope, anchor or any
parts that can be worn loose or dama oth the unit and the object to move.

-




Troubleshooting and

Possible Solutions

16. TROUBLESHOOTING AND POSSIBLE SOLUTIONS

Before using the winch Prowinch®, check the drum to ensure that the wire rope is coiled properly. To ensure that the winch operates
smoothly, test the control button. If winch fails after several attempts, check the following points:

1. Non functioning 6. Reversed direction (Thee-phase equipments)
a. Power supply. a. Phase reversal
b. Check the Emergency Stop Switch.
7. Electric leakage

2. Produces noices but is not functional a. Check ground connection
a. Check the brake coil and/or circuit. b. Internal circuit wiring is touching the equipment’s case.
b. Check the Switch and replace the cable. Check electrical wiring and replace or repair if necessary.

c. Check for faults in the Power Supply.
8. Unusual noice

3. Low velocity and vibration a. Lubricate all moving parts, using recommended lubri-
a. Shortcut in the ignition capacitor. cators.
b. Contact of the centrifugal switch. b. Worn gears or bearings. Check and replace if necessary.
c. Bolts or nuts loose. Check all bolts and nuts and tighten
4, Ignition failure them properly.
a. Check the brake coil and/or circuit.
b. Ignition capacitor. 9. When pressing the switch, engine noise is heard,
c.Worn brake disc. but it does not turn
a. Insufficient voltage from power supply.
5. Brake failure or lubricant spill b. Power cable lenght is to large.
a. Brake cail. c¢. Burned brake coil.
b. Brake disc.

c. Metal brake disc.
d. Brake spring.
e. Possible brake action due to voltage drop.




Warranty

17. WARRANTY

1) Warranty is only valid with the receipt or legal invoice for
a period of 3 years from it's issue date and with the Prowinch
maintenance up to date (yearly)

2) This lifting equipment, even though it was designed to lift
or pull weight, it's not designed lo lift people or similar objects.
People must keep away from the wire rope (or chain), hook
and load.

3) It's user’s responsibility to install the unit by certified
personnel who are fully capable of performing that labor by
the norms. Every structural calculation must be done by a
calculation engineer accredited who must certify the
installation. A wrong installation process will invalidate the
unit’s warranty.

4) Is responsibility of every person who uses the equipment,
to operate according to ASME B30 norms. Is also responsible
for doing and keeping record of maintenance donde to the
equipment. Prowinch offers training and certifies operators.

5) In case of performing any electric connection that differs
from the user’s manual, the warranty will immediately expire.

6) The equipment owner is responsible for checking regularly
the wire rope (or chain), hook or any other piece of the
equipment that may be loose or damaged, on the equipment
or the load to be manipulated.

7) The user is responsible for wearing the safety equipment
indicated in the manual for the operation of this equipment.
Strong globes, working helmet, safety shoes and eye glasses
protection. This applies for any person surrounding the
equipment.

8) The warranty will expire immediately if any type of
intervention is done to the equipment.

9) Every Prowinch equipment has a warranty seal. In case it is
broken, warranty will expire immediately.

10) Warranty will end if equipment in not installed in an
adequate levelled surface and without the right perforations
and anchorages.

11) It's user’s responsibility to comply with the right electrical
specifications of the equipment.

12) This warranty only covers fabrication defects.
13) Every unit that may show signs of abuse, loading more
than the indicated weight, has evidence of burned circuits, has

broken or damaged parts will not be covered for this warranty.

14) It's users responsibility not to overload the equipment
above the weight indicated on the nameplate of the unit.




Warranty

15) This warranty is given within Prowinch headquarters.
Replacement parts covered by this warranty are sent to
destination. Shipping and handling costs are not included and
must be paid by the owner.

16) Warranty does not cover equipment transportation,
unloading, personnel transportation or any other cost that
may be related to not using the equipment.

17) In case a technical visit is solicited and scheduled at
customers site, it shall be paid in advance even though the
visit involves services covered by this warranty.

18) The warranty is only valid to the direct buyer, not to other
people in case of resale, renting or passing the equipment to
others.

Warranty exclusions:
- If the damage is produced by meteorological agents.

- If the damage is produced by external agents such as: fire,
water, crushing, wrong voltage usage or inadequate energy
use.

- If any damage is caused by inadequate transportation,
vandalism, sand or natural disasters such as earthquakes,
flood or fire.




Technical Specifications

18. ESPECIFICACIONES TECNICAS
a. Winche PWK380

M
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0 - MNP I Y Dimensions inomm / Dimensiones en mm
Code / Codigo PWHK380 [ e
Capacity 15t layer: £44 00
Capacidad 1* Capa: 383 kg
5 d: 80 - 848 fin
veloddad 18 e otrionin FR-W-410E 7/ 6x19/8x26 EIPS Fibor Core FR-W-S10E 7/ Bx10/%x28 EIPS Alma de Fitea
Voltage: ) ) Rope Dismeter 14 nch Cabile 6,3 mm
Volaje: TR0/ 240V SOAS0HE 1 Phase Maminal Strength 6019 Lb Feaistencia Naminal 2730 Kg
MOTOE Porver L1 kW Rope weight x Ft 10 Lb Peso cable x Mt 0,1 Kg
Potencia Moo ’ Layer FAopeon  Liftingx  Speed Capa Misx Cap. Kg. Velocidad
Application: Lifring & Pulling drumft LayerLb ftimin Capa  xCapa  Misfmin
Aplicacidn: Lzaje y Arrastre 1 3 B4 50.2 1 T 383 153
Tatal weight approx 108 i 2 45 755 56,1 4 14 343 171
Peso Total apro 49 kg 3 T2 Ba3 E2.0 3 2 3o 185
Standard: ASME B30T/ B30.10 7 ANSI-AWS 4 01 EZ3 680 4 n 283 =7
Morma: D143 ¢ RR-W-410E /1502232
Warranty:

1 Yoar Inchuded,

2 Years Extended.

10 Years Parts and Service Avallability
Garantia:

= BAKINTEHANCE (Mant®a) /

=SERVICE/SERVICID *LOAD / CARGA = TIRIE 7 TIEMPO MANTEHIMIENTD (masas)

1 Afe Incluida Marmal < B65% < 2% 6=~12
2 Anos Extendida.
10 Anos Disponibilidad de Repuestos y Servidio. Heawy / Pesado = 55% = F55, 3~6
PWRC Rope: el x98 N
Cable WRC: o6,3 mm x 30 m Abnormal Conditions
Afl"*" "’-'":g ;:i f & En condiciones Ancrmales

CAREE Bl m ; Ernironmental, Geogeaphical y Riscky
Electromagnetic to release, Doubde Disk direct on reductor Severe / Severo A-I.\Ll'u’\lr.:'lfs.Cpmdfdl‘:uryl‘"ﬁw:-:i; 1~3
capacity =125% '
Freno Incluldo: < 1005 < Duty Cycla lamiy

D liberacion Electromagniética, Doble Disco directo al neductor EEL LN

capacidad »125%

Wireless Contral Pulleys
Contrel inalambrice Poleas Country / Pais MONOPHASE / MOMNOFASICO
PWFZIEV1B220V Simples y multiples Argentina 2200 ~ 240V 50Hz
Singlo and multiple Chile 2200 ~ 240V 50Hz

110V ~120V 60Hz
1100 =120V 60Hz
1100 ~ 120V 60Hz
2200 ~ 240V 60Hz
110V ~120V 60Hz

Colombia

Costa Rica

Mexico

Peru

LsA

Resto AL, 1100 ~120% &0Hz

* Check for options f Consulte por opciones

rsigeren Rrdernn -




Technical Specifications

a. WK380 Part List

o ITEM Ne  ITEM

Q Q
1 Control Switch 1 18  Pinion 1
2 Electric Box 1 19 Axle 1
3 Motor 1 20 Reductor Mounting Base 1
4 Key 1 21 Washer 1
5 Bearing 1 22  Nut 1
6 Sleeve 1 23  Bearing 1
7 Motor Mounting Base 1 24  Gearbox Case 3
8 Bolt 1 37 Brake Bushing 3
9 Bushing 3 38 Brake Spring 1
10 Bushing 1 39  Retainer 1
11 Hook 1 40 Brake Bushing 1
12 Weight 1 41 Oring 1
13 Drum 1 42  Brake coil 1
14 Rope 1 43  Bracking Plate 1
15 Plate 2 44  Brake Disc 1
16 Bushing 2 45  Bracking Plate 1
17 Bearing 2 46 Plastic Cover 2




b. PWG450i

Code / Cadigo

Capacity 151 layer:
Capacidad 1* Capa:
Speed

Velocidad:

Voltage:

Vaoltaje:

Maotor Power:
Patencia Motor:

Total welght approe:
Peso Total aproo:

IWRE Rope:

Cabide IWRC:

Stanlard:

Norma:
Electromagmnetic Brake:
Freno Electromagnitico:
Warmranty:

1 Year Included.

2 Years Extenvded.

PWG450i

ool
450 kg
72 =121 ffmin
212 = 37 mémin

1206220V 50060 Hz 1Ph

dx 1 BEW

110k

50 kg

al/a" KA fi
a7 mmx 30m

ASME B30.7 / B30U10 £ ANSI-AWS
D143 / RR-W-410E / 1902232

=125%
»125%

10 Years Parts and Sendoe Avallability

Garantia:
1 Ao Incluida.
2 Afvos Extendida,

10 Advos Disponibilidad de Repuestes y Senvicio.

Country [ Pais
Argentina
Chile
Colombia
Costa Rica
Mexico

Pemu

USA

Resto AL

MOMOPHASE / MONOFASICOD

220V ~ 240V S0Hz
220V -~ 240V S50Hz
110V ~120V 60Hz
1100 =120V 60Hz
110V ~120V 60Hz
220V -~ 240V 60Hz
110V ~120V 60Hz
110V ~120V 60Hz

* Chack for options / Consulte por opciones

Technical Specifications
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AR-W-A10E 7/ 6x10%6x26 EIPS Fiber Core

Dimensions in mm J/ Dimensiones en mm

RA-W-10E 7 / 6x18%x28 EIPS Alma de Fibra

Rope Diameter 14 Inch
Nominal Sirength BO019 L
Aope weight x Ft 0,10 Lb
Layer Ropaon Liftingx Speed
drumft Layerlbh fimin
1 23 1.054 B81.6
2 48 843 1.2
3 T8 BS54 100.7
4 09 T80 103
5 143 Te nae

+SERAYICESSERVICID

Cabile 83 mm
Resistencia Nominal T30 Kg
Peso cable x Mt 0,1 Kg
Capa Misx Cap. Kg. Velocidad
Capa xCapa Mis/min
1 7 478 244
2 15 428 278
-] 24 387 30.7
4 n 354 6
5 44 a2 365

= MAINTERANCE (Manths) /

=LOAD f CARGA = TIME / TIEMPQ MANTENHIBIENTD {misas)
Mormal < 65% < 25% 6~12
Heavy / Pesado > 65% > 25% 3~6
Abnormal Conditions
En condiciones Anormabes
Severe / Severo s 1~3

Ambientales, Geogrdfcas y Riesgosas

< 100%

« Dty Cyche Emit
< Limite Ciclo de Trabajo

Ireigeaness Ralanarcales



Technical Specifications

b. PWG450i Part List
1 Bolt 4 26 Gasket 1 51 Gear support Base 1
2 Motor Case 1 27 Bearing 1 52 Third Level Planet Gear 1
3 Bearing 1 28 Spring 1 53 Retaining Ring 1
4 Rotor 1 29 First Level Planet Gear 1 54 Second Axle 1
5 Fan Cover 1 30 Spring 1 55 Bearing 2
6 Spring Lock 1 31 Bearing 1 56 Gasket 1
7 Bearing 1 32 Bearing 3 57 Top Gear 1
8 Oil Snap Ring 1 33 Key 3 58 Hexagonal Bolt 6
9 Bolt 2 34 First Level Axle 1 59 O-Ring 1
10 Stator 1 35 Yoke 1 60 Hexagonal Bolt 1
1 Main Base 1 36 Bearing 1 61 Fan 1
12 Check 1 37 Bearing 2 62 Fan Cover 1
13 Bolt 4 38 Oil Snap Ring 3 63 Bolt 3
14 Resistor 1 39 Hexagonal Bolt 1 64 Locking Ring 2
15 Bolt 2 40 Nut 4 65 Spring Pin 2
16 Diode Brigde 2 41 Motor Support Base 1 66 Pinion 1
17 Bolt 2 42 Bearing 1 67 Wheel Ratchet 1
18 Rubber Band 1 43 Hexagonal Bolt 6 68 Brake Disc 1
19 Brush 2 44 Bolt 1 69 Third Axle 1
20 Cover Brush 2 45 Drum 1 70 Bearing 1
21 Rubber Washer 1 46 Output Shaft 1 71 Locking Bolt 2
22 Bushing 1 47 Oil Snap Ring 1 72 Spring 2
23 Bearing 3 48 Bearing 1 73 Wheel Ratchet 2
24 Weight 1 49 Barra 1 74 Rope 1
25 Drum 2 50 Barra 2 75 Hook Module 1




c. PWK500

[ ]

Code / Cédigo

Capacity 141 layer:
Capacidad 1+ Capa:
S

Velocidad:
Voltage:

Voltaje:

Maotor Ponner
Potencia Motor:
Application:
Aplicacion:

Total weight appros.:
Pio Total aproo:
Standand:

Harrma:

Warranty:

1 Year Inchuded.

2 Years Extended.

Technical Specifications

PWHKS00

1.102 s

500 kg

Td = 129 fimin

23« 39 mJmin

@OV A OV S0V SEOVG0OV
SO/60HZ 3P hase

22EMW

Lifting & Pulling
Lzaje y Arrastre

235 Ib

107 kg

ASME B20.7 / B30.10 / ANS-AWS
D143/ RR-W-410E / 1502332

10 Years Parts and Service Avallability

Garantia:
1 Afo Incluida
2 Anos Extes

ol

10 Anos Disponibilidad de Repuestos ¥ Servicio.

MWRC Rope:
Cable WRC:
Total Range:
Alcance Maxim

a4 x 196 ft
06,3 rmmn x &0 m
190 ft

=Em

Electromagnetic to release, Doubde Disk direct on reductor

capacity =125%
Freno Incluldo:;

D liberacion Electromagnitica, Doble Disco directo ol reductor

capacidad >125%

Optionals: ASD, V5D, Encoder, Dynamic Brake, Motor Brake,
coding and programming as request

Oipckonales; VDF, PLE, Encoder, Fren Dindmico, Freno Modar,
Programaciones especiales segin reguerimiento.

Wireless Control

Control inalambrico
PVFZIE1B380V

Pulleys

Poleas
Simpdes ¥ roultiples
Single and multiple

BEO |

"

oQ

=

330 380
380

RARA-W-410E 7 / 6x19%6x26 EIPS Fiber Cone
Pops Diamaber

HNominal Strength
Rope weight x Ft

Layer  Ropeon

54
13
17e
245
e
T
480
6
B52

Do~ LR -

= SERVICESSERVICIO

MNarmal

Heavy / Pesado

Severe [ Severo

3x 0 18. 25 a3mEn

Dimensions in mm / Dimensiones an mm

RA-W-310E 7/ Ex18/8x26 EIFS Alma de Fibra

Cabie B3 mm

Rasistencia Nominal 2.730 Kg

Peso cable x Mt 0,1 Kg

Capa Misx  Cap Kg. Velocidad
Capa xCapa Mis'min

1 16 50O 228
2 £ A58 248
3 54 423 a0
4 -] asd 2.0
L1 a7 366 na
& 121 A4 n2
¥ 145 323 353
] 173 ans ara
] 202 kL] ¥4

= MUK INTEHAMNCE (Montia) /
BANTEHIMIENTE (mesas)

= TIRE 7 TIEMPO

< 25%

Abnormal Conditions
En condiciones Anormales

144 Inch
018 L
0,10 Lb
Lifingx  Speed
drum ft Loyer Lb  fUmin
1.102 T4.8
1.000 818
<k B84
BEE 853
alE 1021
TEY 1089
T3 157
a73 1225
=1 1283
SLOAD / CARGA
< G5%
» 50
Ambipnta
< 1005
Country / Pals
Argentina
Chile
Colombila
Costa Rica
Maxico
Peru
LISA
Resto AL,

al, Geographicdl y Riacky

ales, Grogredficas y Rlesgosos

< Duty Cyche limix

< Limite Cicha de Trabajo

TRIPHASE / TRIFASICO
g0y S0Hz

IB0OV S0Hz

230Ve0HZ / 440V e0Hz
FH0VE0HZ [/ 440VE0Hz
2I0VG0HZ [/ 440VE0HZ
23OVEDHEZ / 440VEDHE
230Ve0HE f 440V e0HE
F30VEDHZ / 490V e0Hz

* Check for options / Consulte por opciones

6~12

R /]

1~3
ki Finds




Technical Specifications

c. PWK500
PWK500 Part List

m

1 Circlip 1
2 Washer 1
3 Bearing 2
4 Drum 1
5 Rope Nut 1
6 Spacer 1
7 Pinion - 4 1
8 Pinion - 2 1
9 Pinion -3 1
10 Axle 1
11 Bearing 2
12 Motor 1
13 Nut 6
14 Support Plate 1
15 Screw Tight 3
16 IWRC Rope 1
17 Support Plate 1
18 B bolt and Grower Washer 4
19 Cover Reductor 1
20 Circlip 1
21 Bearing Cover 1
22 CBolt 4
23 Bolt and Grower Washer 10
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Technical Specifications

d. PWG600 .
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RA-W-410E 7 / §x18%x26 EIPS Fibar Cong RR-W-410E 7 / §x10%x26 EIPS Alma de Fibra
]:[ [ [ — Fope Dameter 5B Inch Cable 7.9 mm
D - [ Hominal Strength 8378 Lb Rasistencia Nominal 4254 Kg
H o FRope welght x F1 0,16 Lb Peso cable x Mt 0,2 Kg
F=!: =] 1 Layor Ropeon Liftingx  Speed Capa Mtsx Cap. Kg. Velocidad
Dimensions in mm / Dimensiones en mm drumft Layerlh  Mimin Copa  xCopa  Miaimin
1 25 1.3=0 425 1 8 608 130
2 54 1178 48,4 2 7 534 148
3 a7 1.048 4 3 2 475 166
4 123 845 B3 4 38 420 184
5 163 BE1 (¥ 5 50 380 202
Code / Cédigo PWGB00 8 26 70 720 B B ;e =0
Capachy 15t layer: 1340 b RA-W-410E 7 / Bx19/6x25 EIPS Stesl Core RA-W-410E 7/ Bx1WEx25 EIFS Alma de Acero
Capacidad 1* Capa: 508 kg Rope Diameter 1/4 Inch Cabile 83 mm
Speed; 42 = 72 fu/rin Mominal Strength 6638 Lb Reslstencis Nominal 3011 Kg
Velocidad 1 - 2% m/min Rope weight x F1 0,12 Lb Peso cable x Mt 0.2 Kg
Voltage: 130V SrsOHE Layer Ropson LUftingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
Vohaje LT Hz 1Ph drumft LayerLb ftimin Capa xCapa Mismin
Mot Power: 2Hp 1 a2 1.380 425 1 10 508 13,0
Potencia Mator: 2 a7 1.208 4Tz 2 ) 547 44
Application: Lifting & Pulling 3 108 1.087 2.0 3 a2 &7 158
Aplicaciking Izaje y Amastre 4 149 1.005 587 4 45 458 173
Total weight apnos 165 Ib L3 198 a2 1,4 ] 2 &2 18,7
Peso Total approx: 75 kg ] 245 862 851 L] 75 a1 202
Standard: ASME B30.7 7 B30.10 f ANSI-AWS T SO0 B04 0.8 7 Eal 385 21,8
Morma: D14.3 f RR-W-410E / 1502232
WRC Rope: o5 16" x 196 i
Cable WRC: of.5 mm x 0m
Total Range: 190 fi
Alcance Maximo: 58 m * MAINTENANCE (Months) /

Warranty
1 ¥ear included,

= SERVICES SERYICHDY

LOAD / CARGA

= TIME # TIEMPO

MANTERIMIENTD {msses)

2 Wears Extended. Normal < 65% < 25% G~12
10 Years Pams and Senvice Availability
Garantis: Heavy / Pesado > 6505 = 250 3-5
1 Afia Inchuica.
2;;“* L“D""“"“'::'_ o e S Abnommal Conditions
10 Afos Disponibilidad de Repuestos y Servicio. & =
Electromagnetic to release, Simple Disk direct on reductor fpﬂc?:i:ﬂeiﬁi?:rparr;i”
capacity »135% Severe / Severo Ambigntales, Geogedfons ¥ Rasgosas 1~23
Freno Incluido: .
D liberackin Electromagniética, Simple Disco directo al reductor < 100% E D{“"icr""‘l it
capacidad =125% < Limite Ciclo de Trabajo
Wireless Control Pulleys Plumes _
. . . Y Country | Pais MOMOPHASE / MONOQFASICO
Control inalambrico Foleas Plumas ’
PWF21E18220V Simples ¥ multiples PWPS0DG Argentina 20V ~ 2400 50Hz
Simgle and muliple . Chile 20V - 2400 S0Hz
Colombia 110V =120V 50Hz
Costa Rica 110V =120V 50Hz
Mexica 110V ~1 20 60Hz
1 Peru 20V = 2400 60Hz
]i LISA 110V =120V 60Hz
5 Resto AL, 110V ~1 20V 60Hz
: * Check for options / Consulte por opciones o
- Brumprum R
1




Technical Specifications

d. PWG600
Part List PWG600

1 Motor 1 25 GearPhase1 1
2 Diode Bridge 1 26 Pin 1
3 Hexagonal Bolt 11 27 GearRod 1
4 Grower Washer 1 28 Bearing 1
5 Motor Base / Gear 2 29 AxlePhase1 1
6 Nut 3 30 Pin 1
7 Grower Washer 3 31 Bearing 1
8 Bearing 1 32 Coil Holder 2
9 Drum 1 33 Bolt 1
10 Rope Lock 1 34  Spring Brake 3
11 Rope 1 35 Bolt 1
12 Oil Gear Phase 2 2 36  Switch Control 1
13 Bearing 6 37 Coil Brake 1
14 Pin 14 38 Magnetic Plate A 1
15 Rod 3 39  Brake Disc 1
16 Hexagonal Bolt 3 40  Transmitter Nut 1
17 Bearing 1 41  Locknut 1
18 Axle Phase 2 1 42  Magnetic Plate B 1
19 Pin 1 43  Brake Cover 1
20 Bearing 1 44  Flat Washer 1
21 GearBox 1 45 Bolt 6
22 Grease Nipple 46 Bolt 3
23 Bearing 1 47  Brake Rod 3
24 One Phase Oil Gear 1 48 Hook Module 1




e. PWK650m

Code / Codigo

Capacity 151 layer:
Capacidad 1* Capac
Spood:

Velocidad:
Voltage:

Voltaje:

Mator Power
Patencla Motor:
Application:
Aplicacidn:

Total weight appros,

Peso Total apros:
Stardard:
Morma;

IWRC Rope:
Cable W
Totsl Range:
Alcance Maximo:

Technical Specifications

PWHKGS50m

14331

650 kg

&0 -~ 58 f'min
13- 18 m/min

120W/ 200V 50060 He 1Ph

2 Hp

Lifring & Pulling

Eeaje v Aarasirg

3431k

154 kg

ASME BIOT 7 B30.10 / ANSHAUNS
D43/ RR-W-A10E / 1502232
el " x 128 h

e85 mmx 100 m

3faf

arm

Electromagnetic 1o release, Double Dk direct on reductor

capacity >175%
Faere i bpidie

D Bberackin Eiectromagnética, Doble Disco disecto al reductor

capacidad =125%
Warranty:

1 Year Included

2 Years Extended.

10 Years Parts and Service Avallabllity

Garantia:
1 Afo Inciuida.
2 Atos Extendida

10 Ancd Dispaaibidad de Repuestos y Servicio,

AR-W-3100 7/ 136 EIPS Feel Core

Fope Dismeber 2% Inch

Maminal S2mngih 4TI L

i weght x F1 036 Lb

| [ Aopsen Lmingx Speed

L dremf  Layerlh  fimin

I a7 1433 00

! a [ ian 437
a 154 1208 ATA
4 e (B} ] A1
§ m 1084 840
] a7 o BB
T 420 R 823
a L Baa 880
g 5T8 B Bar
H L] T T34

PRV T 7 G RGeS LIPS Fider Core

Rcpa Diameter TN inch
Hominal Sirength T8 L
+ | Foogep wigha x FU [ E-31)
Layer Fopaoa Limings  Speed
drumf  LayerLh  Mmin
i &0 .43 400
:' 2 BS LE. 4475
3 13 17T 487
4 w L [=1-]
! 244 (5 k]
! Aol (-] aT
7 am BAT [0
& 443 a4 Ein
k| 518 7B 74T
10 L] T mi
AR-W-4100 7/ BxiASxS DIFS Shesl Core
Mape CHameter 18 Inch
Momaal Slrergeh 10.278 Lb
- | Raps walghl & FI 18 Lb
Lpet Ropeon Limagn - Spesd
dumfi Laysilb Hiwmin
1 58 1853 wnn
2 n? LI g
3 v 1241 g1
4 b3 1.1 2
- A28 1,085 23
& L] (i 554
T £l aTe 545
] 513 L] Bi.8
] B84 . ] 84,7
1% TED 2] LT}

+ SEAVICE/SEAYICIO =LOAD / CARGA
Normal < G5%

Heawy / Pesado = 5%

-_-Pii

=

AA-W-LI0L T/ el AGxT6 EIFE Alms de Acerd

LEE ]
Fiexiatercla Mominal LETE Ky
Pens catie x Ml 04 Ky
Capa M Cap. Kg. Vielockisd
Capa zCopa bitaimin
1 4 &S50 1z2
2 k] =35 123
3 £ BB 144
4 85 ol 156
5 85 4t 8T
] s A4 17a
T L) a“ur 134
L] e 94 il |
] ] ara 213
k1] 20 254 2EA

AWV T 7 RV REe CIPE Alma de Fikes

Cabile 11,1 @m
Pexistancis Nomiral T8 Ky
- P caishe x M 0% Kg
Cana Misx Cap. Kg Velockiad
Capa zCapa Mininin
1 12z 650 i2z
2 o ] 135
3 4 B34 g
+ sF Hg i
[] T4 a5 173
] oy a2 g
T (1] o] 0.1
] 1 369 ns
L 1sa ] frd
L L -] axy 241
FR-E-A00 7 F Er1RGas CIPS Alms de Acera
Cabils 74 &m
Pgninbencia Narmisal 4882 Kg
< Pas calsie 1 WY ET
Capa Misx Cap Kg Velockiad
Capa = Capa  Miwinin
L] 17 65D 12z
2 3 B0 131
3 58 S 14,1
4 L v (LT
i B £ a0 18,5
] 123 a5 (1.1 ]
T 148 o iTa
R I axr g1
L g &0 my
n m Y 2T

= MABNTEMAKCE (Mesthy)
MANTEHIMIENTO {mase)

» TIME ¢ TIEMPO
< 25% 6=12

= 2505 I~6

Abnormal Conditions
En condiciones Anormales

Erv

Sovene [ Sevenn

Wireless Control Controller

Control inalambrico Controlador
PWF21E1BIA0NV VDFARWRFIPSG

ronmental Geograophicat p fiscky 1-3
s, Dot QL iy Ry
« Bty Cyelie Eenit
« Limite Ciclo de Trabaga

Country / Pais MONOPHASE / MOMOFASICO

Argentina 230V ~ 240V 50HzZ
Chile 2200V = 240Y S0Hz
Colombia T10V ~ 120V 60HZ
Costa Rica 110V <1208 60HzZ
Mexica 110V =120 60Hz
Peru 20V ~ 240V G0HZ
LUSA 110V =120 60HzZ
Resto Al 110V = 1208 60Hz

* Check for options / Consulte por opciones

i . Fleid v o m




Technical Specifications

e. PWK650m
Part List PWK650m
Ne ITEM Q Ne ITEM Q Ne ITEM Q
1 Switch Control 1 25 Nut 3 49 Brake Carrier Plate 1
2 Power Cord 1 26 Locking Washer 3 50 Brake Spacer 4
3 Electric Box 1 27 2ndAxle 3 51 Brake Sleeve 1
4 Motor 1 28 2nd Pinion 3 52 Washer 1
5 Pin 1 29 Bearing 3 53 Brake Disc 1
6 Motor Base 1 30 Circlip 3 54 Brake Release 1
7 Bearing 1 31 Washer 3 55 Washer 1
8 Rod Axle 1 32 Washer 1 56 Vacuum Servo 1
9 Drum 1 33 Bearing 1 57 Brake Plate 1
10 IWRCRope 1 34 Axle 1 58 Brake Axle 1
11  Hook Nut 1 35 Reductor 1 59 Brake Spring 1
12 Hook 1 36 Plate 1 60 Nut 1
13 Drum Axle 1 37 FlatWasher 2 61 Adjusting Bolt 1
14 Coupling bushing 1 38 Washer 2 62 Relief Bracket 1
15 Circlip 1 39 1stAxle 2 63 Electromagnetic Releaser 1
16 Bearing 1 40 1stPinion 2 64 Pin 2
17 Oil Plug 1 41 Bearing 2 65 Support Pin 1
18 Reductor Gear Base 1 42 Circlip 2 66 Support Pin 1
19 Chasis 1 43 Washer 2 67 Pin 6
20 OilWwasher 1 44 Gasket 1 68 Pin 1
21 Bearing 1 45 Reductor Case 1 69 Connecction Plate 1
22 Bushing 1 46 Bearing 1 70 Support Plate 1
23 Pin 1 47 Top Gear 1 71 Limitater 2
24 Splined shaft flange 1 48 Washer 2 72 Brake Cover 1




f.PWK1250

1
Dimansions in mm § Dimensionas an mm

Code / Codigo

Capacity 141 yer:
Capaciclad 1 Capa:
Spend:

Velocidad:
Violtage:

Voltaje:

otor Power
Potencia Motor
Application:
Aplicacidne

Total weight appros. @

Pesa Total aprox

Technical Specifications

PWK1250

2846 b
1.291 kg
4 ~ 58 fr/min
13 = 18 mémin

EROVA0N A0V 50060 Hz 3Ph

TR

Liftirg & Pulling
Izaje v Arrastre
LEEY -]

156 ki

RAR-W-410E 7/ Ex198x25 EIPS Fiber Cone

Rope Diameter B Inch
Hominal Strength 14718 Lk
Rope weight x F 026 Lb

Layer FAopeon Liftingx  Speed
drum M LayerLb  fiimin

1 a7 2.846 40,0
2 o8 2,604 43,7
2 1+ 2399 474
4 214 2,225 511
5 2ra 2074 4B
& 347 1542 LN

AR-W-410E 7/ Gx18%8x3E EIPS Stewl Core

Rope Diameier THE Inch
Hominal Strength 16.543 Lb
Ropa walght = FL 0,32 Lk

Layer Rope on  Liftingx  Spoed
drumft  LayerLb  fimin

1 40 2846 40,0
2 85 2.587 443
3 133 2,338 48,7
4 187 2146 5.0
] 244 1.683 873

RAR-W-410E 7/ Gx19%xds EIPS Steel Core

Rope Diamoter 5116 Inch
Hominal Strength 10.278 Lb
Rope woight x Fi 0,98 Lb

Layer Aope on  Liftingx  Speed

drumf  LayerLb  fiimin
] 2,845 40,0
nr 2642 431
182 2458 48,1
252 2310 49.2
25 2173 23
404 2,052 554
485 1.543 58.5%

e R

= SCRVICL/SCRVICIO =LOAD / CARGA
Mormal < 653

Heawy [ Piesado = B5%

RR-W-410E 7/ Bx19%6x26 EIFS Alma de Fibra

Cable 8.5 mm
Aesistencia Nominal GETE Ky
Peso cable x Mt 0.4 Kg
Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
Capa  xCapa Mis/min
1 14 1261 122
4 30 1181 133
3 47 1.088 14,4
4 E5 1009 158
5 BS 41 16,7
] 108 Ba1 178

AR-W-410E 7 / §x18%x28 EIPFE Alma de Acero

Cabbe 1,1 mm
Resistencia Mominal T.504 Kg
Peso cable x M 0.5 Kg
Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
Capa  xCapa  Mta'min
1 12 1261 12,2
] 26 1.164 135
3 a 1.060 14,8
4 57 73 182
5 T4 900 175

AR-W-410E 7/ Bx19%x2% EIPS Alma de Acero

Cable 7.8 mm
Resistencla Mominal 4562 Kg
Paso cable x M 03 Kg
Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
Capa xCapa Mts'min
1 7 1.2 12,2
2 L 1.188 13,1
3 568 1.118 14,1
4 v 1.048 150
5 ] 985 18,0
] 123 a1 1689
T 148 aER 178

¢ MAINTEMANCE {Momiha) 7
MANTENIMIENTO (mavou)

= TIME / TIEMPO
< 25% 6=12

w 250 16

Abnormal Conditions

En condiciones Anormales
Environmenial, Geographicol y Riscly
o+, Gt bcari  Riagericrs

< 100% < Duty Cyche kmit

< Limde Ciclo da Trabago

Severe [ SEwero

Avmib

Standard: ASME BI0T 7 B30.10 £ ANSI-AWS
Morma: D143 f BR-W-410E S 103332
MWRC Rope: 038" x 3281t

Cable WRC: 05 s x 100

Total Ranges NEef

Alcance Maximao: 7T m

Warranty:

1 Yrar Inchuced

2 Yoars Exvended,

10 Years Parts and Service Availlability

Garantia:

1 Afg Inclulda

2 Anos Extendida.

10 Ao Disponibilidad de Repusitos v Servicio.
Electiromagnetic to release, Double Disk direct on reductor
capacity =125%

Freno Incluldo:

D liberacion Electromagnibtica, Doblie Disco direcno ol reductor
capacidad =125%

Optional Brake:

Electromagnetic to release, Double Disk direct on Motor
capaciny =125%

Freno opclonal;

D liberacion Electromagniética, Doble Disco directo al motor
capacidad =125%

Wireless Control Controller

Control inalambrico Controlador
FWF 2 VEVBEROY WOFAKWRFIPGS

Country / Pais TRIFHASE ¢ TRIFASICD

Argentina 3800 50Hz

Chile 380NV 50HEz

Colombia 220VG0HE J/ 440VE0HEZ
Costa Rica 220VG0HE ¢ 440VE0HZ
Mexico 220VG0HE J 440VE0HEZ
Paru 22VE0OHE [/ A40VEDHZ
LISA 220vB0HE J/ 440VeDHz
Resta AL 220VG0HE J 440VB0HZ

* Check for options / Consulte por opciones

i Ralarencsios




Technical Specifications

f. PWK1250
Part List PWK1250
Ne ITEM Q Ne ITEM Q Ne ITEM Q
1 Switch Control 1 25  Nut 3 49 Brake Carrier Plate 1
2  Power Cord 1 26 Locking Washer 3 50 Brake Spacer 4
3 ElectricBox 1 27  2ndAxle 3 51 Brake Sleeve 1
4 Motor 1 28  2nd Pinion 3 52 Washer 1
5 Pin 1 29 Bearing 3 53 Brake Disc 1
6  Motor Base 1 30 Circlip 3 54 Brake Release 1
7 Bearing 1 31 Washer 3 55 Washer 1
8 Rod Axle 1 32  Washer 1 56 Vacuum Servo 1
9 Drum 1 33 Bearing 1 57 Brake Plate 1
10 IWRCRope 1 34 Axle 1 58 Brake Axle 1
11 Hook Nut 1 35 Reductor 1 59 Brake Spring 1
12 Hook 1 36 Plate 1 60 Nut 1
13 Drum Axle 1 37  FlatWasher 2 61 Adjusting Bolt 1
14 Coupling bushing 1 38  Washer 2 62 Relief Bracket 1
15 Circlip 1 39 1stAxle 2 63 Electromagnetic Releaser 1
16 Bearing 1 40 1st Pinion 2 64 Pin 2
17 Oil Plug 1 41 Bearing 2 65 Support Pin 1
18 Reductor Gear Base 1 42 Circlip 2 66 Support Pin 1
19 Chasis 1 43  Washer 2 67 Pin 6
20 Oil Washer 1 44  Gasket 1 68 Pin 1
21 Bearing 1 45  Reductor Case 1 69 Connecction Plate 1
22 Bushing 1 46  Bearing 1 70 Support Plate 1
23 Pin 1 47  Top Gear 1 71 Limitater 2
24 Splined shaft flange 1 48  Washer 2 72 Brake Cover 1




Code | Codigo

Capacity 15t layer:
Capacidad 12 Capa
Speed

Webocided =
Vaoltage:

Violtaje

Miator Pawer:
Potencia Motor:
Application:
Aplicacion

Tetal weight apnom:
Feso Total apgdaoe:
Standand:

MNoma:

IWAC Hope

Cable WHE

Total Range:
Alcance Misximo;
Warranity:

I Year Included

2 Years Extended.

Technical Specifications

-_-Pii

=

Dimenstons inmm /
Dimensiones &n mm

PWG1750

1.800 s
1,750 kg

7 == 34 friean
&= T mdmin

F2003 30240 S0460HZ 1 Phase

IHp

Lifting & Pulling

Lzaje y Arrasire

533 b

242 ki)

ASME B30.7 / B30.10 / ANSEAWS
043/ RR-W-210E /1502232
al6" x 328 ft

@111 mmx 100 m

et

9rm

10 Yedrs Parts and Service Availability

Garantiac
1 A Infuicla,
2 Ao Extendicla

10 Afes Disponibiidad de Repeestos v Servicie,
Electromagnetic 1o release. Double Disk direct om reducior

capacity >12 5%
Freno Incluida:

D liberacian Electromagnética, Doble Disco directo al reductor

capackiad >125%

RA-W-410E 7/ Gx18%5x26 EIPS Fiber Come

Rope Diameter TNE inch
Nominal Strength 16543 L
| Ropa weight x F1 0,32 L

d Layer Acpeon Liftingx  Speed
L drumft  LeyerLb Fimin
=3 3858 22
128 3as 252
o e 283
58 2Tia 34
ra AT M5

b L R -

RA-W-410E T / B 1 ASx28 EIPE Sieal Core

Ropad Dinmsiiee 39 nch
_ Naminal Strengih 14718 Lk
- | Ropa weight x Pt 06 L

Layasr Acpeon Liftingx Speed
dramfl Layerlb  ffmin

1 L] 3858 &2
2 144 EEE L p
3 Fad 1113 274
4 x5 2835 30,0
a 2T 2,606 nr
L. L= 2414 52
T ) aza8 380

AR-W-410E 7 J Gx18%e 26 EIPS Steel Core

Rospe Dinmeter 112 Inch
Nominal Strength 26558 L
_+ | Ropa weight u Ft 046 Lb

Layer Ropeon Litingx Spesd
drumft  Layerlb  Rfmin

1 52 2858 221
2 11 3z 258
3 180 2023 .2
4 el 2807 xn7
5 344 2352 363
8 433 2143 8

= SEAYICE SERYIC IO =LOAD £ CRRGHR

Mairmal < G5%

Heavy / Pesado > 5%

FAR-W-410E T/ 6x19%8x26 EIPS Alma de Fibra
Cable 11,1 mm
Fiesistencia Nominal TEDL Kg
- Peso cable x MR 0.5 Kg

Capa Misx Cap. Kg. Velockdad
Capa  xCapa MEs‘min
1 18 1750 ET
2 3 1535 T
-] a2 1.367 1]
4 LF 1209 L]
5 18 1122 105

FR-W-410E 7/ 8x 10838 EIFS Rlmas de Aceng
Cably 8.5 mm

Fopgigtencia Nominal BETE Kg
- | Posa cable x it 0.4 Kg
J Capa Misx Cop. Kg. Velockdad
Capa xCapa Mzs‘min
] 21 1.750 BT
z 45 1.5 75
3 T 1412 B
4 ] 1.0 62
5 130 L[« o8
& 1684 1068 108
T 200 1ma 8

| RRSW-L10E 7/ Sx19%x26 EIPS Alma de Aceno
Cable 12,7 men

Fiess | sbsncia Mosninal 12.091 Kg
‘| Peso cablo u MR 0,7 Kg
Caga Mtax  Cap. Kg. Velacidad
Capsn  xCapa Mis‘min
1 18 1.750 BT
2 a4 1.506 Ta
3 B& 1.328 Ba
4 R 11682 100
B 104 i.0a7 1.1
E 13z are LFA

= MAINTEMANCE (Mantha} /

=TIML / TECWPD MANTENIMIENTO (meses)

Abnormal Conditions

En condiciones Anormales
Envirovumentin, Geogrosioat y Riscky !

Severe [ Severn
= Ambwrnrales, Geogrdbed p lirgodas

] < < Dty Cyche limit
g
c: 10 < Limite Cicla de Trabada
Wireless Control Pulleys Country/Pais  MONOPHASE / MONOFASICO
Control inalambrico Poleas Argenting 270V -~ 2409 S0Hz
PWFZIE1B2200 Semples y multiples Chile 230V ~ 2A0W SOHE
Single and multiple e 110V =1 20V 60Hz

Costa Rica 1100 =1 0V 60Hz
Mexico TN =1 00 60Hz
Peru 220V ~ 240V BOHE
LIS, 110V =1 20V 60Hz
Resto AL 110V =1 20V 60Hz
* Chack for pptions [ Consulte por opcones




Technical Specifications

g.PWG1750
Part List PWG1750
rN° ITEM
1 Switch Control
2 Power Cord
3 Electric Box
4 Motor
5 Pin
6 Motor Base
7 Bearing
8 Rod Axle
9 Drum
10 IWRC Rope
11 Hook Nut
12 Hook
13 Drum Axle
14  Coupling bushing
15  Circlip
16  Bearing
17  Oil Plug
18  Reductor Gear Base
19  Chasis
20 Oil Washer
21 Bearing
22  Bushing
23 Pin
24  Splined shaft flange

il e e e e e e e = )

No
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
a
a2
a3
a4
a5
46
a7
a8

ITEM

Nut
Locking Washer
2nd Axle
2nd Pinion
Bearing
Circlip
Washer
Washer
Bearing
Axle
Reductor
Plate

Flat Washer
Washer

1st Axle

1st Pinion
Bearing
Circlip
Washer
Gasket
Reductor Case
Bearing
Top Gear
Washer

N = = =2 = NNNNNNN= =D 22 WwWwwwww P

Ne
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72

ITEM

Brake Carrier Plate
Brake Spacer
Brake Sleeve
Washer

Brake Disc

Brake Release
Washer

Vacuum Servo
Brake Plate

Brake Axle

Brake Spring

Nut

Adjusting Bolt
Relief Bracket
Electromagnetic Releaser
Pin

Support Pin
Support Pin

Pin

Pin

Connecction Plate
Support Plate
Limitater

Brake Cover

B N - T T N e e Y =)




Technical Specifications

h. PWK2900i

[ AA-W-A100 T/ SRS IPS Fier Core

AR-W-A100 7/ Sx10%x 26 9% Alma o Fibm

| Pope Diamator 172 inch Cakis 12,9 mem
* Maminal Strangth B85S L Aosistencla Moninal 12081 Ky
" Rape weight = Fi 048 Ly Pesnn cabs x kb 0.7 Ky
'] 1 — 2 Lavyes Aopes on  Lifingx  Speed Caps Miax Cap. Kg. Velockiad
B l. drumf  Layerlb  fimin Capa ¥ Caps  keafmin
i 1 a4 LR 34.8 T 13 253 0.8
| \ 2 - LSk 1.3 2 = e 7o
.I: 4 140 EAZT 43,8 3 a5 FE- ] i34
1 L] 0 4551 48,3 4 L] 18 14,7
l. & T oA FEE 52.8 L L 1530 fa 1
i a 340 bl 573 L] 1l 1T 7.5
| T azT AT LR T 130 e LLE.
| 0 s A 083 8 6 18 wa
~ RA-W-415E 7 / Sx %8x8 EIPE Sisal Cone RA-W-410E 7/ &x15%aki EWPS Alma o8 Acedsa
= !  Roge Diameter W16 Inch Cabe 142 ma
M T B L " Hominal Strangth 32794 L Resistencia Nominal 14875 Mg
] — 40 1 | |- Auope weight x Fi 0.9 Lb Peso cabie x kA 0.8 Kg
i e - ] Layer Mopoon Liftingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg Velocided
Dirmgnmnion n e § Dirsngiore & mm drum fi Layer LB Timin Capa  xCops Masmin
1 Al [ELL ] 34,0 1 LIS TS 80,8
" 1 M | 2 i1 5853 30,8 2 o 2584 121
a £38 5032 44,7 A 4z 2%y 16
Code / Codigo PWK290:0i 4 96 s 480 4 Bl 2087 151
8 N 4158 4.5 5 k] 1872 kA
Capacity 15t byen B448 b [} AT A e 50,4 [ §00' 177 WA
Capacidad 1% Capa: 2925 kg
Waltsg R - . AR-W-A13E 7 / Sx1WExdE EIFS Binsl Cons AR-W-410E T/ Sx WExdE ENPS Alma oo Aosro
Voltsje 2T IABOVISAOVY S0 B0VG0 HE 3 Fh ' Rope Dinmeter 5% Inch | Cabie 158 mm
Motor Powen 5 W | Hominal Strangit 0,153 Lb | Renlstencia Nominal TREN g
Potencia Motor | Pope walght x 9 aT: b | Pt cable x b 1,1 Kg
Application Littirng & Pulling Lavyar Mopoonm Liftingx  Spesd : Caga Mix  Cap. Kg. Velockded
Aplicackdn Izape y Armastre drum il LayerLh  fimin C (=" X Capas  WMa‘minm
Total welght appdos.: 202 b 1 a8 e o] 348 1 n 2925 0B
Feso Totad aprosg: 450 kg 2 i BaTE 40,3 2 el 252 123
Standard ASME B30T/ B3010 / ANSEAWS 3 128 a1 5.8 a a 2azv .0
Maorrma: DA AR-W-L10E /1502252 4 Ly 4 81.2 4 =5 1.5890 LY
IWEC Rope: olf2® x 492 it & Fatl AN 88,7 5 3 1. 173
Cable WWRC: 13 mm x 150 m L s asr a1 8 B2 1841 185
Total Range: 482 ft T ara 3305 8T8 T 114 1.508 20,8
Alcance Mawimo: 147 m | L L] 34 4 a7 135 aa
Elecromagnetic to rebease, Double Disk direct on reducion
capaciny =1 25% E
D libevacitn Clecuomagnitics, Doble Disco dvscoo al reductor = MAINTEMANCE {Mantfs) 7
capacidad =1 25% * SIRVICE/GERVIEID SLOWD 7 CRARE « TIHE # THMPG BTN MSEMTO Crairs b
Elecromagniotic to release, Double Dishk direct on motor
Barrmal < BE i &-13
D libesacion Elegiromagniétics, Doble Disoo directo al motor
capachdad =125% Heavy  Pasa - 65% - 25% 3 e

Wamanty.
1 Vigar bechuded,

Abnormal Conditions

2 Years Extended En condiciones Anoamales
i i v - Er angnrad, Gaogeanhesal i Bioky J
:il‘;:lt;r: Pams and Sarvice Availability Sevane J SEvern . e e 1~=3
fa:
1 Ahe Inchubda. £ 100% Dty Cyce limit

Z Ahos Extondiila, Limbe Cido da Trabajn

10 Afes Disponibilidad de Repueiios ¥ Servicin,

TRIFHASE / TRIFASICD

Wireless Control Control Panel Controller Country / Pals

Control inalambrico Pupitre de mando Controlador Argenting 380V 50Hz
PWF2TETVBIR0V PWIRZ VIOF 1| | EWRFIPSS n}lnnrr ¢ Brake Chile ROV SOHE
Frono dindmico ”

Colombia 2HNEOHz A0 E0Hz

Costs Rica 2I0WE0HE [/ 4400VE0HE

Mexicn FHNEIHE /4400 G0z

Peru 2IOVEOHZ / 440VEDHZ

18 2IOVESHz § A40VEOHE

Resto Al ZFOVEGHE [/ A40VE0HzZ

* Check for options / Consulte por opciones

el i




Technical Specifications

h. PWK2900i
Part List PWK2900i
r "
Ne ITEM Ne ITEM Ne ITEM
1 Hexagonal Cylindrical Screw M8x20 22 Onelevel Planet Gear 43 Bearing 6017
2 Protective Case 23  Gear 6006 44  Flat Key 22x80
3 M12 Hexagonal Nut 24 One Level Planet Gear 45 Inner Gear (Two and Three)
4 Main Disc 25 Washer 925 46 Hexagonal Bolt
5 Spring @20x25 @2,6 26 One Level Planet Frame 47 Gearbox Bearing
6 Deputy Disc 27  Locking Washer @25 48 Pitman Shaft
7 Friction Disc 28 NutM25 49 Oil Seal @120085x155
8 Steel Friction Disc 29 Hexagonal Bolt M10x140 50 Drum
9 Double Ended Bolt 30 Ring Terminal Pad 51 Rope Attachment
10 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30 31 Rating Elastic Damping @65 52 Rope Module
11 Braking Support Disc 32 Gear 6206 53 Gear 6021
12 Axle Elastic Damping Ring @34 33 Two Level Planet Gear 54 Motor Bearing
13 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30 34 Two Level Planet Wheel Carrier 55 Spline Housing
14 DiscAxle 35 Three Level Planet Axle 56 Joint Spline Housing
15 Oil Seal @55x8 @35 36 Three Level Gear 57 FlatKey
16 Bearing Disc 37 Thick Washer 58 MotorY132-4
17 Bearing 38 Three Level Planet Frame 59 Hexagonal Bolt
18 Flat Key 39 Axle Elastic Damping Ring @40 60 Electric Box
19 One Level Annular Gear 40 Bearing 6008 61 Control Switch
20 One Level Planet Gear 41 Joint Spline Housing 62 Power Cord
21 Retainning Ring @55 42  Oil Seal @55x35x8 63 Floor Frame
64 Rope and Hook Module
Wiring Diagram

R s T

/ 1/ {/I l/
/ [/

MENLE Mémr
Im] 2

=~

2 2

o4 Iq 6

=

{4 Eig

/

AE
o
(O 6]
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Technical Specifications

i. PWK4300i

- EFiil -
—_——
a305 alls

Dimansions in men / Dkmansionos en mm

Code / Codigo PWEA300i

Capacity 151 layer: 0500 Ik

Capaciched 1= Capa: 4,300 kg

T 35 =~ &% P

Vislocid 10 = 21 v

Vinltage:

mﬁ a8

L T ZH0V/IBOV TNV SVED Mz 3 Ph
et omicin Mo

Application Liftirg & Pulling

Aplicackin lzafe v Arrastie

Total weight approw.: 12000 b

Feso Totad apros: S50 kg

Srandarch ASME B30.7 7 BI0NGS AMNSEAWS
HOFemE: 54,3/ RR-W-210€ £ 1502337
PWRC R aP 16" x 556 M

Cable WikC: ol4,2mm x J00m

Total Range ot ft

Alcance Miximo 197 m

Warranty:

1 Yead lneiicled

2 oars Eatendded

10 Yirars Pans and Service Avallabilisy

Gasantla:

1 Afio Inclulda

2 Anos Extondata

10 Aoy Disponibilidad de Repueston v Servicio,

Brake Included

Electromagnetic to release. Doubde Disk direct on reductor
capacity =125%%

Freno Inchsido:

D libavacicn Electromagnitica, Dobile Disco directo ol meducton
capachdad =125%

Electiromagnetic to release, Doubide Disk direct on mator
capacity =114%%

Freno incluldo:

D liberacitn Eleciromagnética, Doble Dico directs ol motos
capacidad »175%

Ohptioris] Doecelesation Braks: Erymarmic Brake

Fréno desaceleracitn Opcional  Frena Dinamics

Cptionals: ASD, V5D, Encoder, Chynamic Brake, Mator Brake,
coding and programimng & request

Opcionales VOF, PLE, Encoder, Frono Dindmico, Frono Motor,
Programaciones opeciales Segun reg e meento.

Contral Panel

Pupitre de mando
PWIR2

Wireless Control

Control inalambrico
PWFZTETB2EDN

o
1
)
|

g h

R W4 VR T Bt BB EIFE Fsr Core

Pt Cbminte W18 imeh
Hominal Strangth 32794 Lb
Fiops wwight x Ft oLEE Lb

s Fggaon Litings Speed
drumfl Layerilb  Simin

1 55 Beds 40
a "r BaET T
3 1 TE4S &40
4 205 BB i
5 51 A1 Lok
(] B S 5,1
T 7] T B0
L] B3 A Lt

P-4 P OE 7 Bt RSl EIPE Shiel Corg

Moo Daamite 34 ach
Hcminal Strength 57381 Lb
Pigga wargii 8 Fi .04 b

[ FAopeon Liingn  Spesd
drumf  Leyerilb  fmin

&1 LTI Mo
3 B (RET LE]
3 148 Fa iTh
il Falr] B1Ed E4.3
5 E S50 o]
[] aay FE- - 673
P-4 DRE 7 Bt Bads EIPE Bueed Core
Rz Cnametes B ish
Hominal Strengih 40182 Lb
Rcp woighi x Fi 3T L

[ Aogeon Liings  Spesd
drumfl Layer il Himin

1 -y WB4S 349
4 111 ans 40a
3 1 7o 487
L] 243 L. Bi.1
5 b Soss 2.8
L LRl (-0 [ LF -]
T fla SO0G &
L] (L] 4638 T8

s SERYVICE SEmVIOI0 = LOAD 7 CARGA

FeR-W-4 1 DE T ¢ Sai Wlxds EIFS Klma os Fibm
Catie 142 me
Menintencin Nominal 14878 Kg
Poa cable © Mt o8 Kg
Caps Mtz Cap. Kg. Velscided
Capa aCapa MEeimin

1 7 4978 10,8
2 38 L1 12,1
3 &F ¥ 120
4 m 3.(uEeg 181
5 Wy &t 185
L] 135 580 180
¥ U] 2084 198
L] L 2218 2in

P-4 1 DE T/ dx1 8add EIPS Alma o Acers

Cabie 19,0 mm
Renistencis Nominsl W3 Ky
Poso catde u Mi LR ]

Caps Lk Cap Mg “iricckied

Capa mCapa  Meyimin

1 (5] LTS 1on
-} a 7 e 720
3 &4 3158 148
. i 2 per? 188
5 BE 25a¢ 185
€ L 08
RA-W-410E 7 ¢ 8l M EIFS Alma oe Asen
Cabie 18,8 mem
Penistencia Nomenal 18231 Kg
Poss cable x Mt 11 K3
Capa Minx  Cap. Mg, Velocided

Capa E=

1 ] 4378 10,8
2 32 aTes 123
3 52 T 138
* ™ a7 1568
] o o 17
] Lo 7 a88 1A
T 154 220 L]
L] 1Ak 7 2.

= MATHTEMANCE (Menihs) #

= TINL 7 TMCMPO MANTENIMICNTO dmases)

Marmal = 65% < 25% 6~12
Heavy f Pesado = 5% 255 i
Abnormal Conditions
En condiclones Anormales
Severs / e 2 ; 1=3

Controller

Controlador
VIOF 1 TKWRFIPES Dpnaariic Brake
Frens dimimico

o Dty Cyche

« Linsite Cicko o Trabaho
Country / Pais TRIPHASE / TRIEASICO
Argentina IB0V S0HE
Chile ey S0k
Colambia F2OVEDHE 7 440VS0HE
Costa Rica FHVEQHZ [ 4E0HZE
Mexico 220VE0Hz £ A40vaDHz
Paru 22OWEOHE § 44000E0Hz
SA 220VEOHZ f Aa(VEDHZ
Resto AL, X2OVEOHE § 440VEDHE

* Check for options § Consulte por opciones




Technical Specifications

i. PWK4300i
Part List PWK4300i
r Ne ITEM Ne ITEM Ne ITEM W
1 Hexagonal Cylindrical Screw M8x20 22 OneLevel Planet Gear 43 Bearing 6017
2 Protective Case 23  Gear 6006 44  Flat Key 22x80
3 M12 Hexagonal Nut 24  One Level Planet Gear 45 Inner Gear (Two and Three)
4 Main Disc 25 Washer @25 46 Hexagonal Bolt
5 Spring @20x25 @2,6 26 OneLevel Planet Frame 47 Gearbox Bearing
6 Deputy Disc 27  Locking Washer @25 48 Pitman Shaft
7 Friction Disc 28 NutM25 49 Oil Seal #120085x155
8 Steel Friction Disc 29 Hexagonal Bolt M10x140 50 Drum
9 Double Ended Bolt 30 Ring Terminal Pad 51 Rope Attachment
10 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30 31 Rating Elastic Damping @65 52 Rope Module
11 Braking Support Disc 32 Gear 6206 53 Gear 6021
12 Axle Elastic Damping Ring @34 33 Two Level Planet Gear 54 Motor Bearing
13 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30 34 Two Level Planet Wheel Carrier 55 Spline Housing
14 DiscAxle 35 Three Level Planet Axle 56 Joint Spline Housing
15 Oil Seal @55x8 @35 36 Three Level Gear 57 FlatKey
16 Bearing Disc 37 Thick Washer 58 MotorY132-4
17 Bearing 38 Three Level Planet Frame 59 Hexagonal Bolt
18 Flat Key 39 Axle Elastic Damping Ring @40 60 Electric Box
19 One Level Annular Gear 40 Bearing 6008 61 Control Switch
20 One Level Planet Gear 41 Joint Spline Housing 62 Power Cord
21 Retainning Ring @55 42 Oil Seal @55x35x8 63 Floor Frame
64 Rope and Hook Module
Wiring Diagram

[T
Forward Reverse

/ — 7
w“/ l/s M\ -
]| R g\
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193 s_I Jss I
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\i 302400 MOTOR
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2 219 4
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/
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Technical Specifications

j. PWG7700

Dimensons m mm J Dimensiones &n mm

Code [ Coadigo

Capaciny 151 Layer:
Capacidad 1= Capa:
Spaed

Welasidack:

oSt ape

Vohaje

bt Penwir:
Posencia Moton
Bppli ation:

A plic sy

Total weight aggaoon
Pescs Tetal aprox

PWGTT00

1597518

JEO AR A S SO S
SVGOHE 3Phacs

I Hp

Lideing & Pulling
Izaje y Amasire
645 I

1200 kg

S AWATOE T B DA S EIPS Filar Coen
d Damantar

‘Aapa T gk
Mominsl Sirargth TTBET L
Fiopa wadgha « Fr 1,43 L

' Layer Mope ca  Lifeg s  Speed
drum fi  Layer Lb  Bimis

' = BaTH =z

3 Ty AR Ev

3 L] ¥ P

£ & A0 LT ] aTA

5 530 0780 e

L] Lrg L] A0

? =S AT w7

I NAWLAI00 T/ Ox i O 2E TIPS Siesl Core

 Aopa Dimate T g

. Momine Strergth S7301 L

 Pope weight x Ft W04 Lb

. Layer Mops oo Lifiag x  Spesd

drum it Layer Lp R

1 = THETR x,2
¥ o LRI £
1 =4 13820 412
a A5 B2 400 Ah 4
[ S50 (L a8
L] Taa AR kb
7 a2 TS 578
L] LEL-1] B30 T

| ARV 0B T £ 6 S 2E EIPS Siesl Core
| Mops Diarmaste:
| Mominsl Strargan

< | Rope wekgh x F1

AW nch
ADEET Ln

S FEL o _was
Fiy : T
& s i T T S
G e |
i L
£ ! C allaa.
i
| il
¥ i
1 >
‘ s 4
B ] bt )
« e | }
L1 1
S a2 I B |

| NFW-AI0E T/ Bx196aE EIPS Alma de Fibes

| Cahis 2.3 mm
| Massatancia Mominal 8100 Kg
Paac cable u il 1 Wy
Capa Wtsx Cap Kp Velstided
Capa = Capa  RRwmin
' = > o0 10,1
z e ATH i
a B 5081 van
4 el 530 145
3 e 4,000 8.0
A e 4484 1T
¥ 251 4.1 18,8

NP WA N0 T/ S 1520 EIPE Alma do Acero

Cahie A0 mm
| Hewistencis Momins! 532 Kg
.| Py cabile @ 1.5
Caps s w  Cop Kp Velstided
Capa ® Capa  Mhnmin
1 ot .00 -8 ]
= or & e
3 o i 128
a = ST 30
8 ] B 151
L 30 aTri 18,0
? =81 aam "7
L] ALY T 10

RS- O T/ GxiEadd BiPFS Alma de Acero

Standard: ASKL DIOT ¢ BAD IO L ANS-AWS
[ D143 RA-W-A1 08 / 15022332
WRL Bops By x R0
Cable IWAC 82,2 mm x 250 m
Tetal Rargis FRTA It
Alcance Misbmo: AT M
huchod,
7 Years Extended
10 Yoars Party and Sonvies Avallablity
Garantia
1 Af in 1a.

# Ao Ex ledan
10 Afos DEsponibilidad de Repusstos ¥ Servicia

ek Included:

Elecromagnetic o redease, Double Disk direct on nedscbor
capaciny »125%

Frang Incluido:

D liberackin Electromagnética. Dobde Disco divecto al rediecnos
capaciclad =125%

Brake Included

Electromagnetic 1o release, Double Disk direct on Motos
capacity =125%

Freno Incluido:

D liberackin Electramagnétics, Dobsle Dista directo al rmstor
capacidsd =1 25%

Optionals ASD, VS0, Encoder, Dynamés Brake, Motor Brake,
errcliriag atied farcs & TG A5 reque sl

Opcionales: VOF, PLE, Encoder. Freno Dindméco. Freno Motor,
Frogramacionss especiales segun eguekmisnos.

Control Panel

Pupitre de mando
PWIRZ

Wireless Control

Contral inalambrico
PWFZ1E1B3E0Y

1 116 ST a3
2 243 15400 35
[ 303 14 a7 3.0
4 534 n2sas 3
[ a7 SR.063 487
L] L LI 53,1
7 1.080 40537 5.5
] 1T 0500 5.0
@ [ B34 [ F]
1] LE.__ BT L]

= SERVICE Y SCRWICHD *LOAD f CARGA

Cabis 15,8 mm
R rancis Mominal ELE=R ]
| Paies ctite @ iy 11 Kg
Capa MEsw  Cep Kg Velsoided
Capan = Cipa  MEsmin
1 ah 7,700 13,1
z T4 EDEF 1.1
3 17 e 153
4 13 L¥. 133
] HE AT 143
o el D 183
? a7 AT 184
a sy 44 17a
@ 47 4.7 1BA
L) a1% 43 148

= MAMTENARCE (Mastha) £

= TINAL 7 TIEMPFD MANTORIMITHTD {rsseu)

Morrmal < 65% < I5%0 &= 12
Heawvy S Peisdo = G5% 1=
Abnormal Conditions
En condiciones Ancrmales
Sovers | SoveTo mental, Geogrmphioal ¥ fciy =3

Controller

Controlador
VOF 1 IKWRFIPGS  Dhynamic Brake
Freno dindamilco

sribales, Geogratfica y Ririgasm

E w Gl limit
< Limite Cicko o Trabajo

Caountry f Pais TRIPHASE / TRIFASICO

Argentina B0V S0Hz

Chile IR0V SOHz

Caolombla 220VE0Hz / 4400V E0Hz
Caosta Rica 220VB0HE [/ S40VE0Z
M 220VE0Hz J A400VE0H 2
Peru L2VH0ME ¢/ S0 O
ss 22WE0HE /1 440WE0HE
Resto AL 220VG0Mz J 440V E0HE

= Check for options / Consulte por opciones




j. PWG7700
Part List PWG7700

Technical Specifications

Ne ITEM
1 Hexagonal Cylindrical Screw M8x20
2 Protective Case
3 M12 Hexagonal Nut
4 Main Disc
5 Spring @20x25 @2,6
6 Deputy Disc
7 Friction Disc
8 Steel Friction Disc
9 Double Ended Bolt
10 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30
11  Braking Support Disc
12 Axle Elastic Damping Ring @34
13  Hexagonal Cylindrical Screw M10x30
14 DiscAxle
15 Oil Seal @55x8 @35
16 Bearing Disc
17 Bearing
18 FlatKey
19 OneLevel Annular Gear
20 One Level Planet Gear
21 Retainning Ring @55
Wiring Diagram

R

S

T

Forward

Reverse

Ne
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
1
42

=

/ — I II I/
/ A
Alé il

e

nd zz[

2lq 4

\
AT
g6lgmy 2

LS

—

L

(6]

g ]l

30240V MOTOR

ITEM

One Level Planet Gear

Gear 6006

One Level Planet Gear
Washer @25

One Level Planet Frame
Locking Washer @25

Nut M25

Hexagonal Bolt M10x140
Ring Terminal Pad

Rating Elastic Damping @65
Gear 6206

Two Level Planet Gear

Two Level Planet Wheel Carrier
Three Level Planet Axle
Three Level Gear

Thick Washer

Three Level Planet Frame
Axle Elastic Damping Ring @40
Bearing 6008

Joint Spline Housing

Oil Seal 55x35x8

Ne
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64

ITEM

Bearing 6017

Flat Key 22x80

Inner Gear (Two and Three)
Hexagonal Bolt
Gearbox Bearing
Pitman Shaft

Oil Seal @120085x155
Drum

Rope Attachment
Rope Module

Gear 6021

Motor Bearing

Spline Housing

Joint Spline Housing
Flat Key

Motor Y132-4
Hexagonal Bolt
Electric Box

Control Switch

Power Cord

Floor Frame

Rope and Hook Module




k.PWK12600

Technical Specifications

Code [ Codigo

Capacity 151 layen
Capaciclad 1* Cagaa;

PWHK12600

27500 My

E

W

AT T 5 ot S 1 Pl Cm

Aoz Coareser 1M

Wrmismd Bheprgth AT Lk

L] 243 L
[ Fapson Lifisgs Spesd

sremft Layerih Ml
[

¥ F Pas T3
3 a4 wea? w7
A [ R T R
s T T T
FAW-A10E 7/ St xS EIPS Saesd Con
e Charrenter T e
trcrmanad BETT HSATEE Lb
T wnighl @ P 82 Lb

1 e T =me
¥ 58 HEn . m|s
» [ 3
4 Iy Hoe
3 L T ]
. LIS e A

A SE T e R DR Ade de File

Cibde I mm
Fagislenria Serminal 2 K
Paia calila w ME 14 Kg
[ Nur  Osp Kp Velckiss
Cops  mCaps  masren
! = s %)
) B M am
3 13 10584 W
4 L v e
] 3 [ [FT]
BRE-SE T a1 R D9 Al de Acevs
Cably A mem
T L] AT Ky
Proets cails n NI 18 ®g
Wia  Con kg Velocidss
Cops  wCaps  Uasrin
! &0 12858 We
] "R 11878 a
3 1 nEd s
% e A .8
5 Mg e [
u 8 [ [T
¥ g aiiz (e

o SE T e o DES Al de ALeD

Pospm Cogrrartme T e L=

Spemd: ] R8T Ln Fgalatirri Ml
Wloeidad: asgmn memigh m FY L T P it MY

" Ly Baps T [ My
"':--’ﬁl"_‘- IRV ASONVAE0N SO0460 He 3Ph rems e i Cowe
Woltage: . 8 s mam i (]
Maor Possaes T3 Rk r a4 35T, s & wy
Potencls Moo 2 6% Jaeea A x ]
Appliction Lifting & Pulling . e - s
Aplicacidn: fzaje ¥ Arrasire - e A ang B aoT
PR P al 154" = 830 I ¥ (L ABTH 2413 ¥ ki
Cabile VR B3 1,7 mim x 250 m . e e e 1 o
Totsl vaelght sppros.: EB00 1k T e ey ey e— e T TR T = eesrrirp—"
Pein Total spice: 3000 ke [ S— P i 68
Sarmdard: ASME B30.7 £ B30.10/ ANS-ANS RN S it Vi 1. B I bt
Harma 4.3/ RR-W-410E / IS02232 Tape pripLE R e L1

Wed 10 a3 Liyer | Rapesn Limiegs Sy Caps W

Warranty: Gnermfl Layss i Misis Caos

1 Vaar Inchucled,

1

2 Years Extended. S T T T :’ oy
10 Fears Parts and Sevice Availabilay P S S H e
Garantia; (e el .7 L] g
1 Anaincluida _:’0: l_l_ﬁf f" 'I" :I'
T Ao Extendida 2mce mear e N o
18 Ao Disponibilided de Repueitor y Servicia, ) (T ] T L] "o
TR T TR 10 =

Brake Irvcluded

Efectromagnetic to release, Double Disk direct on reductor
capacity =12
Fromo Incluigo:

D Bl g idn Elactromagritics, Doblo Do directo al reducton
:"I:nplla:lll::?ud:l:t-lw Normal < 65% < 25% &~ 12
Ebgciromagnetic 1o release, Double Disk direct on mouos
capacity =135%

Freno inclukio:

e Bilaerac i Electiomagritics, Dofse Divo divecoo al motor
capacidad =125%

Optronal Deceleraion Brake: Ernamibc Brake

Freno desacelerackin Opcional:  Freno Dinamica ek
Opkonals: ASD, WSO, Encoder, Dynamic Brake, Motor Brake, < 100% « Dty Cyehe Bmit
coding and programming as requeest. « Limsite Ciclo die Trabago
D borian ik VIOF, PLE, Encoder, Freng Dindrmiea, Freno Mator,

Programaciones expechses segln requerimienio.

= MR IMTENAMCE (Monthn) ¢

= SERVICL SERVICID =LOAD 7 CARGA = TIME # TIEMPG AR N TEMIMIEMTS riesil

Heany / Pesado 65% = 255 =6

Abnormal Conditions
A En condiciones Anormalkes

Fenvierrumsendol, zeagraphic

Amiwentaien, Geogrikom

Sewvere | Severo i 1=-3

roll ! .
Wireless Control Contral Panel Ci?\?:o?;:;r \‘_uun!r.y'.-' Pais TRIPHASE ¢ TRIFASICO

Control inalambrico Pupitre de mandao Argena e
PAWFZHE BB PW TR WEIE NDKWILE P aa Erynamic Brake Chile 3800 SOHz

Fraa elindmica Colombia 220VE0HE / 440VE0HE

Cosra Rica 2A0VEOHE 1 440VE0HE

Menica 220VWE0HE / A40VE0HE

Paru 2200W6a0Hz J 440WEaHE

usa 220080Hz / 440VE0Hz

Resto AL, 220W60HE /1 A40E0HE

4 = Cheack for aptions [ Condulle por opciones
o Rtttk Madlarnivials




k. PWK12600
Part List PWK12600

Technical Specifications

™
z

ITEM

1 Hexagonal Cylindrical Screw M8x20
2 Protective Case
3 M12 Hexagonal Nut
4 Main Disc
5 Spring ©20x25 92,6
6 Deputy Disc
7 Friction Disc
8 Steel Friction Disc
9 Double Ended Bolt
10 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30
11 Braking Support Disc
12 Axle Elastic Damping Ring @34
13 Hexagonal Cylindrical Screw M10x30
14 DiscAxle
15 Oil Seal @55x8 @35
16 Bearing Disc
17 Bearing
18 Flat Key
19 One Level Annular Gear
20 One Level Planet Gear
21 Retainning Ring @55
Wiring Diagram

R S

T

Forward Reverse

Ne
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42

/

=

=
/ /|
Mé pal

I
7

7
Al

Vi \/N
T

nd zz[

plg 4

/

=
=

i

30240 MOTOR

&1

ITEM

One Level Planet Gear

Gear 6006

One Level Planet Gear
Washer @25

One Level Planet Frame
Locking Washer @25

Nut M25

Hexagonal Bolt M10x140
Ring Terminal Pad

Rating Elastic Damping @65
Gear 6206

Two Level Planet Gear

Two Level Planet Wheel Carrier
Three Level Planet Axle
Three Level Gear

Thick Washer

Three Level Planet Frame
Axle Elastic Damping Ring @40
Bearing 6008

Joint Spline Housing

Oil Seal @55x35x8

No
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64

ITEM

Bearing 6017

Flat Key 22x80

Inner Gear (Two and Three)
Hexagonal Bolt
Gearbox Bearing
Pitman Shaft

Oil Seal @120085x155
Drum

Rope Attachment
Rope Module

Gear 6021

Motor Bearing

Spline Housing

Joint Spline Housing
Flat Key

Motor Y132-4
Hexagonal Bolt
Electric Box

Control Switch

Power Cord

Floor Frame

Rope and Hook Module




l. Winche PWK21000

. 2400 .
. @50 »
L g [ . -
E' et | f
=" | T
Code [ Cédigo PWK21000
Capacity 151 liyer 46,207 b
Capaciched 1= Capa: 21000 ke
Spred 24.7 — 36,1 fu'mén
Wielocidad: 7.5 =~ 11 m/min
Voltade: ROV A0V A0CY 50/60 Hz 3Ph
Waltaje:
Motar Powner: 30 kv
Potencia Motos
Applicatson: Lifting & Pulling
Aplicackn Ezaje y Arrastre
Total welght approx HE00 b
Peso Tora! aproo: 3 000 ko

Stardard: ASME B30T/ B30.H0 ¢/ ANSEAWS
Morma: D143 ¢ RR-W-410E £ 1502332
PAWRC Rigipae: @l 154 x B20

Cable YR @21 T mum x 250 m

Warranty:

1 Year Inchuded.

2 Years Eended.

10 Years Parts and Service Availability

GaranTiA;

1 Ado Ineluide,

& Afos Extondida.

10 Afecs Disponiblilidesd de RBepasestos v Senvicio.

Brake Included

Ebecironnagqrietic ta rebpase, Double Disk divect o seducion
BT FE

Freno incluido:

D liberackon Elecromagnética, Debde [isco directio al ned ucior

capacidac =135%

Brake Included:

Electromagnietic 10 refease, Double Disk divect on motar

capaciny =125%

Freno Incluida:

D Bleracitn Elattromagnetica, Doble Disco direcio al motor

capacidad =125%

Opriboanal Decoleration Brakoe: Dynamic Brake

Freno désaceleracidn Opcional; Frierwa O TG

Dpionads: ASDH WEDY Encader, Dynarmes Brake, Mator Brake,

coding and programming &% requeit.

Ogecionales: VOF, PLC, Encoder, Freno Dindmico, Freno Mator,

Programacionss especiales seglin recueimisnto.

Control Panel

Pupitre de mando
PWERZ

Wireless Control

Control inalambrico
FWF21E B30V

on
% 2 5 4
- B 1
o '...I‘ F——
_'i% i ?, | E
jrt I1. 1

RA-W-410E 7/ x108xH8 EIPS Fibor Core

- Rops Dismeter 114 Inch
| Hominal Sirsngth 125977 Lb
Aops weight x F1 253 Lb
E Layer Aopeon  Liftingx  Speeed
drism i LayerLb  f'min
1 130 46297 24,7
2 T4 41,488 215
3 4k 3T 548 304
4 -] 34.507 3.3
5 53 31581 8.1

| AR-W-A10E 7 / Bx10/8x38 LIPS Stoel Cone

|

Technical Specifications o

1 .
5 Dimensions in mm /
| Dimensicnes en mm
- e - T
[ |
1|
]

RA-W-310E 7/ x18%x28 EIPS Alma de Fiora

Cably .7 mm
Rearntarcia Haminal 5T.142 Kp
| Peso cablo x M1 3,9 Kg
Capa Misx Cap, Kg. Velocidad
Capa xCapa  Mia‘min
1 ¥ 21.000 745
F] a4 18,500 a4
a 132 17,032 e
4 166 15851 0.4
5 243 14.225 .0

AA-W-310E 7 / 8x18%9x26 EIFS Alma de Acoro

Aot Dinmiter 1 Inch Cable A mm
| Homingl Strength 100.782 Lb FReaknborcia Momansl 45.T14 Kg
« | Aopa weight x F1 1,85 Lb Peso cablo x M1 2,8 Mg
Layer Aopeon Lifingx Speed Capa s = Cap. Kg. Velocidad
drum fi.  Layer Lb  ffmin Capa = Capa  Mia‘min
1 182 4b.297 24,7 1 49 21,000 75
2 i A2 Fif] 2 103 19.207 ¥4
3 530 FiO14 203 k] 162 17,698 ag
4 Tar 36.180 g 4 225 16.408 08
5 053 33710 335 ] 202 15291 103
L. 11948 J7. 565 382 -] 365 1L.a18 na
7 1.448 2BATH a5 T 442 13,481 "y
= MAIMTONAMCE [Menfha] 7
= SIRVEC LA SORVICED SLOAD S CARGA =TIML / TECMPO MANTIMIMICHTOD (mases)
Mormal = B5% < 25% 6=12
Heavy / Pesado » G506 . 250 3~
Abnormal Conditions
& En condiciones Anormales
SONEE | SEVEIO Ervirnmmanial, Gaograpiweat y Ricky Fian

Controller

Controlad
VOFITEWRFIPES D

Frgng dindmico

ar

Ambientales. Geoge

% ¥ lesgosas

< Dty Cyche lieni
< 100% < :.-::-Tw F.‘-:ulcl-.-ll.-aw_a
Country / Pals TRIPHASE / TRIFASH O
b Brskn Argenting IBOV SOHE
Chile IR0V S0HEZ
Colomibia Z2OVEOHEZ [ 440VE0HZ
Costa Rica 220VG0Hz ¢ 420VE0HE
Mexico FHOVEOHE / A40VEDHE
Feru Z20VEOHE F 440VEDHZ
LUSA F2OVEOHE § 440VEOHE
Resto Al ZROVEOHE / A0VEDHE

* Check for options / Consulte por apciones

Frrrw s Frtrrrereodemy



Technical Specifications

. PWK21000
Part List PWK21000

PART LIST

ITEM__[PART
}Lnducfion Motor
Sleeve

1

2

3 Motor bearing

4 Pitman shaft

5 Bearing

6 Bearing

7 Hole elastic collar

8 Drum

9 Inner hexagonal sunk screw
10 Rope Module

11 Spline housing

12 Reduction gearbox bearing
13 |Oil seal

14 Bearing

15 Flat key

16 Three-level planet frame
17___|Round nut

18 |Washer|

19 Bearing

20 Three-level gear

21 Hole elastic collar

22 Three-level planet axle
23 Joint spline housing

24 Bearing

25 |Axle elastic collar

26 Two-level planet wheel carrtier
27 [Washer ll

28 Two-level planet frame
29  [Two level planet shaff
30 Bearing

31 Hole elastic collar

32 Two-level planet frame
33 [One-level annular gear
34 Flat key

35 Bearing

36 _|Oilseal

37 [Washer il

38 [One-level planet frame
39

40

41

42

43

44

45

48

47

78

49

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

[

61

62

63

64

65

[

67

Bearing
Hole elastic collar
One-level planet gear
[Two-three inner gear
[Ring ferminal pad
Spring washer
Hexagonal cylindrical screw
One level planet gear
Bearing disk
Hexagonal cylindrical screw
Braking diamonds
Axle elastic collar
Friction disk
Double ended bolt
teel friction disk
Deputy disk
Spring
IMain disk
Hexagon nut
Protecting hood
Spring washer
Hexagonal cylindrical screw
Label
Hexagonal bolt
Spring washer
Joint bolt
Floor frame
Spring Washer
Hexagon nut




Technical Specifications

m. Winche PWK21000XL

Code f Cédigo

Capacity:
Capacidad:
Spead:
Veloidad:
Vilnage:

Voltage:

Mator Powwer:
Potencia Motor
Application:
Aplicaciine

Total waeight appeox
Poso Totad apros:
Standard;
Morrma:

PAVRL Resps:
Cable BVRL

Warraniy:
1 Year Inchuded.
2 Years BExtended

PWKZ1000XL

SEEGD D
13.000 kg
24.7 = 38,7 f'min
7.5 = 118 m/min

IBOVTAS0VAA0N S0VED Hz 3Ph

EE

Lilting & Pulling

Izaje y Arrasire

T.275 iy

1,300 kg

ASME B30T £ B30U10 / ANSEAWS
D143 f RR-W-410E 71502232

ef/B k32808 1
o2 i x 1000 m

10 Years Pams and Service Availability

Garaniia:
1 Afo Incluida,
2 Anos Extendida,

10 Ancs Disponibilidsd de RBepuestos v Servicio.

Brake Included:

Ebsctromagretic to rebease, Double Disk durect on eeductor

capaciny =125%
Freno Incluida:

D liberacion Electramagnética, Doble Disco directo al reductor

capacidad =1235%
Brake Included:

Electromagnetic (o redease, Doubide Disk divect an morar

capacity =125%
Freno Incluldo;

D liberacion Electromagnética, Doble Disco directo af mobor

capacidad =125%

Dptacaial Deceleration Brake
Freno desacelsracidn Opcional

Diiainic Brake
Frena Dindmico

Orptbonals: ASD, VSO, Encoder, Dynamks Brake, Motor Brake,
coding and programming s request.

- O isanales: VIDF, PLC, Encoder, Freno Dindmiloa, Freno Mator,
Programaciones especisles sequn requenmiento.

Wireless Control
Control inalambrico

PWF2 IETB3E0V

Control Panel

Pupitre de mando
PAWZR2

- RR-W-S10E 7/ 6x18%x26 EIPS Fiber Core

Dimensions in mm / Cimansiones an mm

RA-W-A10E 7 / 6x106x3S EIPS Alma de Fikra

" Rope Diamoter 78 Inch Cable 222 mm
| Wominal Strength TI.58T Lb Pasigbencia Nominal 35.183 Kg
| Rope walght x F 142 Lb Peso cable x Mt .1 Kg
Layor Ropeon  Liftingx  Spoed Capa Mitsx Cap. Kg Velocidad
drumfi  LayerLb  fimin Capa xCapa  Min‘min
1 32 45 597 247 1 85 21.000 7.5
2 2] 42 805 26.7 2 198 18418 -8 ]
3 1.012 30,803 28.7 3 08 18054 BT
a4 1401 ar.se 20,7 4 £27 1R AT a4
5 1.615 34.006 a7 Ll 553 15833 10,0
B 2.254 a2.843 o B 587 14918 108
T 278 3082 8.7 T B25 140853 na
8 3209 28,458 387 B are 13368 1.8
» MAINTEMAMCE [Mantu) ¢
*SERVICESSERVICIO *LOAD / CARGA » TIME / TIEMPO MAMTENBSENTID (meses)
Normal < B5% < 25% 5~12
Heeavy £ Petada > B3 > 2O A=~b
Abnormal Conditions
& En condiciones Anormales
paiiiy i Estwiranenenpal Gevgeaphical i Bk v
Severe [ Seveno Ammbentale Citl'.lr{ml.:l'\-)'l"‘f'\-.:!'-'-?! 1~3
e - < Dty Cychis limit
< 100°% < Limibe Ciclo de Trabajo
Country / Pais TRIPHASE | TRIFASICO
Controller
Controlad Argentina 380V, 50Hz
ontrolador 1
VOEIPWREIPSE  Dynamic Brake Chile 380V S0Hz
Frena dingmica Colombia 220VE0Hz J 440VE0Hz
2 Costa Rica 22050Hz [/ 440WG0Hz
Maexico 220Ve0Hz [ 440VE0Hz
Perw 220VE0HE £ 4400EDHE
; 1 LISA 220VB0HZ [ 4400V60Hz
Resto AL, 220v50Hz [/ 440WE0HZ
* Check for options / Consulte por opclones
" 4
45 R Fra
-




Technical Specifications

m. PWK21000XL
Part List PWK21000XL

PART LIST

ITEM _|PART

1 Induction Motor

2 Sleeve

3 Motor bearing

4 Pitman shaft

5 Bearing

6 Bearing

7 Hole elastic collar

8 Drum

9 Inner hexagonal sunk screw

10 Rope Module

1T [Spline housing

12 Reduction gearbox bearing

13 [Oil seal

14 Bearing

15 Flaf key

16  [Three-level planet frame

17 |Round nut

18 [Washer |

19 [Bearing

20  [Three-level gear

21 Hole elastic collar

22 [Three-level planet axle
23 |Joint spline housing

24 Bearing

25 |Axle elastic collar

26 [Two-level planet wheel carrtier
27 |Washer I

28  [Two-level planet frame
29 Two level planet shaft
30 Bearing

31 Hole elastic collar

32  [Two-level planet frame
33 One-level annular gear

34 Flat key

35 Bearing

36 |Oilseal

37 ___|Washer il

38 One-level planet frame
39 Bearing

40 |Hole elastic collar

41 One-level planet gear

42 [Two-three inner gear

43 |Ring ferminal pad

44 Spring washer

45 Hexagonal cylindrical screw
46 One level planet gear

47 Bearing disk

48 Hexagonal cylindrical screw
49 Braking diamonds

50 |Axle elastic collar

51 Friction disk

52 |Double ended bolt

53 [Steel friction disk

54 Deputy disk

55 [Spring

56 |Main disk

57 Hexagon nut

58  |Protecting hood

59 [Spring washer

[ Hexagonal cylindrical screw
61 Label

62 Hexagonal bolt

63 [Spring washer

64 |Joint bolt

65 |Floor frame

66 Spring Washer

67 Hexagon nut




Technical Specifications

n. Winche PWG23700

PN

' RA-W-410E 7/ 5x12%5x28 EIPS Fiber Core RA-W-110E 7 7/ Sx12%x28 EIPS Alma de Fibra
Rope Diemater 114 Inch Cable .7 mm
Hominal Strength T4ZATE Lb Rosistencia Mominal 64,480 Kg
Rope welght x Fi 283 Lb - Peso cable x ME A8 Kg
Layer Aops on  Lifttngx  Spesd Capa s x Cap. Kg. Velocidad
drum® Layerlbh Tmin Capa x Capa  Mts‘min
1 ] 82280 213 1 0 23,700 6.5
1 2 214 A5 725 24.8 2 L 20514 A
" . 3 45 35,865 278 3 s 18,082 &5
4 41 35641 i & 150 16167 85
-1 652 32.227 .5 B el 14.618 10.5
e 6 B2g 400 aTA L 253 13.340 1.5

FR-W-410E 7/ 6x1WExl8 EIPS Steal Cors

- RA-W-410E 7 7/ Ex10/Ex2E EIPS Alma do Acers

i ! = Rope Diamater 138 Ineh Cabils 35,0 mm
I__ ook __ Mominal Strongth 195,967 Lb Feaiatancin Mominal BE.B9B Kg
Rope wsight ¥ Ft 3,49 Lb Peso cable x M 52 Ky
i Layer Ropson Liftingx Spead Capa Misx Cap. Kp. Velocidad
drumfl  LayerLb  Tmin Capn % Capa  Mta/min
SRR 1 ] 52 250 21,3 1 27 23.700 6.5
1l i 2 196 44 601 249 2 ] 20230 T
X a a7 38,605 285 3 W7 17.847 B
i | 4 453 34500 gz 4 138 16,645 o8
sl i L [ [l ] 20.860 5.8 5 184 14,087 10,9
e 3 8 iz 28128 308 L 238 12,758 120
i . ) 4 - LLh] - AA-W-410E 7 7 x10%x3 EIPS Stesl Core AA-W-410E 7 7 6x15x28 EIPS Alma de Acero
== fl— ! 1 Rope Diamater 1 Inch Cable 2854 mm
1— | {. | .: =8 -m_'ﬂ--— ! Mominal Strength 100.782 Lb Pasistencia Nominal 45,714 Kg
| — it e o welght x Fy 1,88 Lb Poxo cablo x Mt 28 Kg
e i Layer Mopeon Litingx Spoed Capa Misx  Cap Kg. Volocidad
] M . drum#  Layerlb fumin Capn  xCapa  Mteimin
Dimansions in mm / Dimensiones en mm 1 124 52,280 21,3 1 -] 23.700 B.5
- i - 2 264 48458 28 2 ] .07 73
3 416 41.636 26.5 3 128 18,878 i
Code / Codigo PWG23700 4 Ean 38,045 0.2 4 180 17.257 BD
-] e 853 1.8 -] F<lid 18.823 a7
Capacity 151 layer: 522501k B arT 32 207 a4.5 -] ol 14 808 105
Capadichad 1° Capa: 23700 kg 7 1,194 20012 ar.a T k- 13,588 1.3
3“;"'“] 21.3 ~ 37.8 f/rinin [ 1408 27023 308 ] 435 12 666 121
el b A5 - 115 mfmin 4 I
bt Al AT T g LET4 26,181 42,4 9 510 14,878 129
Wiokta)e: SOUGOHE 3P hase
Airboar P ower: 40 Hi
s Mates i = MAINTEMANCE [(Mantba) ¢
:;T::::::‘ I;J‘-':_I:"'E :IT:LI::::!Q = SEAVICE " SERVIDID =LOAD / CARGA = TIME / THEMPD MANTEMNESIENTD (mb;u\.]
Tatal waikght 5687 M
Paso f-su:. i 7. 880kg Mormal « G55 < 2555 &~12
Standard: ASME B30.7 7 53010/ ANSI-AWS
Marrria 4.3/ HA-W-410E / 15023332 Heawy / Pesado = 559 . 2585 L)
WAL Rape a1 14w B20
Cabile WHC: ©31,7 mm x 250 m Abnarmal Canditions
Total Range: 800 fi & En condiciones Anarmales
Alcange Maadimo: 244 m P o Ay Environmentai, Geographical y Rischy 1-3
Warranty: Arrdupeliier, Gaggrd :
1 ¥ear Included,

< 100

& Years Extended.

10 Years Parts and Seovice Avallabilicy
Garantia:

1 Ao b bubdha.

2 Anon Extendida.

10 Anos Disponibilidad de Aepueesios y Sericio Wireless Control Control Panel Controller
Brake Inchuded: 5 § & i

Elcuromagrietic 1o release, Doubile Disk dinect on Reducer Control inalambrico Pupitre de mando Controlador
PWIRZ

FWF2IE1BISD VO 1 1 EWRFIPSS Dynamic Brake

capaciny =135%
Freng Incluido Fremo dindmico
D liberacidn Electromagndtica, Dabike Ditdo directa ol reductorn

capachled =125%

Brake Included:

Electramagnetic to release. Doubbs Cisk dinect on Motor

capacity =»125%

Freno Incluido

O liberacion Electremagnética, Doble Dieco direcio al mator

capaciched =125%

Oiptionali: ASD, VD, Enceler, Dynarmic Brake, Motor Brake,

caming amd programening as ieguet,

15. I
Dipclonales: VOF, PLE, Encoder, Freno Dindmico, Frena Motor,

Programaciones especlales segan regquerimbento. T . SR e T
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REGISTRO DE PROPIEDAD INTELECTUAL N° 189489

PROHIBIDA SU REPRODUCCION TOTAL O PARCIAL

TODOS LOS DERECHOS RESERVADOS

ES PROPIEDAD DEL AUTOR ® PROWINCH 2014 - V3.6

PROWINCH LLC EMPRESA CON SISTEMA DE GESTION DE CALIDAD NORMA 1SO 9001

.ECERTIFICADD
CERTIFICATE

IS0 9001:2008 REG: 1875/01

DESCARGO DE RESPONSABILIDAD

Prowinch® LLC declara que ha puesto a disposicion del Cliente todas y cada una de las advertencias de seguridad relativas al producto adquirido y que, en razén de ello, no asume
responsabilidad alguna por los eventuales dafnos o perjuicios que pudiera sufrir el cliente o terceros a causa o como consecuencia directa o indirecta del incumplimiento u omisién a alguna
de las instrucciones o advertencias de seguridad que constan en el Manual de Usuario y Advertencias de Seguridad correspondiente a la unidad adquirida.

En este sentido, Prowinch® LLC, no responderd por accidentes y/o dafios a las personas y/o a la propiedad, que resultasen a consecuencia de la negligente utilizacién del producto.

En ninguin caso Prowinch® LLC, asume ninguna responsabilidad derivada del uso de estas recomendaciones voluntarias, y no ofrece ninguna garantia en relacion a ellas. Estas recomendaciones
no tienen prioridad sobre las normas vigentes de seguridad de la planta.

Para efectos de hacer valer la Garantia del producto adquirido, Prowinch® LLC, sélo respondera por eventuales desperfectos cuando sea posible acreditar que el usuario del mismo ha seguido
todas y cada una de las advertencias que constan en el Manual de Usuario y Advertencias de Seguridad.

1. Es responsabilidad exclusiva del Cliente/usuario verificar que los equipos, productos y accesorios adquiridos cumplan con las caracteristicas, capacidades, elementos, componentes,
accesorios y demas condiciones para el uso que el Cliente/usuario pretende darle.

2. Es ademas responsabilidad exclusiva del Cliente/usuario asegurar que los equipos y productos adquiridos sean operados y mantenidos en condiciones de seguridad y por parte de personal
debidamente capacitado en el uso de los mismos, implementando ademas todas las medidas de seguridad que fueran necesarias para prevenir accidentes o dafios a personas o bienes y
observando las indicaciones y advertencias de los manuales de uso correspondientes.

3. Eleventual apoyo en la seleccién de los equipos, de las capacidades y caracteristicas requeridas por los clientes que brinda Prowinch es entregado de forma gratuita y proporcionado en base
a la informacién de uso y requerimientos indicados por el Cliente mismo, informacién que Prowinch no puede ni le corresponde verificar. De esta forma es de todos modos responsabilidad
unica y exclusiva del Cliente -o de quien hara uso de los equipos y productos adquiridos- asegurar que los mismos cumplan con las capacidades, caracteristicas, mantenciones al dia y todo lo
necesario para una operacion correcta y segura en relacién al uso que pretende darle.

4. Para Izaje de personal Prowinch recomienda el uso de winches con 4 frenos. El uso de winches de 3 o menos frenos o caracteristicas de seguridad inferiores a las maximas disponibles, para
1zaje de Personal, es de exclusiva responsabilidad del cliente.

5. Con el propésito de garantizar la seguridad de los usuarios de los equipos, en especial los de Izaje de Personal, es necesario realizar las inspecciones y mantenimientos de los equipos segun
la frecuencia recomendada en relacién a su ciclo de trabajo, tal como esta descrito por las normas ASME B30. Es obligatorio mantener registro y evidenciar los Informes escritos y fotograficos
de: Mantenimiento, Puesta en Marcha, Pruebas de Carga, Capacitaciones, Certificaciones, Inspecciones e Informes de fallas y accidentes.

6.Los informes antes mencionados deberan ser enviados mediante correo electrénico a registros@prowinch.com dentro de los primeros 7 dias corridos que dicho evento haya ocurrido.

7. El cumplimiento de la realizaciéon oportuna de las actividades obligatorias descritas en los puntos 6 y 7, mas todas las actividades mencionadas en las correspondientes normas aplicadas,
son de exclusiva responsabilidad del usuario. El no cumplimiento de lo anterior, desliga a Prowinch de cualquier tipo de Responsabilidad y Garantia hacia el equipo, cliente, personal y/o
usuario o cualquier otra responsabilidad que pudiese atribuirsele a Prowinch.

La informacién contenida en este manual puede contener errores técnicos o inexactitudes, Prowinch® LLC, no se hace responsable por errores digitacion, omisién o informacion errada.

Este manual estd sujeto a cambios sin previo aviso. Descargue la ultima version disponible en www.prowinch.com
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1. MODELOS
Winche Eléctrico 220V/240V/380V/480V

PWK380 PWGA450i PWK500

PWK1250

PWG600

PWG1750

PWG7700 PWK21000 PWK21000XL




Aplicaciones del

Winche

El Winche Prowinch® de las series PWGy PWK es un producto que
adopta una avanzada tecnologia. Tiene como caracteristicas un
sistema de instalacion simplificada y su uso es confiable.

Este producto es apto para ser usado en maquinarias de pequeia
y mediana escala, en bodegas, en obras de construccion; es la
herramienta ideal para el movimiento de carga.

Aplicaciones del Winche Eléctrico PWG y PWK:

a) Mineras: Izaje, Cintas transportadoras, Mantenimiento, Izaje
Plataformas de carga, Contrapesos, sondajes.

b) Construcciéon, Centrales de paso, Centrales hidroeléctricas,
Izaje carga, Torres, Equipos, Maquinaria.

2. PRECAUCIONES GENERALES DE SEGURIDAD

El Winche Prowinch® esta disefiado para brindar un servicio
seguro y fiable si esta operado de acuerdo a las instrucciones.
Respete las precauciones para la sequridad personal y la
seguridad de otras personas. La operacién indebida del equipo
puede causar heridas y dafo al equipo.

Uso Obligatorio de:

@00

Gracias por adquirir un Winche Prowinch®. Este manual describe la
operacién y el mantenimiento del Winche. Toda la informacién en
esta publicacion esta basada en la informacion de produccién mas
nueva que esta disponible al momento de imprimir.

) Industria, Edificios, Materiales, Equipos y carga en general.

d) Pesqueras, Caletas, Barcazas, Arrastre de embarcaciones,
Lanchas, etc.

e) PWG450i y PWG600 uso en plumas, Izaje de ventanales y carga
sobre medida para edificios.

f) Multiple usos similares a los anteriores.

Es importante que lea cuidadosamente este manual antes
de utilizar su unidad y guarde las instrucciones para futuras
consultas. Si tiene cualquier duda al respecto no dude en
contactarse con nosotros en www.prowinch.com

Su Winche puede generar mucha fuerza y si se usa de forma
insegura o incorrecta puede hacer dafo, puede causar heridas o
muerte. En este manual se encuentran los siguientes simbolos
para precaucion, avisos y peligro. Haga caso a las notas que siguen
los simbolos que estan escritos para su seguridad. La operacion
segura de este dispositivo depende de Usted, el operador.




Precauciones Generales

de Seguridad

£\ ATENCION: Este simbolo indica que hay una
/ l \ situacion peligrosa que si no se evita puede
/,;_. 'i‘-.l causar heridas menores o moderadas. Esta
nota también es usada para avisar sobre

practicas inseguras.

PELIGRO: Este simbolo indica una situacion
peligrosa que si no se evita, puede causar
heridas graves o muerte.

PELIGRO
r o
Tanto los usuarios como todas las personaﬁﬂcuentren al alcance del cable de acero o de la

proyeccion de su carga, estaran en todo mom ligados a utilizar los elementos de seguridad
exigidos para la operacion de esta unidad, a Mantes, casco de trabajo, zapatos de seguridad
y proteccion de policarbonato para la vista.

iiIADVERTENCIAN

Verificar torgue apriete hases

Periodicamente @120 Ib

Use Trabapernos Rojo
www.prowinch.com EroMFINEE Figura 02
Figura 03

I I | A PREC A“c"’]“ ESTE WINCHE DEBE SER MONTADO CON LA SALIDA DEL CABLE POR DEBAJO DEL TAMBOR.

n E A'I' n nl) AM I E“Tn 1] UN INAPROPIADO MONTAJE PODRIA DANAR EL WINCHE Y ANULAR SU GARANTIA.

| A CAUTION THIS WINCH MUST BE MOUNTED WITH THE ROPE IN THE UNDER WOUND DIRECTION
S IMPROPER MOUNTING COULD DAMAGE YOUR WINCHE AND VOID YOUR WARRANTY.
www.prowinch.com TR M ea i

POR DEBAJO DEL TAMBOR

POR ARRIBA DEL TAMBOR

Figura 01

5 [Pram s




Precauciones Generales

de Seqguridad

2.1. Precauciones generales:

La salida del cable debe ser por la parte inferior (ver fig.03), de
lo contrario el equipo puede sufrir dafos debido a fuerzas de
torque respecto de su base de apoyo.

- Asegurese que el Winche cumple con las condiciones de uso.

- Mantenga el Winche en buenas condiciones y asegurese que
el cable de acero no sobresalga del tambor al enrollar.

- No use poleas ni accesorios que no estén aprobados para
este Winche.

- No use cable con defectos, desgastado o con hebras rotas.

- Para reducir el riesgo de descarga eléctrica, asegurese que el

Winche esta eléctricamente conectado a tierra, por personal
calificado.

- Asegurese que el Winche funciona adecuadamente en vacio,
sin carga, antes de cargarlo.

- Enrolle de forma ordenada y uniforme el cable de acero en
el tambor. Si el cable de acero se monta uno sobre el otro de
forma cruzada es necesario que lo enrolle de nuevo.

- Desconecte el equipo de la alimentacion eléctrica cuando no
se use para evitar accionamientos involuntarios.

2.2, Use ropay proteccion adecuada:
- No use ropas sueltas ni joyas. Se pueden enganchar en las
partes que se mueven.

- Use guantes de cuero cuando toque el cable del Winche. No
toque el cable con las manos desnudas ya que cables rotos
pueden causar heridas.

- Debe usar zapatos de seguridad antideslizantes y casco de
seguridad.

- Use algun tipo de protecciéon para contener pelo largo.

- Siempre use gafas protectoras. Use algo para proteger toda
la cara si esta sacando astillas de madera o de metal. Use una
mascarilla de respiraciéon para el polvo cuando hay metal,
madera y polvo de quimicos.

2.3. Mantenga una distancia segura:

- Asegurese que todas las personas estén lejos del cable del
Winche y la carga, cuando el Winche estd en operacion. Es
recomendable que esa distancia sea 1,5 veces la longitud
del cable. Si el cable se suelta o se rompe por la carga, puede
azotar y causar dafo personal grave o muerte.

- No pase por encima del cable.

- Es necesario asegurar que todos los visitantes y espectadores
se queden lejos del 4rea de trabajo.

- Mantenga equilibrio todo el tiempo.

2.4. No abuse del cable eléctrico:

- Nunca levante el Winche por el cable eléctrico ni tire para
desconectarlo.

- Aleje el cable del calor, aceite y bordes afilados.

- Nunca saque todo el cable, mantenga al menos 5 vueltas en
el tambor.

2.5. No haga que el Winche trabaje demasiado:
- Si el motor se pone muy caliente, deténgalo y deje que se
enfrie por algunos minutos.

- Si el Winche se detiene en la operacién, detenga la operacién 'y
revise la carga y el carro.

- No exceda la capacidad maxima mostrada en la tabla (tabla
pagina 17). Las cargas no deben exceder esas medidas.

2.6. Revise las partes danadas:

- Antes de usar, es necesario revisar el Winche completamente.
Es necesario que un centro de servicio autorizado repare o
sustituya cualquier parte que esta dafhada.
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2.7. Repare el Winche:

-Para reparar use soélo repuestos originales Prowinch®, en caso
contrario puede poner el usuario en peligro. El uso de cualquier
otro repuesto hara que la garantia caduque y quede sin efecto.
Sélo use accesorios fabricados para este Winche.

2.8. Enrollar el cable:

-Debe llevar guantes de cuero para enrollar el cable. Para enrollar
correctamente es necesario mantener una carga pequefa en el
cable. Mientras el operador enrolla el cable otra persona debe
guiarlo en su correcta ubicacién. Empiece lo més lejos y lo mas
al centro que pueda. Camine con la carga en el cable mientras
el Winche enrolla.

- No permita que el cable se caiga y no se acerque al Winche.

3. PRECAUCIONES DE LA OPERACION DEL WINCHE

Prowinch LLC no tiene control directo sobre el uso del Win-
che y su operacion. De conformidad con la buena practica
de seguridad es responsabilidad del propietario, el usuario y
el personal operativo seguir estas normas. La Norma ASME

La operacion incorrecta del sistem

- Apague el Winche y repita el proceso hasta que sélo quede 1
metro de cable.

- Desconecte el control remoto y/o corte el suministro eléctrico.

- Es necesario que el final del cable quede enrollado por lo
menos 5 vueltas en el tambor para soportar la carga.

- Cuando se utilicen cables IWRC de alambres de acero, use
guantes para eliminar la posibilidad de cortes causados
por hebras rotas. Inspeccione el cable y el equipamiento
frecuentemente. El cable debera ser reemplazado
inmediatamente si hay signos de desgaste, torceduras,
oxidacion, hebras rotas o cualquier otra sefial de deterioro.

Prowinch LLC y sus distribuidores capacitan y otorgan
Certificados de Capacitacién en el USO y MANTENIMIENTO de
toda la linea de productos.

B30.7-2011 se ha utilizado como una guia en la preparacion
de esta lista de lo que Se Debe y lo que No Se Debe Hacer.
Todo operario debe estar debidamente capacitado y acreditado
para el uso de este equipo.

rear una situacion potencialmente

peligrosa que, si no se evita, podria causar Im o lesiones graves. Para evitar una situacion
potencialmente peligrosa, el operador:
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1. No operard el winche hasta que haya leido y entendido
completamente estas normas y el manual del equipo
entregado por Prowinch, incluidas las instrucciones vy
manuales de mantenimiento.

2. No operard un winche dafado, que funcione de forma
incorrecta o intermitente.

3. No operard un equipo que ha sido modificado sin la
probacion del fabricante.

4. No alzara mas de la carga nominal descrita para el equipo.

5. No podra utilizar montacargas o grtia dainadas que no estén
funcionando correctamente.

6.No podra utilizar el winche con dafios en el cable: torceduras,
dobladuras, oxidacion, hebras rotas o desgastadas.

7. No usard ningun tipo de extensién o modificaciéon al winche.
8. No liberara la carga mientras el sistema esté con peso.

9. No podra utilizar el winche para levantar personas a
excepcién de aquellos equipos que cumplan con la norma
ASME B30.7-2011 en instalaciones que cumplan con la norma
ASME B30.23-2005 o que estén aprobados por SERNAGEOMIN.
La responsabilidad de estas maniobras y el cumplimiento de
estas normas son de las empresas y personas que las realizan.

10. No alzard cargas sobre las personas y se asegurard que
todo el personal permanezca distante de la carga soportada.

11. No tratara de alargar o reparar el cable.

12. Protegera el cable de carga de salpicaduras de soldadura
u otros contaminantes dafinos.

13. No debe operar el winche si hay cualquier objeto o
elemento que roce o desvie inadecuadamente el cable.

14. No aplicara la carga a la punta del gancho o al cerrojo del
gancho.

15. No usard el equipo con un accesorio, polea, eslinga,
grillete o elemento adicional que no se encuentre en optimas
condiciones y cumpla con las especificaciones de carga
requeridas para la maniobra.

16. No debe operar mas alla de los limites de recorrido.

17. No podra abandonar la carga siendo esta soportada por el
winche sin que se adopten precauciones concretas.

18. No permitira el uso del cable o gancho como una tierra
eléctrica y/o soldadura.

19. No permitird que el cable o gancho sean tocados por un
electrodo de soldadura en vivo.

20. No debera retirar u ocultar estas advertencias.

21. No deberd operar un winche que no haya sido
instalado y anclado cumpliendo con los calculos y normas
correspondientes.

22. No alzarad cargas que no estan en equilibrio y que la
accién de contencion no es segura, manteniendo la holgura
correspondiente.

23. No deberad operar un winche a menos que todas las
personas presentes estén distantes de la carga, el cable y su
proyeccion.

24. Informara sobre un mal funcionamiento o actuaciones de
elevacion inusual.

25. No deberd operar un winche en el que las placas de
seguridad o adhesivos no se encuentran o son ilegibles.

26. No operara el equipo sin los elementos de seguridad:
Zapatos de Seguridad, Guantes adecuados, Casco de
Seguridad, Protecciéon de policarbonato para la vista y
cualquier otro elemento adicional requerido en la obra.

27. Desconectard el winche del suministro eléctrico si el
equipo es desatendido.

28. La Conexion eléctrica debe contar con un automatico 6
guarda motor que permita desenergizar el equipo. Este debe
estar al alcance del operario.

29. No operar el winche sin las protecciones de motor y partes
moviles.
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PRECAUCION

Una operacion incorrecta del sistema puede crear una situacion potencialmente peligrosa

que, si no se evita, podria resultar en lesione

ores o moderadas. Para evitar una situacion

potencialmente'msa, el operador.
e

1. Deberd mantener el equilibrio sobre una base firme y
asegurarse de estar en una posicién segura.

2, Debera verificar el funcionamiento del freno, tensionando
el winche antes de cada operacién de levantamiento.

3. Debera utilizar cerrojos de los ganchos. Los seguros son para
retener eslingas, cadenas, etc. bajo condiciones de holgura.

4, Deberd asegurarse de que los cerrojos de los ganchos estén
cerrados y que no se encuentren soportando ninguna parte
de la carga.

5.Hara que la carga esté libre para moverse y sin obstrucciones.
6. Deberd evitar balanceo de la carga o el gancho.

7. Inspeccionard regularmente el equipo, reemplazara
las partes dafadas o desgastadas, y mantendra registros
apropiados de mantenimiento.

PELIGRO

Asegurese de desconectar'el suministro eléctrico una

vez terminada la operacion. Nunca dejar el equipo
alimentado sin supervision del operador.

8. Solo utilizara piezas recomendadas por el fabricante cuando
se repare la unidad.

9. Debera usar solo cables en buen estado y recomendaciones
del fabricante.

10. No podra llegar al limite del cable del Winche siempre
dejard 5 vueltas de cable dentro del tambor.

11. No permitira que su atencidn se desvie de la operacion del
equipo.

12. No permitird que el equipo sea sujeto al contacto violento
con otros equipos, estructuras u objetos mediante el uso
indebido.

13. No ajustard o reparard el Winche a menos que esté
calificado para efectuar esos ajustes o reparaciones.

PELIGRO
El uso de estas unidades es' exclusivamente estacionario,
cualquier fuerza exteMuede sobrepasar las
capacidades indicadas y producir danos en el equipo.
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4. PRECAUCIONES DE MANEJO
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1. No lo sobrecargue. Asegurese que co- 2. Revise la calidad de las conexiones 3. Examine periédicamente la totalidad y
noce su propia habilidad de levantary la  eléctricas. El voltaje puede tener bajas el estado del cable de acero. En caso de
capacidad maxima de su Winche. considerables si no se cumple con una  detectar dafios, remplacelo.

buena conexién.

444

-
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4. No transporte a personas, si el equipo, 5. No se pare bajo la carga. Si la carga se 6. Evite el uso del Winche enla IIuV|a. No
su accesorios e instalacion no cumplen  cayera podria aplastarlo. moje el interruptor ni el motor.
con las normas exigidas para tal efecto.

iy, &

7. Realice revisiones de mantenimiento 8. Verifique la instalacion del equipo. 9. Un objeto pesado no deberia ser

de forma periddica. sostenido en el aire por un tiempo largo,
ya que puede causar deformacion y es
un accidente en potencia.
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5. PRECAUCIONES DEL MEDIO AMBIENTE

Las siguientes condiciones del medio ambienteecausar fallas en el funcionamiento del Winche.

N | | N~
Cuando se utiliza al aire libre, se requiere de un refugio para CQD
proteger de las condiciones ambientales adversas. V N
Temperaturas bajo de -10°C y arriba de 40°C y/o humedad relati- U

vade 85% puede producir fallas en el equipo.

Estar cerca de quimicos, gas corrosivo y/o explosivos puede cau-
sar explosidn. Exposicion al acido y/o a la sal puede causar mal
funcionamiento.

Exposicion a la lluvia y/o a la nieve puede hacer que el
Polipasto se oxide.

Exposicién a la arena puede causar un mal funcionamiento.

Advertencias:

A A A\
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6. CARACTERISTICAS ESTRUCTURALES

Este producto funciona con motor monofasico o trifasico con transmision planetaria NGW, usando un gancho y cable de acero.
El freno es de discos con desbloqueo electromagnético.

Botonera de control : Pulsadores tipo “Hombre muerto”.
Motor: Adopta un motor monofasico o trifasico, aislado, con gran energia de partida y poca inercia.

Estructura de la transmisién: Adopta engranaje en modo planetario NGW para la reduccion. Adopta aceros avanzados que
tienen un tratamiento térmico, con una gran vida util.

Aplicacion electromagnética del freno: Adopta el dispositivo electromagnético de freno. En caso de perder la energia eléctri-
ca, se frena mecanicamente de manera automatica, nunca retrocede, es seguro y confiable.

El cable de acero y el tambor: El cable de acero esta instalado sobre el Tambor. Fijado con perno de seguridad puede garantizar
la prevencion de que el cable de acero se suelte; se puede cambiar facilmente el cable de acero o ajustar la direccion de éste7

6.1 Sistema DE ANCLAJE DE CABLE AL TAMBOR

Sistema 1 Sistema 2 Sistema 3 Sistema 4




6.2 Tipo de Arrollamiento del Cable a Utilizar

Al sostener lamano derecha o la izquierda con el dedo indice extendido con la palma hacia arriba o hacia abajo, se puede determinar

facilmente el correcto arrollamiento del cable.
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7. INSTRUCCIONES DE INSTALACION

a. Instalacion y prueba de funcionamiento

En el lugar de trabajo, instale la maquina y fijela segiin normas
de célculo.

Pruebe que la instalacién eléctrica cumpla con los
requerimientos de la unidad a instalar. Si el voltaje de trabajo
probado en el sitio no cumple con los requerimientos
estipulados en las placas de datos del producto, puede
ocasionar dafios a las partes eléctricas y motor del Winche.
El voltaje deberia estar en el rango de +/- 5% del valor
especificado.

Si el circuito de la conexién a la electricidad esta correcto, la
direccién de funcionamiento del Winche deberia coincidir con
la de la botonera de control. En caso contrario revise que las
fases no estén invertidas.

Prueba inicial sin carga: Mientras se eleva o se baja un
determinado numero de veces, no debe sentirse vibracion ni
ningun sonido inusual.

Prueba con carga: Elevar y bajar una carga clasificada varias
veces. Revisar el Winche y el carro durante la prueba, revisar
y medir las conexiones eléctricas para confirmar que son
normales y confiables.

Cuando se baja la carga de prueba, aplicar el freno mientras aun
se encuentra colgando en el aire para probar su efectividad.

b. La capacidad de carga

La capacidad de carga y la velocidad varian de acuerdo a
cuanto cable de acero hay en el tambor. La primera capa de
cable en el tambor se mueve a velocidad mas lenta, pero puede
mover mas de la capacidad indicada. El tambor lleno alcanza la
velocidad méxima y la carga indicada. Por eso, la capacidad de
carga del Winche es determinada por la capacidad del tambor
cuando esta lleno, es decir, se indica la capacidad minima de
la unidad.

Velocidad Minima
Capacidad Maxima

Velocidad Media
Capacidad Media

Capacidad Minima
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c. Calculo de carga

- Coeficiente de polea

Numero de polea
Polea de rodamiento
Polea de buje

1
0,98
0,92

2 3 4
1,96 2,94 3,92
1,92 2,88 3,84

P - Tension de cuerda
T - Coeficiente de polea
W -Carga

d. Capacidad del carro de tirar la carga

Resistencia a rodar puede ser causada por el grado del angulo,
el tipo de pista y el estado del carro.

- Condiciones necesarias para usar

1.Tire uniformemente usando sélo un cable acero.

2. Dependiendo la inclinacién, la capacidad maxima a arrastrar
es de hasta 10 veces la capacidad de levante indicada en el
equipo, la cual incluye el peso del carro.

3. El carro de acero debe tener ruedas con control de ruedas
precisas.

4. La pista del carro no puede tener un error mayor a 2 grados
de desviacién lateral.

W=PXT f;ﬂ;;\ w=szTf;ﬂ;
Ertr Ers
_p—

_f—

e. Calculo de angulo de trabajo

Para obtener un enrollado uniforme del cable acero el angulo
de trabajo no debe ser superior a 1,5 grados.

En el caso de unidades con polea deflectora fija es necesario
multiplicar el ancho del tambor por 16. El resultado es la
distancia minima para la ubicacién de la polea deflectora (en el
caso ésta sea fija).

Ejemplo: Un tambor de 11 centimetros de ancho (11cm x 16
=176 cm) puede trabajar a una distancia minima de 1,76 mts.
En la imagen observamos el Tambor (A) y la polea, catalina o
roldada.

Winche
/ Roldana / Polea
3 (Te A
253 | P =
28
.

Distancia Minima
AX16

Toda instalacion eléctrica debe co

el peak 0 consumo maximo de partida.

Nota: VerlﬁMI automatico.
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Trifasico 380V/480V 1100w
Diametro del Cable (mm?) 2.5

f. Eleccion e instalacion del cable eléctrico.

1. La especificaciéon del cable afecta a la vida util y el
rendimiento del Winche eléctrico y la vida atil del motor. Es
muy importante leer los contenidos en la lista del siguiente
formulario cuidadosamente antes de usarlo. No se puede usar
un cable de electricidad que sea menor a los que aparecen en
la lista de la especificacion, a continuacion.

2, El largo del cable alimentador, en la lista ubicada en el
formulario, no puede excederlos 50 metros. El cable alimentador
deberia ser engrosado si esta medida fuera excedida, para
evitar una caida de tensién.

3. Cuando se utilice en una construccion, se debe usar
conductor eléctrico cuya alma conductora esta formada por
una serie de hilos conductores o alambres de baja seccion, lo
que otorga una gran flexibilidad y mayor seguridad.

2200W

25

3000W  4000W  5500W  7500W
4 4 5.5 8

4, Cuando el cable sea conectado a la electricidad, debe
hacerse directo al interruptor maestro y sujeto firmemente en
su lugar usando un perno.

5. Cada conexién de la linea del cable debe estar asegurada
en su lugar mediante el uso de un perno; si se soltase, los
contactos se conectarian de manera incorrecta, produciendo
chispas o altas temperaturas, etc. Esto influiria en la vida util
de la maquina.

6. La linea del cable debe ser fijada desde un extremo. Al
fijarla, el cable debe estar conectado firmemente; si uno o mas
se soltasen, entonces el voltaje bajaria, lo que influenciaria
seriamente sobre el rendimiento de la maquina.

7. Para garantizar la seguridad de las personas el cable verde
debe hacer contacto “a tierra” Su linea alimentadora debe
instalarse dentro de un interruptor adicional para evitar fugas.

ATENCION

El cliente asume la responsabilidad de hacer instalar su unidad por personas calificadas y que cumplan con
las normas exigidas en este manual. Todo calculo estructural debe ser hecho por un Ingeniero Calculista
debidamente acreditado y que certifique la instalacion. Una instalacion no adecuada puede producir graves
accidentes a los usuarios y personas cercanas al lugar de operacion de la unidad. Una instalacion deficiente o
incorrecta hara caducar inmediatamente la garantia de la unidad, al igual que en el caso de realizar una conexién

eléctrica que no cumpla con las especificaciones de

el Manual de cada unidad o las normas generales

para su consumo. Cualquier tipo de intervencién en lanidad por personas o empresas ajenas a Prowinch hara

caducar inmediatamente la garantia de la misma.
-
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8. CAPACITACIONES

Prowinch con el propésito de contribuir con la proteccion y la
integridad fisica de todos los usuarios, trabajadores, empleados,
empleadores, propietarios y de todas las personas relacionadas
con la operacion y uso de los Winches, realiza capacitaciones
para el uso y mantenimiento de Winches aplicados a distintos
tipos de trabajos. Esto en el entendido de que la seguridad no
tiene que ver solamente con un producto en particular, sino
que ademas con toda la cadena de procesos involucrados
en la instalacién, operaciéon, mantencién y utilizaciéon de los
mencionados equipos.

Para este propésito hemos desarrollado Manuales Instructivos
aplicados al Uso y Mantenimiento de los Winches e Izaje de
Plataformas de Personal, los cuales contienen importantes
referencias e indicaciones que es preciso conocer, considerar
u observar para realizar una segura y correcta utilizacién de los
Winches, para que en conjunto a sus componentes y accesorios
puedan cumplir de forma segura con el ciclo de vida y trabajo
esperado. Estos manuales han sido desarrollados teniendo en

cuenta la experiencia adquirida y basdandose en las principales
indicaciones que emanan de las Normas ASME B30.7 Winches
y ASME B30.23 Sistemas de Izaje para Personal.

Cabe senalar que Prowinch haadquirido los derechos y recibido
las correspondientes autorizaciones y licencias por parte de la
American Society of Mechanical Engineers ASME para traducir
y reproducir estas normas, con el consentimiento escrito del
Departamento de cddigos y Estandar de la misma ASME,
para asi aplicarlas en nuestros manuales instructivos en un
determinado ndmero de copias controladas y con los derechos
de autor correspondientes. Le invitamos a conocernos y con
gusto le daremos nuestro asesoramiento.
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9. MANTENIMIENTO E INSPECCION

Mantenimiento del Winche

1. La maquina tiene un sistema de transmisién del tipo 3. El Winche eléctrico debe ser revisado y usado
planetarios para desacelerar la potencia de transferencia. frecuentemente. Se debe hacer una revisién completa cada 6
Garantice que esté muy bien lubricado. Aplique grasa en meses.

el agujero de entrada superior cada tres meses (sélo en
aquellos modelos que cuentan con dicha entrada).

2, Lubricar el cable de acero si se oxida o si es corroido por el
agua lluvia, por favor retire el cable completo y empépelo con
grasa lubricante para su mantenimiento.

—
ATENCION

Es responsabilidad del usuario revisar periédid’fﬁénté el estado del cable de acero, anclaje o

SERVICE FACTOR / FACTOR DE SERVICIO

MAINTENANCE (Months) /
SERVICE / SERVICIO LOAD / CARGA TIME / TIEMPO MANTENIMIENTO (Meses)
Normal <65% <25% 6~12
Heavy / Pesado >65% >25% 3~6
Abnormal Conditions / En condiciones Anormales
/'.\,_
I_; | Y Environmental Geographical y Riscky /
-
Severe / Severo — Ambientales, Geogréficas y Riesgosas 1~3
<Duty Cycle Limit
<100%
>Limite Ciclo de Trabajo




Mantenimiento
e inspeccion

Parte para revisar Referencia Método de Revision
Etiquetado Etiqueta y marcas Existencia de la etiqueta Visual
Instalacion Enrollado y direccion del cable Angulo de trabajo Visual y mediciéon
x Funcionamiento Funcionamiento adecuado Manual
Condicion de cables eléctricos Daiios y sujecion Visual
Control/ Desgaste del punto de contacto Sin dafio de desgaste Visual
Interruptor Dariio del cable eléctrico Sin cortes ni dafios Visual
X Cable de conexién a tierra Anormalidades en c i6n de cables Visual
Aislacion 1 MQ min 500v aislacién Prueba de resistencia
Motor Aislacion 1 MQmin. Prueba de resistencia
Manchas Existencia de anormalidad Revisar averias
Tornillos Nada suelto Revisar averias
Freno Desgaste de discos Sin dafos ni desgaste Revisar averias
X Desempeiio No superior a 1,5% de longitud del cable Visual
enrollada en 1 min
Engranaje Daio y desgaste Sin dafios ni desgaste Revisar averias
Estado de lubricacion de engranajes La suficiente cantidad de lubricante Mobilux Medicion
EP2,Shell Unedo 2 o Esso Beacon EP2 Visual
x Ruptura de hebras del cable Menos del 10% Visual
X Disminucién del diametro Méx. 7% del diametro normal Visual
X Cable Acero Corrosion No severa Visual
X Condicién del anclaje del cable La suficiente para soportar la carga Visual
X Que se puede enrollar el cable No irregular Visual
X Estado de lubricacién La suficiente Visual
x Armazon Estructura Sin grieta ni rotura Visual
X Tambor Ruptura de pestana Sin grieta ni rotura Visual
Desgaste del tambor Sin desgaste Visual
x Operacion Direccion rotativo Direccién normal Escuchar
X Sonido rotativo anormal No oscilacion ni sonido de impacto Bajo prueba

Prueba de sobrecarga

Exi lidad

ia de anor

Cualquier tipo de intervencion en la unidad
por Prowinch®, hara caducar'i

onas ajenas a Prowinch® o no capacitadas
ente la garantia del mismo.
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10. LOCALIZACION Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

Antes de usar el Winche Prowinch?®, revise el tambor para asegurar que el cable esta enrollado adecuadamente. Para asegurarse
de que el Winche opera sin complicaciones, pruebe el boton del Control. Si el Winche sigue fallando después de algunos intentos,

revise lo siguiente:

1. Sinreaccion

a. Fuente de energia.
b. Revise el interruptor de parada de emergencia.

2. Suena pero no gira

a. Revise la bobina del freno y/o el circuito.
b. Revise el interruptor y cambie el cable.
¢. Revise si falta una fase de alimentacion.

3. Velocidad baja con vibraciéon fuerte

a. Cortocircuito en el capacitor de encendido (en unidades
de 220V).

b. El punto de contacto del interruptor centrifugo (en uni-
dades de 220V).

4, Falla en la Partida

a. Revise la bobina del freno y/o el circuito.
b. Capacitor de encendido (en unidades de 220V).
c. Desgaste del freno de disco.

5. Falla de freno o escape de lubricacion

a. Bobina del freno.

b. Freno del disco.

c. Freno del disco metal.

d. Resorte del freno.

e. Es posible que una caida del voltaje hiciera que el freno
se cerrara.

6. Rotacion inversa (en Trifasicos)

a. Cambiar 2 de las 3 fases de entrada de alimentacion.

7. Pérdida de electricidad (fuga)

a. Si no funciona con “tierra” o no tiene “tierra”. Revisar o
conectar a“tierra”.

b. Si el cableado interior toca la carcasa. Revisar o remover
el cableado interior.

8. El ruido, usualmente aumenta

a. Si no esta bien lubricado. Agregar grasa lubricante.

b. Si los engranajes y rodamientos estan danados después
de un uso prolongado. Revise o cambie los engranajes y
rodamientos.

c. Si los pernos estan sueltos o han sido removidos. Revise
si los pernos estan correctamente apretados. Utilice traba
pernos.

9. Al presionar el Interruptor para elevar se escucha
un ruido del motor, y éste no gira

a. Si la potencia del voltaje es demasiado baja. Revise la
potencia de voltaje.

b. Si el cable de entrada es demasiado largo, entonces el vol-
taje es demasiado bajo. Revise si la seccién del cable cumple
con los requerimientos.

c. Sila bobina, al ser aplicado el freno, se ha quemado. Cam-
bie el electromagneto del freno.
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11. GARANTIA

1) Toda Garantia solo es valida con su respectiva Boleta o Factura
por el periodo de 1 afo a contar de la fecha de su emision.

2) Unidades tipo Equipos de Levante de Carga Estacionarios
y con Carro 220V~500V, si bien son disefiadas para levantar
carga, queda terminantemente prohibido su uso para levantar
Personas u objetos/carga sobre ellas. Toda persona debe
mantenerse lejos de la proyeccion del cable, ganchoy la carga.

3) Es responsabilidad de cada usuario el hacer instalar su
unidad por personas calificadas y que cumplan con las
normas exigidas en el manual de cada unidad y en estas
indicaciones. Todo calculo estructural debe ser hecho por un
Ingeniero Calculista debidamente acreditado y que certifique
la instalacién. Una instalacion no adecuada puede producir
graves accidentes a los usuarios y a personas cercanas al
lugar de operacion de la unidad. Una Instalacién no adecuada
caduca inmediatamente la garantia de la unidad.

4) Es responsabilidad de cada usuario operar el equipo por
personal debidamente calificado segun las normas ASME
B30 correspondientes. Como también mantener y realizar las
pautas de mantenimiento y revisiones descritas dentro de
la misma norma. Prowinch realiza capacitaciones y certifica
operadores.

5) En el caso de realizar una conexién eléctrica que no cumpla
con las especificaciones descritas en el manual de cada
unidad o las normas generales para su consumo, caducara
inmediatamente la garantia.

6) Es responsabilidad del usuario revisar periddicamente
el estado del cable de acero, anclajes o cualquier pieza que
pueda estar suelta, gastada o danada, tanto en la unidad
como en el objeto a remolcar o levantar.

7) Elusuario es responsable de usar los elementos de seguridad
exigidos para la operacién de estas unidades: Guantes de
cuero gruesos, casco de trabajo, zapatos de seguridad y
proteccién de policarbonato para la vista. Ademas tiene que
velar que todas las personas cercanas, estén usando estos
mismos elementos de seguridad.

8) Cualquier tipo de intervencién en la unidad por personas
o empresas ajenas a Prowinch es causal de caducamiento
inmediato de la garantia de la unidad.

9) Todo equipo Prowinch tiene sellos de garantia en su parte
motriz y reductora, la carencia o ruptura de estos sellos es
motivo de caducamiento inmediato de la garantia.

10) La instalacion de Winches en bases no adecuadamente
alineadas y sin las perforaciones exactas de anclaje caduca
inmediatamente la garantia.

11) Es de responsabilidad del usuario alimentar los equipos
con corriente estabilizada, con el voltaje y ciclaje que

corresponda para cada unidad.

12) La garantia Prowinch cubre solo defectos de fabricacién.
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13) Toda unidad que presente signos de abuso, uso severo
por sobre sus capacidades indicadas y/o, presente Bobinas,
Estatores, Rotores, o circuitos quemados no son cubiertos por
la garantia.

14) Es responsabilidad del usuario no sobrepasar las cargas
indicadas de cada unidad, si usted tiene cualquier duda en la
instalacion, uso o funcionamiento de su unidad y/o requiera de
capacitaciones, solicite asistencia técnica en www.prowinch.
com.

15) Toda garantia es dada en nuestras instalaciones. Los
repuestos enviados por garantia a otras ciudades o paises
no incluyen los costos de envio, teniendo estos que ser
cubiertos por el cliente.

16) La garantia no cubre costos de traslado de los equipos,
desmontaje, traslado de personal, lucro cesante, faenas
detenidas o cualquier otro costo que se pudiese relacionar al
cese de funcionamiento de un equipo.

17) En el caso se solicite visita técnica a terreno, esta siempre
sera cancelada por parte del cliente, independiente de
que en ella se hagan servicios sin costo cubiertos por la
garantia. Se entiende como visita técnica a terreno a los
costos involucrados por el traslado del personal, transporte,
combustible, alimentacién, alojamiento, horas extras, etc.

18) La garantia solo es vdlida al comprador directo no
extendiéndose si este vende, traspasa o transfiere el producto
a terceros.

19) Exclusiones de la garantia:

-Si la averia es producida por agentes meteoroldgicos.

-Si la averia es producida por agentes externos como: fuego,
agua, golpes, aplastamiento o aplicacion de voltaje o energia
inadecuada.

-Las averias producidas por rotura fisica, tales como carcasa,
plasticos, pinturas, esmaltes, cristales, embellecedores, similares.
-Productos que presenten dafio causado por transporte
inadecuado, vandalismo, arena, desastres naturales como
terremotos, inundaciones, incendios, etc.

20) Vencimiento de Garantias:

Incluida: 1 Afo a contar de la fecha de compra indicada en la
Boleta o Factura.

Contratada: 2 ARos, Garantia extra contratada por el cliente al
momento de la compra del producto.




Especificaciones

Técnicas

12. ESPECIFICACIONES TECNICAS
a. Winche PWK380
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Code / Cédige PWH380 Tl e
Capacity. 15t brymr B4 b
Capacidad 1* Capa; 3

i i Tl RR-W-110E 7/ Gx18/6x28 EIPS Fiter Core RA-W-410E 7/ 6x19/6x26 EIPS Alma de Fibra
Volage: ; Aope Dismaters 14 Inch | Cable 63 mm
i 120/220/ 2409 S0/B0HZ 1 Phase ominal Birength 8019 Lb | Rasistencis Nominal 2730 Kg
A o i * Rope weight x Ft 0,10 Liv * Peso cable x Mt 0,1 Kg
Fotencls Mobor ' . Layer Ropeon  Lifingx  Spesd : Capa mgx  Cap KD Velocidad
Application: Lifting & Pulling drumit LayerLb ftmin g Capa xCopa  Min‘min
Aplicacian Izaje y Arrastie 1 21 844 50,2 1 7 383 153
Tatal welght appras.: 104 Ib 2 45 768 56,1 2 L 43 7
Pese Totad apros: 49 key 3 72 683 62,0 3 = 310 185
Standard: ASME B30.7/ 530,10/ ANS-AWS 4 101 623 68,0 4 a 283 207
Marma: D143/ RR-W-A106 [ 1502332

Warranay

1 Year Inchuded

2 Years Extended

10 Yiears Pams and Service Availakilivg
Ciadantia;

» SEAVICE/ SERVICHEY

=LOAD / CARGA

= TIME F TIEMPD

= MAINTESANCE [MantSa)
BANTEMIMIENTD [mesos)

1 ARo Inehifda, Peaormal < B5% < 25% 6~12
2 Afios Extendida,
10 Anos Disponibilidad de Hepuestos ¥ Senvicio My / Pesado - G50 » 250 P 1
FWRC Fope: al/ia"x fih
Cabile RVRC: 86,3 mim x 30 m Abnormal Conditions
l'l-""' ““r;':'ll’-‘ 3;‘ ft & En condicionas Anormales
CAnNCE ) T m SETE -
Severs | Severo Enwmnmentl. Geag hy 1-3

Electromagnetic (o release, Double Disk direct on reducior
EApACHy =1 25%

Freno incluido:

D libevacion Electromagnetica, Doble Disco directo al reductor
capaciclad =125%

Wireless Control
Control inalambrico

Fulleys
Poleas

< 100%:

Country / Pals

Amblerdndes. Geoprificrs p Ay

Druty Cycho lenis
< Limate Clcla de Trabso

PWF2TE1B220W Simples ¥ multiples Argentina 2200 ~ 2a0W S0Hz
Single and maudtple Chile P20V ~ 4OV 50Hz

Colamkxa TV =100V 80HZ

Costa Rica TN =120V 60Hz

Mexico 110V =120V 60Hz

Feru 2200 = 240V 60Hz

Lss 1100 =1 20V 60Hz

Resta AL 110 =120V 60Hz

* Check for options / Consulte por opciones

MONOPHASE / MONCFASICO




Especificaciones

Técnicas

Lista de Partes PWK380

' Ne Descripcion Ne  Descripcion ‘

Q Q

1 Control Remoto 1 18 Piién 1

2 CajaEléctrica 1 19 Eje 1

3 Motor Jaula Ardilla 1 20 Base Soporte Reductor 1

4 Chaveta 1 21 Golilla Presion 1

5 Rodamiento 1 22 Tuerca 1

6 Manga 1 23 Rodamiento 1

7 Base Soporte Motor 1 24 Carcaza cajareductora 1

8 Perno 3 37 Bujefreno 3

9 Buje 3 38 Resorte Freno 3

10 Buje 1 39 Retén 1
11  Gancho 1 40 Buje Freno 1
12 Peso 1 41 Oring 1
13 Tambor 1 42 Bobinafreno 1
14 Cable de Acero 1 43 Plato freno 1
15 Plato 2 44 Disco Freno 1
16 Buje 2 45 Plato freno 1
17 Rodamiento 2 46 Tapa plastica 2




Especificaciones

Técnicas

b. Winche PWG450i

Code f Codigo

Capacity 15t layer:
Capacidad 1* Capa:
Speed:

Velochdad:

Voltage:

Violtaje:

Motor Power:

Potencia Motor:

Total welght appnoo.
Peso Total aprox:

WHC Rope:

Cable NWRC:

Standand:

MNorma:
Electiramagnetic Brake:
Freno Electromagnetico:
Warranty:

1 Year Inclhaded.

2 Years Extended,

PWG450i

293 |
450 kg
72 - 121 ftimin
22 ~ 37 mimin

12007230V 50060 Hz 1Ph

ax1.8kW

110 |k

50 kg

al/4"x 98 f

@ mem x 30 m

ASME B30.7 / B30.10 / ANSE-AWS
D14.3 f RR-W-310E /1503232
*125%

=125%

10 Years Parts and Service Availability

Garantia:
1 Asficy bne buiicla,
2 Anos Extendida.

10 Afos Disponibilidad de Repuestos y Servicia,

Country / Pals
Argentina
Chile
Caolombia
Costa Rica
Mexico

Feru

UsSA

Resto AL

MONOPHASE / MONOFASICO

2200 -~ 240V 50Hz
220W - 240V 50Hz
110V =120V 60Hz
10V =120V 60Hz
110V =120V 60Hz
2200 =~ 240V 60Hz
110V =130V 60Hz
10V =120V 60Hz

* Check for options / Consulte por opciones

RRA-W-410E 7/ Ex15%8x28 EIPS Fiber Core

Severe [ Severo

. 160 -
T
al62 ar3
:
mos I &l a0
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Jmy 110 .| |
T 1m0 i
m m b4 ry 11
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- —tht 1y S |
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1 w8l - 210 -

Dimensions in mm / Dimensionas en mm

RA-W-310E 7/ Bx15%x28 EIPS Alma de Fibra

Rops Diamater 14 Inch Cable 63 mm
Nominal Strength B019 Lb Resistencia Nominal 2.730 Mg
Rope weaight x Ft 0,10 Ly Peso cable x Mt 0,1 Kg
Layer Ropeon Liftingx  Speed Capa Mtsx  Cap Kg. Velocidad
drumft Layerlb ftimin Capa  xCapa MNin‘min
1 ] 1054 B1E 1 7 478 M5
2 48 B43 |2 2 15 428 278
3 T BS54 100.7 a 24 aar a7
4 108 T80 103 4 33 354 36
[ 143 TE 1168 [ 44 26 A5

* MAIMTENAKCE {Maoniths) /

=SERVICE/SERVICIO =LOAD / CARGA = TIME 7 TIEMPD MANTERIMIENTO (i)
Narmal = 65% = 25% 6~12
Heawy / Pesada > B5% » 255 3=~ 6

Abnormal Conditions

A En condiciones Anormales
Emvronmenial, Geographical y Riscky 1=3
Ambendoles, Geograficas y Riesgosas

5 < Duty Cycle limig
< 1007% « Limite Cico de Trabajo

Irndiggansirs Redarincinkis
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Lista de Partes PWG450i

' Ne Descripcion Q Ne Bescrlpcmn (.) Ne Bescnpcmn Q .
1 Pernos 4 26 Empaquetadura 1 51 Rack soporte transmision 1
2 Tapa Motor 1 27 Rodamiento 1 52 Engranaje 3" 1
3 Rodamiento 1 28 Resorte 1 53  Anilloretension 1
4 Rotor 1 29 Pifidn 1° seccién 1 54 Segundo Eje 1
5 Cubierta ventilador 1 30 Resorte 1 55 Rodamiento 2
6 Seguro resorte 1 31 Rodamiento 1 56 Empaquetadura 1
7 Rodamiento 1 32 Rodamiento 1 57 Tapa transmision 1
8 Retén de aceite 1 33 Llave 1 58 Perno hexagonal 6
9 Pernos 2 34 Eje 1° seccién 1 59  O-ring 1
10 Estator 1 35 Acople 1 60 Perno hexagonal 1
11 Base principal 1 36 Rodamiento 1 61 Ventilador 1
12 Registro 1 37 Rodamiento 2 62 Tapa ventilador 1
13 Pernos 4 38 Retén de aceite 3 63 Pernos cruz 3
14 Resistencia 1 39 Perno hexagonal 1 64 Seguro 2
15 Pernos 2 40 Tuerca con tapa 4 65 Pasador resorte 2
16 Puente Rectificador 2 41 Rack soporte motor 1 66 Piion 1
17 Perno 2 42 Rodamiento 1 67 Ruedaratchet 1
18 Banda de goma 1 43 Perno hexagonal 6 68 Frenodedisco 1
19 Base y carbones 2 44 Perno 1 69 Ejetercera 1
20 Tapa carbones 2 45 Tambor 1 70 Rodamiento 1
21 Golilla de goma 1 46 Eje de salida 1 71  Pernosseguro 2
22 Enchufe control 1 47 Retén de aceite 1 72  Resorte 2
23 Pernos 3 48 Rodamiento 1 73  Rueda de trinquete 2
24 Entrada corriente 1 49 Barra 1 74 Cable acero 1
25 Pernos 2 50 Barra 2 75 Gancho con peso 1




c. Winche PWK500

]

Code / Codigo

Capacity 15t Layer:
Capacidad 1* Capa:
Speed:

Velocidad:
Valtage:

Violhaje:

Motor Power:
Potencia Motor:
Application:
Aplicacione

Total welght appeox
Peso Totsl apros:
Standard:

MNoerma:

Warranty:

1 Vear incheded.

2 Vears Extended.

PWKS500

1.102 Ik

s00kg

74~ 129 frimin

22 = 1 mfmin

IR0V L0V A BV SEOV GO0V
SNEOHE IPhase

2,2 kW

Liftirg & Pulling
lzaje v Arrastre

235

107 kg

ASME B30T £ B30U10 S ANSI-ANS
D143 f RR-W-410E £ 1502232

10 Years Pats and Secvice Availabillity

Garantia:
1 Ana Inchuida.
2 Afod Extendida.

10 Afios Disponibilidad e Repuestos y Servicio

TWRC Ropa:
Cable WRC:
Tatal Range:
Alcance Maxinmo:

alid"x 1960
6,3 mm x 50 m
190

58

Electromagnetic to release, Double Disk direct on reducton

capacity =125%
Frena Incluida:

D liberacion Electromagniética, Dobde Disco dinecto al reduonos

capacidad >125%

Oiptionals: ASD, WD, Encoder, Dynamic Brake, Motor Brake,
coding and programming as request.

Dipcignales: VODF, PLC, Encoder, Freno Dindrmics, Frerno Matar,
Mrogramaciones especlales segun requenimiento.

Wireless Contral

Control inalambrico
PWF21E1B380Y

Pulleys
Paoleas

Seriples v multiphes
Sirgle ard multiphe

Especificaciones

AA-W-410E 7/ Gx15%x26 EIPS Fiber Core

Téc

nicas

Dimensions in mm / Dimensiones en mm

RA-W-410E 7/ Gx18%x26 EIPS Alma de Fibra

Rops Dinmater 14 Inch Cnble B3 mm

Hominal Strangth 6.010 Lb Rasistencia Naminal 2730 Kg

Rope welght x Ft 0,10 Lb Peso cable x Mt 0,1 Kg

Layer Ropeon  Lifing x Speed Capa Misx Cap. Kg. Velocidad
drumft Layer Lb  fUimin Capa  xCapn  Mis‘min
1 54 1,102 TAB 1 16 500 =B
2 13 1.010 818 2 34 458 .9
3 176 a3z B El 54 4X3 2t
4 245 BEE w53 4 7B 383 29,0
5 e 808 1021 5 ar 368 91,1
[ e TET 1088 L} 121 344 .z
T 480 713 15T T 146 a3 353
a 560 673 1225 L} 173 305 w3
a BE2 [=l] 123 a 202 289 9.4
= MAINTEMANCE [Mantha) /
= SERVICESSERVICIO =LOAD / CARGA = TIME / TIEMIPGO) MANTENBRIENTO (mesus)
Normal = 65% = 259 512
Heavy / Pesado = G5% = 25% 3=-6
Abnormal Conditions
En condiciones Anormales
Severe / Severa Ernonmeni, Geographical y Risciy 1 ~3

E

Cauntry | Pais

Argentina
Chile
Calombia
Casta Rica
Mexico
Peru

usa
Resto AL,
* Check fo

Ambientales, Geogrdiog ¥ Risigodas

100% < Dty Cyche limit

< Limige Ciclo do Trabajo

TRIPHASE / TRIFASICO
380V SOHz

380N S50HZ

220VG0HEz / 440VE0HE
22NWB0HEz [/ 440VEOHE
220VG0HE / 440VE0HE
22VE0Hz [/ 440VEOHE
220V60Hz / 440V60HzZ
22VGE0Hz / 440VE0HE
r options / Consulte por opclones

Wndaperams Ffarincinkes




Especificaciones

Técnicas

c. Winche PWK500
Lista de Partes PWK500

ﬂ" Bescrl'pcn'caI n u \

Seguros Segers

Golilla

Rodamiento

Tambor

Perno Cable
Espaciador

Pifion - 4

Pifion - 2

9 Pifion -3

10 Eje Dentado

11  Rodamiento

12  Motor

13  Tuerca

14 Flange Soporte Lateral
15 Tirante Superior

16 Cable IWRC

17 Flange Soporte Lateral
18 Tornillo By Golilla de Presion
19 Cubierta Reductor

20 Seguro Segers

21 TapaRodamiento

22  TornilloC

O NOGOUHWN=
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23 Tornillo y Golilla de Presién 10
-~ = A - -~ = — — — — — —
© 900 © @@ @60 @ @
|

i

(j'

\

@ o« )

T T 1@:’}

P

@® o ® W we ®




Especificaciones
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d. Winche PWG600
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F— " RA-W-S10E 7/ 6126 EIPS Fiber Care | FeR-W-410E 7/ 610626 EIPS Alma de Fibsa
— [_l P £ N % Frope DHamater 5MB Ingh  Cabls 7.8 mem
| M ¥ [ Momina Strength 2378 Lb Rasisioncia Mominal 4254 Kg
= n ] I.:TF o | Rope wolght x F1 0,96 Lb Poso cable x Mt 0.2 Kg
= = " Layar Pope on  Litingx  Spead Capa Migx  Cap. Mg Velocidad
Dimensions in mm / Dimensionas &n mm drum it Layer Lb  ftimin = Capa xCapa  Misimin
1 25 1.380 42,5 | 1 L} 508 120
2 54 1ATE a4 u 2 17 534 148
3 L 10460 S El 27 475 164
4 123 945 803 4 38 429 18,4
5 163 BE1 65,2 5 50 380 2
Code / Codigo PWG600 8 208 a7 . = s 20
Capacity 142 layer: 1,340 I | AIR-W-410E 7/ Eu1 %426 EWPS Steel Coro RR-W-410E 7/ Bx1 V6235 EIFS Alma de Acerno
Capachdad 19 Capa: 508 kg | Rope Dismater 1/4 inch - Cabde 63 mem
el 42 = T hirmin - | Mombnal Strength BE38 L - Besistencia Mominal 1011 Kg
Welocidad: 13 = 22 mimin | Rope weoight x F1 0,12 Lb [ Paso cable x M1 0.2 Kg
Valtage ; : Layer Ropeon Littingx  Speed Capa Mtsx  Cap. Kg. Velocidad
Voktaje B e SO L1 drumf Layerlb imin Copn  xCopa  Misimin
Moo Power: 2 Hp 1 az 13460 425 1 1 10 [57] 13,0
Pemencia Matar i 2 [ 1.208 o732 . 2 a2 54T 144
Application: Lifting & Pulling 3 108 1.087 520 3 az &07 158
Aplicacidne Erager i Aragton 4 148 1005 55,7 4 45 A5 173
Tatal weight ageos: 165 1B 5 185 a4 B1.4 5 &0 el a7
Pesor Total appros: 7% kg a8 P45 fii] B8 L] 75 A 0.2
Standarch ASME B30.7 1 B30.10 / ANSI-AWS 7 208 804 70.9 7 Ll 365 218
bl D143 7 RAW-10E / 1502232
WRL Rope: o516 N 1M i
Cable WRC: 879 mim x 60m
Total Ranges 150 ft
Alcange Misimea: Sam = MAINTENANCE (Monihs) /
Warranty: = SERVICES SERVICHD *LOAD ¢ CARGA = TIME ¢ TIEMPO MANTERIMIENTO [
1 Vear inchsded,
2 Years Extended. Marmal < B5% < 25% 6~12
18 Years Parts and Senice Avallability
Garaiitia Heavy / Pesado « G556 » 750 3 =6
1 A Inchuida.
£ "‘;’-“‘ ’E:"""—"”:' | i : Abnormal Conditions
10 Anos DMponibiliclad de RBepaestos ¥ Samvicio =g L
Electromagnetic 1o release, Simple Desk direct on reductor A En corigiclonss hnu'{'?.a'}h-_‘”_
Sevare { Severo ki 1=3

capacily =175%
Freno Incluido:

D Hiberackon Electromagniética, Simple Disco directo al reductos

capacicdad >125%

pogrdioar y Retgeids

< Dty Cycha Benit
< Lim#e Cicla de Trahsjo

Wireless Control Fulleys Plumes Country/Pais  MONOPHASE / MONOFASICO
Control inalambrico Poleas Plumas

PWFEI1B220V Simples ¥ multiples PWFSD0G = Argentina 2200 ~ 240V 50Hz
Single and rultiple . Chile ZIOV - 240V S0Hz

Colombia 110V =120V 60Hz

Costa fica 110V 120V 60Hz

Mexico 110V ~120V 60Hz

i Paru IV~ 2400 BOHz

]i UsH 110V ~120V 60Hz

Resto AL, 110V — 120V G0z

* Check for options / Consulte par opciones

Wi Pletorm il
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Técnicas

d. Winche PWG600
Lista de Partes PWG600

'I!l BeSCI'IPCIOn u H" Bescrlpcmn a ‘

1 Motor 1 25 Engranaje Fase 1 1

2 Puente Rectificador 1 26 Pasador 1

3 Perno hexagonal 11 27 Manga transmision 1

4  Golillaa presion 11 28 Rodamiento 1

5 Base Motor/Transmision 2 29 EjeFase1° 1

6  Tuerca 3 30 Chaveta 1

7 Golilla a presién 3 31 Rodamiento 1

8  Rodamiento 1 32 PortaBobina 2

9  Tambor 1 33 Pernos 1

10 Seguro cable 1 34 Resortes frenos 3
11 Cable acero 1 35 Enchufe cable 1
12  Engranaje aceite fase 2 2 36 Control de mando 1
13 Rodamiento 6 37 Bobinafreno 1
14 Pasador 14 38 Placamagnética A 1
15 Barra 3 39 Discofreno 1
16  Perno hexagonal 3 40 Tuerca cabeza transmisor 1
17 Rodamiento 1 41 Seguro 1
18 Ejefase2 1 42 Placa magnéticaB 1
19 Chaveta 1 43 Tapa freno 1
20 Rodamiento 1 44 Golilla plana 1
21 Cajatransmision 1 45 Pernos 6
23 Rodamiento 1 46 Pernos 3
24 Plato transmision N°1 1 47 Manga freno 3
48 Gancho con peso 1




|

Especificaciones o

Técnicas

e. Winche PWK650m

" AR-W-41DE T / SxDEx26 EFPS Btesl Covn | RA-WATDE T B PSS EIFE Alms S Asens

R Diamater 34 Inch " Cabie B mm
| geminal §irensgEh 14710 L | Rmgtancia Mominal BATE Kg
| Pe wkght x FY 038 LE | Peas cabla x MR 0.4 Kg
[ Repeon Liftings  Speed Caga Minx  Cap. K. Velockdad
drem i Layerlb  Mimin Capa xCapa Misimin
1 ar 1.433 0.0 1 14 B850 122
2 B8 131 ar 2 a 36 123
3 LL2 13208 4T A 3 a7 =an 44
& Fir] L3 B [ a5 ] 188
] 5 F) 1084 543 B L i 187
[} T o Bas L} e 4y 178
i AR B1E 23 r 1 417 181
[} agT B (L8] L} 152 k7 20
£ EE] [Edl o7 & 1TE an R
10 [ T A 10 2m e 224
RA-W-410E T/ 81 WEx26 EIFS Fier Core | AR-W.410E 7/ 6x 1R EIFS Alma de Fibna
| Rope Dismeter 16 Imch | Cabile 10,1 mm
Maminal §tengih ALY L Flanikhoncia Nseminal 7.504 Mg
| Mape weight x F1 [ 5 - 3T - Peso cablo x MY .8 g
Lapar Ropesn  Litings  Gpeed Cags Minx  Cap. Kg. Velockisd
drum B Leyer b Bimin Capa mCapa WEaimin
Dirnengsions in mm ¢ Dimensionas an mm 1 any 1433 00 1 12 650 122
] (>3 L 43 2 e 200 128
45 = - 50 -— e 45 a 133 LAE 48,7 3 & 34 148
4 187 1080 30 ] 57 400 182
| 5 244 5 5TA [ T 453 7.8
. e B 200 w2 BT B -] Az 188
r } T w2 BET 0 T ma E) 2a
D ey n FrL] (51 oA a 135 ] 28
| i 0 5th Tes 4.7 ] 158 348 224
E it L T34 ™1 ) s a8 240

:_HH-'N'-H{( T Ex1@RxlS IPS Siod Core - AR-W-108 77 Ex12%x38 EIFS Alma de Acem

W

Hops Duameder 18 Inch Cadile T8 man
| Mominal Strangth 10378 Lb Fotistoncis Kominal ABED Ky
3 Fops weigs x Fi a8 Lk - | Pt eabla 1 M 3 Hg
E 1 [ Ropeon Liisgn  Spesd Cap Misx Cap Kg. Velcckiad
i drumft Layerlh fifmin Capa e Capa  WEafmin
| i | 2] 1439 2.0 1 17 50 122
- B F " 1,450 &1 E] 38 03 R
5 . 3 18 1244 £8.1 a " 563 14,1
4 252 RS-+ &g 4 i 27 180
5 3TF T 523 i = AGE 180
L] 404 1.0%3 54 B 113 £l 185
. 7 &b o a5 7 148 ey 170
] & o] 818 L] 178 432 188
i B ] 4.7 L] 202 &1 17
Code / Codigo PWHEG50m o TE a5 ora W ™= 383 2T
Capaciy 15T ayer 14330
. & MAINTEMAMCE (Mion i) /
Capacidad 1 Capa: 630 kg +SERVICE/SERVICHD SLOAD / CARGA = TIME / TIDMPO MANTEMESIENTD (mwses)
Lpeed: A0 — 58 fefrmin
Vielocidad: 13 - 18 mirmin Moasmal « G504 < 250 6=12
m;‘:‘ 1 0N 20V 50460 Hz 1Ph
Motor Power: Heavy / Pesado > G50 > 25% i-6
Potencha Moton il Al | Conditi
Application: Lifthng & Pulling mrm_"_ DRCHoNS
Aplicacidn: Izaje y Arrastre En condiciones Anaormales
Tatal weight appoo. : 343 Ib Savere |/ Severo ."r-.-:.-m.'n.-::m. ""mi'mh ik 1=3
Peso Total aprox 156 kg Arshientale, Geoagrdfhcoas y Riergoac
Siandarck ASHAE B30T/ BIOLTO ¢ ANSEAWS <1000 & Dty Cyche limilt
Mofma; DAY RR-W-E 10 7 1502232 - < Limite Cidlo de Trabajs
PWRC Rope: /B x 328 it
Cabile AVRC: @25 mmx 100m y i I
Total Range: 31an
X L I
Alzance Maxime: 97 m Wireless Control  Controller Country / Pais  MONGFHASE / MONOFASICO

Electromagneths 1o redease, Double Disk dinect on redusctor Cantral inaldmbrice  Controlador Argentina IOV ~ 2407 S0Hz

capacity = 1355 L . ;

F r«:rn:\uI |I‘||:||JTI;D.} PWFIIEIRIBOV WIOFARWRF IPsG Chile 200 ~ 2400 S0Hz

D liberacidn Electraomagnitics, Doble Disco directo al reductor Coblombia 110V ~1 20V 60Hz

i Costa Rica 110V =120V 60Hz
(BTanT

1 Yoar inchuded, Maxica 110V =120V G0Hz

2 Years Extended. Peru 270V ~ 240V 60Mz

10 ¥ears Parts and Service Avallability

Garantia: U5A 110V =120V 60Hz

1 A Inchuida Resta AL, 1 10V =120 60Hz

2 Anos Extendida

10 Afvos Disponibilidad de Repuestos y Servicio, Check for cptions { Consulte por opciones

v Rk




Especificaciones

Técnicas

e. Winche PWK650m
Lista de Partes PWK650m

m
1 Control Remoto 28 Pinon 2do
2 Cable de alimentacion 29 Rodamiento
3 Cajaeléctrica 30 Seguro Sergers
4 Motor de inducciéon 31 Seguro Segers del eje
5 Chaveta 32 Retén de aceite
6 Base motor 33 Rodamiento
7 Rodamiento 34 Eje principal
8 Manga 35 Chaveta
9 Tambor 36 Segundo eje
10 Cable acero 55 Bujeeje
11 Bloque 56 Depresor freno
12 Gancho 57 Basefreno
13 Eje 58 Ejedefreno

59 Resorte de freno
60 Tuerca

61 Perno ajuste

62 Basesoporte

63 Electroiman

64 Clavija de conexion
65 Chapade conexion
66 Clavija de conexion

14 Buje acople

15 Seguro Segers

16 Rodamiento

17 Tapon lubricacion
18 Base transmision
19 Chasis

20 Retén de aceite
21 Rodamiento

22 Buje 67 O-ring

23 Chaveta 68 Clavija de conexion
24 Ejedefuerza 69 Chapade conexion
25 Tuercaredonda 70 Soporte

26 Golilla de presion 71 Tapoén

I S R R N e e e e T T I B I S R I R R T e )
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27 Eje piidn 2do 72 Tapa freno plastica




Especificaciones

Técnicas

f. Winche PWK1250

Y "le‘r -

AR-W-410E 7/ Gx198x35 EIPS Fiber Cone RR-W-410E 7/ Bx18%x2% EIPE Alma de Fibra

Rope Diameier B Inch Capke 8.5 mm
I Nominal Strength 14,718 Lb Resistencis Nominal B.5TE Kg
Rope welght x Fi 0,25 Lb Peso cable x Mt 04 Kg
Layer Rope on  Liftingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
drum it Layer Lb ftimin Capa x Capa Mts/'min
1 47 2846 40,0 1 14 1.291 12,2
2 o8 2804 437 2 a0 1181 133
- 953 - 3 154 2399 474 3 ar 1.088 14,4
— 4 214 2,225 511 4 B85 1.009 156
5 274 2,074 548 5 BS a1 16,7
] 47 1542 BAR B 108 a1 178

RA-W-410E 7/ Bx19%5x35 EIFS Stewl Core

RR-W-410E 7/ 6x19%5x36 EIPS Alma de Acoro

Rope Diameter THE Inch Cabbe 11,1 mm
Hominal Strength 156.543 Lb Resistencia Mominal T.504 Kg
Ropi waight x Ft 0,32 Lk Pasa cable x Mt 0.5 Kg
" Lavyar Ropeon  Lifingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
| - drum fi  LayerLb  fiimin Capa = Capa  Mta/min
o 1 1 40 2848 40,0 1 12 1281 12,2
I 2 BS 2.587 443 2 ol 1.164 13,5
3 133 2338 48,7 3 41 1,060 14,8
4 187 2148 L5 ] 4 57 73 18,2
-1 244 1.683 573 -] 4 800 175
AD0 460 600
RAR-W-410E 7 / Ex196x26 EIPS Siewl Core RAR-W-410E 7/ Bx1¥6x25 EIPS Almna de Acero
Rope Diameter 818 Inch Cable 7.8 mm
, Sn——— ] | 1 Hominal Strength 10278 Lb Resistencia Mominal 4.662 Kg
 E— 100 ?’TD Ropa waight x Ft 0,98 Lk Poso cable x Mt 03 Kg
i 1 Layer Ropeon Liftingx  Speed Capa NS X Cap. Kg. Velocidad
{ drumft  LayerLb  ftimin Capa  xCapa Mis/min
Dimensions in mm / Dimensiones en mm 1 56 2,846 40,0 1 17 1.281 122
2 nr 2642 4341 2 ] 1.188 131
3 182 2465 45,1 3 56 1.118 14,1
Code / Cédigo PWK1250 4 /2 230 482 4 7 i@ 18D
5 325 2173 523 & 59 968 16,0
Capacity 151 layer: 2846 b B A4 2052 554 B 123 a3 16,8
Capacidad 1 Capa: 1291 kg T AR5 1,543 EAE T 148 e 178
Speed: 40 = 58 ft'min
Welocldad: 13 ~ 18 mémiln
Voltage: I A = = MAINTEMNANCE {(Months] /
Wioltaje: B LT = SERVICE SERVICID wLOAD £ CARGA = TIME / TIEMPO MAHTENIMIENTO (i)
Motor Power 3 W
Potencia Motor: Mormal < 65% < 25% 6=12
Application: Liftirg & Pulling
fpll:acm‘rm lzaje y Arrastre Heavy | Pesado + G55 = P50 36
atal weight appros. 3430
Peio Total aprox: 156 ki Abnormal Conditions
Standard: ASME B30T 7 B30.10 £ ANSI-ANS e
Mo D143 / RR-W-410E F 1502232 : Envirsamental, Geograhicol y Riscky
WRE Rope: @38 x 328 it Severs | Severo TR e e 1=~
Cabhe WYRC 9,5 mm x 100 m :
Total Range: 118 ft < 1008 « Duty Cyche limit
i <1 < Lt Cicha che Trabago
Alcance Maximo ¥ m
Warraniy
1 Yeawr Inchuded.
2 Years Extended.
10 Years Parts and Service Availlability
li].:l:nllm:l » Wireless Control Controller Country / Pais TRIFHASE / TRIFASICO
A Ineluida :
2 Anos Extendida, Control inalambrico Controlador Laos0ns AR SOHE
10 Afos Disponibilidad de Repusibos y Sendcio. PWF21E18380Y VOF AKWARFIPGS Chile JB0NV 50z
Electiromagnetic to release, Double Disk direct on reductor Calambia 220VEDHE J A40VEDHE

capacity =125%

Freno Incluido:

De liberacién Electromagniética, Doble Disco directo al reductor
capachdad »125%

Oiptional Braki:

Eleciromagnetic to relase, Double Cisk direct on Maotor
capacity =125%

Freno opcional:

D liberacion Electromagnitica, Doble Disco directo al maotor
capacidad =125%

Costa Hica 2200WE0HE / 440VE0HE

| Mexico 220V60Hz / 440VE0HZ
Paru 22VEOHE [/ 440VE0HZ
LUSA 220VE0HE ¢ 440VEDHZ
Resto AL, 220VWB0Hz { 440VE0HZ
& * Chack for options / Consulte por opciones
-\ =

T Imigents Reloenooios




Especificaciones

Técnicas

f. Winche PWK1250
Lista de Partes PWK1250

'No Descripcién N°  Descripcion ‘

1  Control Remoto 28 Pindén 2do

2 Cable de alimentacién 29 Rodamiento

3 Cajaeléctrica 30 Seguro Sergers

4 Motor deinduccion 31 Seguro Segers del eje
5 Chaveta 32 Retén de aceite
6

7

8

o

Base motor 33 Rodamiento
Rodamiento 34 Eje principal
Manga 35 Chaveta
9 Tambor 36 Segundo eje
10 Cableacero 55 Buje eje
11 Bloque 56 Depresorfreno
12 Gancho 57 Basefreno
13 Eje 58 Ejedefreno

59 Resorte de freno
60 Tuerca

61 Perno ajuste

62 Basesoporte

63 Electroiman

64 Clavija de conexion
65 Chapa de conexion
66 Clavija de conexion

14 Bujeacople

15 Seguro Segers

16 Rodamiento

17 Tapon lubricacion
18 Base transmision
19 Chasis

20 Retén de aceite
21 Rodamiento

22 Buje 67 O-ring

23 Chaveta 68 Clavija de conexion
24 Ejedefuerza 69 Chapa de conexion
25 Tuercaredonda 70 Soporte

26 Golilla de presion 71 Tapén

I N I - R N I R e e e N N o )
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27 Eje piién 2do 72 Tapa freno plastica




g. Winche PWG1750

Al abdd

4

Dimensicns in mm /

Dimensionas en mm

L

Code / Cadigo PWG1750
Capacity 15t layer: 3800 Ib
Capacidad 1° Capac 1750 kg

Speatt 22 = 34 fumin

Webocidad @ &~ Tl m'min

o] 120/2 200 240V SO/GOHE 1 Pharse
Vaoltaje:

Motor Power "

Potencia Motor: ¥Hy

Apodication: Lifthng & Pulling

Aplicacian: tzaje y Arrastre

Tesgnd wanagivr a o s 531

Peso Total apgeros: 247 kg

Stansdard ASME B30T ¢ 830,10/ ANS-AWS
Mo D143 SRR 10E 7/ 1502232
WRE Rope: erMe"x 3281

Cablde MR @111 mmx 100 m

Total Hange: ek

Alcance Miximo: a7 m

Wartanty:

I Year Included

2 Years Extended.

10 Yiears Parts and Sendice Availybility

Garangia

1 A it kel

2 Ao Exvencida

10 Anos Disponibdidad de Hepuestos y Sendcio.
Elsctramagnetic ta release, Doy ble ik direct on raducton
capacity =125%

Freno Enchusciac

D liserackdn Elpctromagndrica, Doble Disco directs al reductor
capacidad =125%

Especificaciones
Técnicas

FIR-W-410E 7 /82102828 EIPS Fibar Corg

| Rope Diemater TAE Inch
Hominal $trength 16.543 Lo
| Ropa weight x Fi 0,32 Lo

Layer Ropeon  LiMingx  Spoed
drumft LayerLb Toimin

1 58 858 21
2 128 1385 a2
3 202 3ms a3
a4 288 2718 314
B am 2474 345

| RR-W-410E 7/ 6x 108228 EIPS Stesl Core

Rope Cameter 38 Inch
Mominal Strangth 14.718 Lb
Paps woight x Fy 0,26 Lo

Luyer Ropeon LifMingx Spoed
drumfi LayerLb min

Bg 858 21
x Tag R 48
232 3113 T4
2% 2839 0.0

a7 2609 xy
58 2414 I
B56 2245 a0

R

| AR-W-410E 7/ 610520 EIPS Shesd Core

-_-Pii

=

AA-W-410E T/ B W63 EIFE Alms ds Fikea

Cablhe 1.1 mm
Awssstencia Mominal 7504 Kg
Poso cable x Mt 0.8 Kg
Capa Mizx Cap. Kg. Velockiad
Copa  xCapa Mtaimin

1 18 | By e BT

3 38 1555 T

4 a2 1.387 BB

! 4 ur 1233 ae

5 115 1122 e ]

| RA-W-H10E T/ 6x 1% 28 EIPS Alms de Acero

Cabla 8,5 mm
Agsigtencia Momiral EETE Kg
- | Paso cable x Mt 0.4 Kg
3 Capa Eax  Cap. Kg. Velockdad
Caps  xCapa Meaimin
i 21 1780 BT
2 45 1563 T8
3 Ll 1,413 Ba
4 ] 1288 82
5 130 1083 16,0
[ 184 1,085 o8
T 200 1.049 118

AR-W-410E 7 / Sx 18036 LIPS Alma de Acerd

Raps Ciamater 12 Irch Cabla 12,7 mm
1 Mominal Sirengih 26,656 Lb  Resigtencls Nomins 12001 Kg
.- | FRopo weight x Fi 0,46 L ! Peso onbéo x M 0,7 Kg
| Layer  Mopeon Liftingx  Spesd | Capa et e b
drumf LayerLh ft'min = Capa xCapa  MEs‘min

] 52 3a58 21 1 1 1.750 BT

2 m 3328 %8 2 E 1,508 A

3 1] 2523 X2 3 55 1328 g

4 256 2807 rnr 4 T8 1162 100

5 340 352 3Ea & 104 1.087 1,1

B a3 2743 A B 132 a2 pEA

=SERVICESERVICHD =LOAD / CARGA = TIME ;7 TIEMPFD

Marmal e < 250

Heavy / Pesado > 65% > 25%
Abnormal Conditions

En condickones Anormales
Erepirmemental, Geogroahmal y Rikcky
Arrsharaabe, Grogrdhicai y Hirigoia

Sovire S SeeEro

< Dty Cycle limit
<100% < Limico Ciclo de Trabajo
Wireless Control Pulleys Country / Pals
Control inalambrico Poleas Argentina
PWF2IENB220V Sirgles ¥ multiples Chile
Lingle and multiple Colombia

=

Costa Rica

Mexsco

Peru

LSA

Rasies Al L

| Check for options [ Consulle por optiones

& MASHTEMANCE {Montha) /
MANTENIMIENTO froaiin)

B~12
38
1-3

MOMOPHASE [ MONOFASICO
2N =~ 240 S0Hz
220N ~ 240 S0H:
110 ~ 1 20 B0z
TI0W =1 30W &0HE
11 =130 G0Hz:
200 ~ 2y B0Hz
THW =1 ZW 60Hz
1A =1 20 GOHE




Especificaciones

Técnicas

g. Winche PWG1750
Lista de Partes PWG1750

r N° Descripcion

Ne Bescripcién

o

Ne 5escripci6n

1 Control de Mando 25 Tuerca 49 Plato Soporte Freno
2 Cordon Alimentacion 26 Golilla de presion 50 Espaciadores Freno
3 Caja Control 27 Eje Segunda 51 Manga del Freno

4 Motor 28 Piflon Segunda 52 Golilla

5 Chaveta 29 Rodamiento 53 Disco Freno

6 Baselado Motor 30 Seguros Segers 54 Prensa del Freno

7 Rodamiento 31 Golilla 55 Golilla

8 Manga Eje 32 Retén 56 Depresor del Freno
9 Tambor 33 Rodamiento 57 Placa Prta Freno
10 Cable IWRC 34 Eje 58 Eje Freno

11 Peso Gancho 35 Reductor 59 Resorte Freno

12 Gancho 36 Plato 60 Tuerca

13 Eje Tambor 37 GolillaPlana 61 Perno de Ajuste

14 Manga Eje 38 Golilla 62 Soporte Liberador

15 Seguro Segers

16 Rodamiento

17 Tapa Lubricacion
18 Base Lado Reductor

e g (g G i (e (e gy

39 Eje Primera
40 Pifion Primera
41 Rodamiento
42 Seguro Segers

N = = = =2 NNNNNNN= = @ @@ wWwwwwwww

63 Liberador electro Magnético
64 Pasador

65 Soporte Pasador

66 Soporte Pasador

19 Chasis 43 Golilla 67 Pasador

20 Retén de Aceite 44 Empaquetadura 68 Pasador

21 Rodamiento 45 Carcasa Reductor 69 Placa Coneccion
22 Camisa 46 Rodamiento 70 Placa Soporte
23 Chaveta 47 Tapa Reductor 71 Limitador

24 Plato 48 Retén 72 Cubierta Freno

T
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Especificaciones

Técnicas

h. Winche PWK2900i

!
|

o
| o
i
i
¥
fl
1]
— (| —
& 1
N o MU
L e -— .m'_'—
Dimensione m mm § Dhrensiones en mm
Cade [ CHdigo PWEK2900{
Capaciny 151 Liyor: 6448 Ib
Capacidad 15 Capa: 2925 kg

Vialtagh: 220%/IBONLAIV/AB0V S0/60 Hz 3 Ph
alt e

Motor Power:

Potencia Motor ot

Application Liftirg & Pulling

Aplicackdn: \zaje y Arvastre

Total welght approw.: 292 I

Peso Totad apros:

S RA-W-410E T/ S 18Sx3E EIPS Fiber Core

| Aope Diamater 12 Inch
Maminal Strangth Bh S L
Ptge weight & FL 048 L
Luyer Ropeon Litingx  Speed
drum i LayerLb  fumin
1 ad R 34,9
2 o4 ETE 383
a 1ag 5337 43,8
L] =g 455 48,3
b T AT [
L] 40 Ane 473
¥ AFF 18T 81,8
] &N 33 8a.3

AA-W-415E T / Sx1 Bl EIFS Besl Cone

Rape Diamater B8 sk
- Haminal Btrargth ILTe4 Lb
|- | Fops walght = Ft 059 Lo

Laryer Rope on  Lifling x  Spaed
drumf  LayerLb  Tumin
1 a0 YT 349
2 L] SE53 A
-] 138 (4.2 44,7
L] 105 453 40.8
5 258 4958 54.5
L] 327 ATES 58,4

:. RA-W-410E 7 / Sx 1982 EIFS Sosl Cons

AR-W-4100 7/ x1@%x6 [P Alma de Flbm

Cabie 13,8 mm
Aneiabéneia Naminal 12001 Mg
Pkt cabie 2 8 0.7 Kg

Capn Mg x Cap. Kg. Welochded
Capa ® Copas  kSa‘min
1 Lb ) 2EES o8
2 E 258 iz.0
3 Fr] F3] 134
4 B4 110 (L
5 B4 1500 LA
L3 hos 1.7 1748
¥ 130 1 850 (L)
a 1] 1558 O

AR-W-410E T/ Sx1RBadd EFS Alma oe Acsnd

Cabls 14,2 mm
Resistencia Nominal 14675 My
- | Peso cabie x ki 09 Kg
Capa Misx  Cap. Kg Velocidsd
Capa W Capa  Masimin
| 12 FE-ro ] B0
2 ] 284 (FAl
a 4z 2 RN 138
4 L] 2087 154
& ™ 1,872 16,8
] ] el L]

AR-W-L10E 7/ Sx188cdl EFS Alma de Acem

Srancard ASME B30T P B0 ANSLAWS
Morma! P-A 106 7 1S02233
TWRC Ropa: %407 M

Cable RVRC a3 e = 150 m

Total Rarge. 482 1y

Alcance Maxinre: 147 m

Electramagnetic (o releaie, Double Disk dirgct an redicios
capacity =1259%

e libevackin Electremagnétics, Doble Disco dvecto al reducton
capachdad =125%

Electromagnetic to release, Double Disk direct on motor
capacity =1X5%

D libevacidn Electromagnietica, Dobies Disoo divecto al mator
capahdaed =13 5%

Warraniy:

1 Vipar bt Buchesct

2 Years Extended

10 Years Padts and Service Avallabiliy

Garantin;

1 Afe Inchiida,

2 Afos Extendida.

10 Adoes Disponitilidad de Repuesiion ¥ Serwicia

Control Fanel

Pupitre de mando
PR

Wireless Control

Control inalambrico
PWF21ET1B380V

" Rope Dinmater % inch Cabie 158 mm
" Hominal Strangin 0,192 L Aesistencia Hominat 1z Ky
- Mope weight = Pt o7z L | Peno cabie x ki 1,1 Kg
Lager Mopeon  Liftings  Sped Capa Misx  Cap. Kp. Velockdsd
drum il Layerlh  fimin Cupa K Cops  kSs‘mim
1 38 B 340 1 n 2405 10,8
| 2 kL] E5TE 40,3 2 ] 2529 123
3 126 a8 45,8 3 - 2327 14,0
4 178 4300 512 4 54 1580 11,1
] Zan a5 oa,7 5 ] 1798 17,3
[ - a7 oz, 8 62 1841 {11]
r B I 478 7 1na 1508 e
n 440 anm 7, ! 137 LET) 22

S SIRVICL/SERVICHD
Marmal

Heavy £ Pesado 65%

= MAMTEMANCE (Manthi) /
MANTENINSMTD (rass)

«TILE £ THMPO
< 250 6=12

> 25% 3-8

Abnormal Conditions

En
Sevele / Severo F

Controller

Controlador
VOFTIKWRFIPSS  Dynarmic Brakn
Frena dindmisa

l

lones Anosmalas
Gromgaghial g 8oy | ~3
M
« Duity Cyche limit
tLirvHe Cichs b Brabeaja

Country £ Pais TRIPHASE  TRIFASICO

Argentina 180V S0Hz

Chile I8N SOHz

Colombia 2300W80Hz [ 4490VE0Hz
Coata Rica ZIOVEOHE / 440VE0HE
Mexico 2H0VEGHz 4400 S0
Peru 220WE0HE / 440050H2
LiSA FINEOHZ [/ 4a0E0Hz
Resto Al 220VE0HE / A40ValHE

= Check for options / Consulte por opciones

winpureon Firderi s




Especificacion

Técnicas

h. Winche PWK2900i
Lista de Partes PWK2900i

N
r Ne Nombre N°  Nombre N° Nombre . |

1 M8X20 Perno hexagonal cilindrico 23 Piiidn 6006 46 Tuerca hexagonal

2 Cubierta protectora 24 Pifon planetario 47 Rodamiento de reduccion de caja de cambios
3 M12 Tuerca hexagonal 25 Golilla@ 25 48 Eje pitman

4 Disco principal 26 Marco planetario 49 Sello de aceite @ 85x155 @ 120X
5 Resorte @20x25 @2.6X 27 Anillos de bloqueo @ 25 50 Perno plano, en cruzy encastado
6 Disco suplente 28 Tuercaredonda M25 51 Planta de fijacion del cable

7 Disco de freno 29 Perno cilindrico hexagonal M10 x 140 52 Méddulo de cable

8 Disco de freno de acero 30 Almohadilla terminal del anillo 53 Pii6n 6021

9 Perno de doble extremo 31 @65 Golilladamping 54 Rodamiento del motor

10 Perno cilindrico hexagonal M10x30 32 Rodamiento 6206 55 Eje motor

11 Disco de soporte del freno 33 Pifidn planetario de dos niveles 56 Acople

12 Seguro Segers @34 34 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles 57 Chaveta

13 Perno cilindrico hexagonal 35 Eje planetario de dos niveles 58 MotorY132-4

14 Eje discos 36 Piiion 59 Perno hexagonal

15 Sello de aceite @55 x 8 @35X 37 Golilla gruesa 60 Gabinete eléctrico

16 Disco de rodamientos 38 Marco planetario de tres niveles 61 Cajade control

17 Rodamiento 39 @40 anillo elastico axial de humedecimiento 62 Cable de electricidad

18 Chaveta 40/43 Rodamiento 6008y 6017 63 Chasis

19 Eje triple 41 Carcasa estriado 64 Cable de acero con gancho
20 Pifién planetario 42 Sello de aceite 35x8 @55K
21 Anillo retenedor @55 44 Chaveta 22x80

22 Pifién planetario 45 Pifon interno segunda/tercera




Especificaciones

Técnicas

i. Winche PWK4300i

— T £ — T2
- ] ¥

RWAT0E T/ B W28 EIPS Fibor Gore A1 O T B BB EIPE Alma da Fibo
Frape Diaratar B8 Ineh [ 142 e
Marmiail Seeagih X2 Ly Trabengan Mol 14ETE Ky
Rops walght « P 0,54 Lis Py alsda w0 A0 ol Ky
Laysr Fopson Liflingx Spsed Cane Mizn  Cap. Kg Velocidsd
dram @ Layerih  fomin Caps  xCapa  MEmimis
1 &5 0545 % 1 Ll 4375 108
LT 1 I T 2 nr A48T W7 F £ 184t 121
3 a8 T 545 448 A ar 1Az 106
2 i | 4 s LE g AgA 4 Lil L0 181
W 1 B.106 B3 4 a? 2an 188
Code / Codigo PWHKA4300i " o hasaa s 5 i Th0 .0
r " Im w40 t 188 .34 W8
Capacity 15t byyer: SLE00 4 Lo 4908 -a L} 1 2218 na
E,.:pg:_‘ldid 1% Capa: :."Tl::u-r HR-W-4108 T /82108236 LIPS Siewl Cove AR08 T R EIPS Alma da Acero
S AN Ly — 4 Inch Cabl 10,8 me
Vlocidad : =5 1 e Marminal Strength T30 LB [T e —— 00T K
Vollage W Maps walght = F1 104 LB T 1.8 Ky
Wl Lyt Fope o Lifing s Speed Eaaa Misx Cap. Mg Velockisd
Motor Povwer, e dram il LayerLl  ffmin Caps  wCapa itwimin
FPotencia Motor ZHNFIBIVTAATN 460 S0/60 HE 3 Ph 1 a1 (1. 1 ] 12 4375 168
Application: Lifting & Pulling : “ﬁ :-‘:" “:I: *_'I f: :-ﬁ "‘-:
Aplicackia: Iz Arrastne L i - L e I
:El al welght appris.; 1 ?;oym . Eh qbies g ' 0 e 08
y : & a1 5528 aa & L &80T 185
Pesc Tatal apra: 550 hey . e T & o b v SR .
Standarct ASME B30.7 / B30.10 / ANSE-AWS
Horrma: D143 / AR-W-410E / 1503232 FIR-W-4100 T/ 821995036 DIP3 Sesl Com RA-W-A 150 7 ¢ bRl CIPS Alma de Acern
TWEL Rope DOTE" X G5 i Rope Dismetar &0 Inch Cabie 158 men
Cablke AVEC o4, mm x 200 m Haminal Gorengin 2 L Ao pantencas pmocal LLE=SR ]
Total Range: et i Faps waight « F1 072 Lo Peccmtezi L 1R
. 1 Layur Mopecn Lilingx  Sgsed Cans T vest
m:??c:;:mmw mup dram B Layerlb  mémin Capa  mCapa  hwimes
1 Yare bnchostod 1 49 [ 40 1 1% 4.7 o8
2 08 nasz %03 2 X2 e 123
2 Yurars Extersgod 3 i g 3 w2 Fe s
10 Years Pams and Service Avadlabiliny 4 253 BARA 811 4 T4 Fom7 A
Garantia; 8 Ees) B8 58,4 A - 2702 172
1 Aho Iinclulda. L] A Ba38 38 ] a 125 X 188
& Ainos Extencids, F o8 5.000 w2 ¥ i g ;05
a L] 2528 s a il 2ArE) =0

10 Aros Disponibilidad de Bepuesios ¥ Servicio
Brake Included:

Electromagrietic to rebeaze, Double Disk direct on rebuctor L [ i FAOI
capacity =125%

Freno incluido:

D libedacion Electromagnitics, Dobles Disco divecto al reductor N
capacidad =125% Pearrmial = G5 < J5%: =137
Eleciromagnietic (o rebease, Double Disk direct on motor
capacity =125%

Frang Incluido;

D libewacidn Eleciraamagritics, Doble Diico dvecs al mator
capaciclad =125%

Oypticnal Decoloration Brake:  Dymamic Braka

Freno desaceleracidn Opclonal:  Freno Dinameco

 MAINTENANCE {Monitb /

= SERVICL/SERVICSD =LONAD / CARLA SAHTENIRAINTO (manesd

. E5% 250 3=

Abnarrmal Condrtions
& En condiciones Anormales
AT grriphical ¥ Bhicky
A niated, Srogediicin y Miesgoal

Heawy f P

Severe / Severo

Optionals: A0, VS0, Encoder, Dynamic Brake. Motor Brake. < 100% : ':‘I':'rf'f'l:' ’ A S
O aned ErOQTATITANG &5 requUes oo e
O bl VOF, FLC, Dne ader, Fremno Bindmico, Fremno bMaotos
i"'ruururnnl.lunln eipeciales segun requdnmiientio,
Wireless Control Control Panel Controller Country f Pals TRIPHASE / TRIFASICO
Control inalambrico Pupitre de mando Controlador Argentina 380V 50H:
FWEZ1E1 R38OV IR YIIF | | EWAFIPSE Dryima Heakar Chile IOV S0OHE
F
e Colombia 220W60Hz / 440V60HE
Costa Rica FI0WEOHz f A40VEOHE
Mexico 2IOVEOHZ ¢ A40VE0HE
Peru 2IOVEOHE £ AADVEDHE
USA 2HIVBOHZ § 440VE0HE
Resto Al FF0VE0OHz £ 440VEa0HE

* Check for options £ Consulte por opclones

s el




Especificaciones

Técnicas

i. Winche PWK4300i
Lista de Partes PWK4300i

mombre N°  Nombre N°  Nombre . |
1 M8X20 Perno hexagonal cilindrico 23 Piidn 6006 46 Tuerca hexagonal
2 Cubierta protectora 24 Pifon planetario 47 Rodamiento de reduccion de caja de cambios
3 M12 Tuerca hexagonal 25 Golilla@ 25 48 Eje pitman
4 Disco principal 26 Marco planetario 49 Sello de aceite @ 85x155 @ 120X
5 Resorte @20x25 @2.6X 27 Anillos de bloqueo @ 25 50 Perno plano, en cruzy encastado
6 Disco suplente 28 Tuercaredonda M25 51 Planta de fijacion del cable
7 Disco de freno 29 Perno cilindrico hexagonal M10 x 140 52 Médulo de cable
8 Disco de freno de acero 30 Almohadilla terminal del anillo 53 Piién 6021
9 Perno de doble extremo 31 @65 Golilladamping 54 Rodamiento del motor
10 Perno cilindrico hexagonal M10x30 32 Rodamiento 6206 55 Eje motor
11 Disco de soporte del freno 33 Pifidn planetario de dos niveles 56 Acople
12 Seguro Segers @34 34 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles 57 Chaveta
13 Perno cilindrico hexagonal 35 Eje planetario de dos niveles 58 MotorY132-4
14 Eje discos 36 Piiion 59 Perno hexagonal
15 Sello de aceite @55 x 8 @35X 37 Golilla gruesa 60 Gabinete eléctrico
16 Disco de rodamientos 38 Marco planetario de tres niveles 61 Cajade control
17 Rodamiento 39 @40 anillo elastico axial de humedecimiento 62 Cable de electricidad
18 Chaveta 40/43 Rodamiento 6008y 6017 63 Chasis
19 Eje triple 41 Carcasa estriado 64 Cable de acero con gancho
20 Pifién planetario 42 Sello de aceite 35x8 @55K
21 Anillo retenedor @55 44 Chaveta 22x80
22 Pifién planetario 45 Pifon interno segunda/tercera




Especificaciones

Técnicas

j. Winche PWG7700

" oo
iy F
B s s
1 PRI AT
[ |
i o B SR | I
i
iz I
i |
!
-
| a i w0 |
W ¥ = .
= v}
11 | 1
- | |
S |
- 18I0 .
P-4 108 T/ ) B B Pt Core B P-4 1 O T e W BIPE Alrs de Piles
Piope Diserainr ] Catin 22,3 mm
hicarmal Arenmh TEAT Lb | Psinsearis Mowsinad 193 Kg
| Pops weight = P 142 L Pows cablo 3 MY 21 Kg
] Loy Ropson  Litings  Spesd [ Mesw  Cap Kg Velockded
e A Leyes L TUmin Capa 2 Cepa  Mimrein
1 e e 3.3 1 25 7,00 10,4
i 2 ¥y 13,848 70 2 B B e
Dimensions in mm / Dimansiones an mm 3 i e e 3 Al gy ey
| 4 a0 11 BAa ara # i & A L8
5 530 10 T 523 = ol e 158
L] are pr S8 & 05 A ek 174
7 [+ 173 81,7 7 o=y 4128 1
Code / Codigo PWGT700 | W10 T/ Sa1 BB EIFS Siesl Core {CW-S10E T/ a1 RIS EIFS Alma de Aoers
= el ] iZanta 180 mm
Capacity 181 Layer 16,975 i . , " iy Pt . 2ma Kg
Capacidad 1+ Cape: 7.0 kg Fusagoe: wopbinit  F1 104 Lin | Posn catile & b 15 K
Spend; 33 = &1 fimin Ly Hopson Liflingx  Spess Capa MEw s Cap Kg Velotidad
Velacidad 1 = 48 mwimiin dremf Layw L Tmin Capa  =Csps  Mawwsin
ot IOV BN GO BOON 1 i 18w E~E] A 1 2% . o
Violtaje: SOMBOHE APhase & P 1w ara 0 2 = sz ita
Bt Power 3 24 13639 413 3 " T ey
20 Hp + ABS 2408 and - B mRsT 128
Potercia Moto s o
Applieaticn: Liftirsgg & Pullir g o o L M e P
PP i it (] TS 105 (51 L] ] ATTE .3
Aplicacida lzaje y Arvastie r i TR 578 T 21 P VA
Total wekght appe o 2545 1y ] 10 FRE ] 7 [ ] -] FRFT] T
Pesa Total apras: 1.200 hy

Standard ASME B30T ¢ N0, 10 5 ANSI-ANS
Morrma; EN43 7 RS- A10E /1502232
TWRC Reopr AT A" x B30 it

Cabie RVEL @322 mam W 750 m

Toral Range: rATAN

Alcance Wbz 240 m

Warranty

1 Yraer bnec Buicligecd,

& Yoars Dxtended

10 Years Pass and Service Availability

Ciaraiytiag

1 A Inchulds,

2 Afos Extendids

10 A Dispenibilidad de Repusitos y Servicia

Hroke Includesd

Electiomagnetic (o rebease, Doulske Disk direct on reducion
capacity =1 215%

Freno inchiida;

D libevacion Eleciromagniics, Doble Disco divecto al reductor
capacicad =125%

Brake Included

Electrarmagineti to rebeaie, Double Dhak direet oo Motor
capacity >125%

Freno Incluido

D libevacitn Eleciramagnitics, Dable Diseo directo sl matar
capacidad =125%

Optionals: ASD, VS0, Encoder, Dynamic Brake, Motos Brake,
eoeling antl progpRmmang s reue

Opcionales: VOF, PLE. Encoder, Freno Dendmico, Freno Motos,
Programaciones especiales segiin requedimiento,

Contral Panel
Pupitre de mando
AT

Wireless Control

Control inaldmbrico
(ST

ERTA LS

FR-W-4100 7 M a1 Bficid BIPS Stesl Cove
Fuigee Chimsrartinr B inah

- PE-W-AA0E T x9S DIFS Alma de Acero
- Cali 188

Hoermal Strangih 40182 Lb | Peaisteccia Seminal 1L Kg
Poapss wealgivl w F1 0rE Ly Posn oabie 5 hin 1.1 Kp
Lo Mopeon  Liftingx  Speesd Cipa WEna  Gep Kgo Velockdad
o B ey by Toa ag=i wCEps MR
1 e T me X 1 2& 7. 700 10,8
& Tk 16 a3 A 1 = T 0T LR
3 E 14007 B 11 3 nr [+ 22
i B RES axa & Ly & i 2z
s o 12453 L s N kT a2
] arz 11280 Bk L] el £ W
v 1058 VOusT 528 r 33 arm 183
& 1.807 FY* 0.0 L] W AaEE 7a
L] 1487 i LF u il A (x
] 1. anay aan ¥ Lk A0ty A
= MARKTEMANEL (Momihs) ¢
= SEEVICEASEAVICIO SLOAD 7 CARGA = TIME ¢ TIEWPD MANTENIMIDHTO {rsses)
Mormal = 65% < 258 &-=12
Haawy f Pesado « G55 250 3 = &
Abnormmal Condltions
En condiciones Anormales
Fenm—_ o Ervirnnmencai. Gaengraphical y Hipcky Y=
¥ s Ambienfaler, Grogrdficas y Berigoum
- < Dty Cycha limbt
; 0
c 0% < | Bmiitis Caghes cln Trtuapin

Controller

Controlador
VOF 1TKWRFIPSG.  Dynamic Brake
Frona dindmics

3 '
19,

Country F Pads TREPHASE / TRIFASICO

Argentina A SO

Chila 380 SDHz

Colombia 220VE0HE / 440050z
Costa Rica 2200WG0Hz |/ 440V G0HE
Mexico 2A0VE0HE / 440VE0HEZ
Paru 2200VEOHz 440V E0HE
LISA 2200VE0HE [/ AN G0HE
Resto Al 220060Hz [/ 440V e0HE

= Check for options £ Condulie por opciones

Jior e Binke




j. Winche PWG7700
Lista de Partes PWG7700

Ne escripcion

1
2
3
4
5
6
7
8

]

10

1

12
13
14
15
16
17
18
19
20

2

1

-

M8X20 Perno hexagonal cilindrico
Cubierta protectora

M12 Tuerca hexagonal
Disco principal

Resorte 320x25 92.6X
Disco suplente

Disco de freno

Disco de freno de acero
Perno de doble extremo
Perno cilindrico hexagonal M10x30
Disco de soporte del freno
Seguro Segers 34

Perno cilindrico hexagonal
Eje discos

Sello de aceite 655x8 835
Disco de rodamientos
Rodamiento

Chaveta

Eje triple

Pifén planetario

Anillo retenedor 55

Especificaciones

Técnicas

escripcion

22 Pifidn planetario

23 Pifidn 6006

24 Pifidn planetario

25 Golilla 825

26 Marco planetario

27 Anillos de bloqueo 825

28 Tuerca redonda M25

29 Perno cilindrico hexagonal M10 x 140
30 Almohadilla terminal del anillo

31 865 Golilla dumping

32 Rodamiento 6206

33 Piiion planetario de dos niveles

34 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles
35 Eje planetario de dos niveles

36 Pifidn

37 Golilla gruesa

38 Marco planetario de tres niveles

39 240 anillo elastico axial de humedecimiento
40 Rodamiento 6008y 6017

41 Carcasa estriado

42 Sello de aceite 35x8 955K

escripcion

43 Rodamiento 6008y 6017

44 Chaveta 22x80

45 Piidn interno segunda/tercera
46 Tuerca hexagonal

47 Rodamiento de reduccion de caja de cambios
48 Eje pitman

49 Sello de aceite 85x155 8120
50 Perno plano, en cruzy encastado
51 Planta de fijacion del cable

52 Modulo de cable

53 Pifdén 6021

54 Rodamiento del motor

55 Eje motor

56 Acople

57 Chaveta

58 MotorY132-4

59 Perno hexagonal

60 Gabinete eléctrico

61 Caja de control

62 Cable de electricidad

63 Chasis

64 Cable de acero con gancho




Especificaciones

Tecnicas

k. Winche PWK12600

i a =
===
M = .
L hy,  ————
b v 1

R A O T 51 e 2 B Pier Dore
IRt

o 118 ek Catde N m-
trpmm 1BSATT Lo Tegiptanis ST [T
e ——— 243 LE [ ———— 38 g
Ly Fopson Lifoge Bl Caps Miw e G g Velidad
drun S Laye il P Cups  uCoapa  Mnbmic
- 2400 - ] ) FTMA 2 1 = 12 858 21
a L T @ - wam o
_T_f,J‘.—ﬂ“ 3 A3 BREST AT 3 132 .50 3
— = B s 8 maTe e 4 L wam wa
_|| ‘gl il & s e L T » 23 [T 133
I
I | A S R B Sieet Coie P A T ) W P Al g Adern
A L oo Dlarrier ] Gty W
:—| Sheem BT 188783 Lo Fbrkratareia ST PO ™
8 %

. : i Mis s Ces Ep Velesded
Dimensions in mm / Dimeansionas en mm e pior-4
1 - 13 "1
L3 (-~ mars e
3 182 weed 68
i = ™ T
1 a2 T s
Code f Codigo PWK12600 H el
T e FELt ] "y
Capsacity 181 layer 27 500 1k
el e e e rep—
Capacidad 15 Capa 106 ki Comie BE nm
S B~ 43 1t e B e
Vabacidad: 9= 13 mimin o ——— 24 ®g
3 T i miacidad
Valtage SROVIAACV GOV S0/64 Hr 3P hx e et oo
Vol taje: ¥ i - 12 B %
Moo Power [em— 3 8 T ST, -~ R
Potencia Motor 3 ¥ s 10,5
Mg ation Liting & Pusling ! et b1 - Ty
Aplkcackin: Izaje y Arrastre . 13m WA a8 o anyy e
AT Ry i 1/4" = B20 R 7 IR WTEI 443 ¥ i s
Cable WS a1, T man x 250 m L AL L] i Ll L] LR

Tatal welght apgoe. 500 B RO T B EIPE Steet Care P P /) S IR s e Acarn
Poso Total aprox: 2000 kg P el Fanie EH
Srancdard: ASME B30.7 7/ B30,10 ¢/ ANSIAWS m;“ﬁ‘ “0’.:; IL-: """““':"":“"‘“
2 - Ll © ]
harma D143/ RR-W-110E £ 102232 . e L L g —
WaiTanty: drum®  Layer b  fomin g
1 ¥ear Included. 1} 0 T - 08 "‘ ?':I
2 Wiears Externdocd. - e ., Ty
10 Years Parts and Senvice Availabilny 4 1A e M & a1
Garantis s 1480 EIaeT a6 e sz
5 o mEE M . s
1 A int luida - L b =
2 Adu Extennciida, 5 Fang PRRNT a5 @ L] e
10 Afos Disponibilidad de RBepuestos ¥ Servicko. 3 Tz o &8 e arg
Brake Included: L B M s L ™
Electromagnetis 1o release, Dovble Disk direct on redasctor
capacity =125%
fiomrics Kreadc: * MAINTEHARCE (Monisa) ¢
4 . . =SERVICES SERVICID SLOAD £ CARGE = TIME ¢ TIEMPD MANTEHIMIENTD (messs)
[ lbsmracidn Eldctramagndtica. Doble Divco dirgcto al rechsctor
capacidad =125 : ke BT 3
BER Ml Mormal 650 250 &=12
Llectromagnetic o relesse, Double Disk direct on maotor . L
capacity =115 Hisansy / Peesado > 65% > 25 3-6
Freno ncluido:
D HEperacidtn Eledtremagnitica, Dobvle [HsCo directo al mono: Abnormal Conditions
capacidad =125% En condiciones Anarmales
Oprianal Decelsration Brake: Crpriambe Brakie SaEvTE f S Envkonmennol Geopragnhiood ¥ Riscly 1 =3
Freno desaceleracion Opckonal: — Freno Dinamico Ampenéaies. Grogrifcas ¥ Resgorn
Diptionali: ASD, VSO, Evccded, Dynamibe Brake, Motos Brake, = 100% Dty Cyebe Ermie
coxding and programaning a3 request Lirnite Chcho el Trabajo
Dpcignales: VIOF, PLC, Encadar, Freno Dindmica, Frsne Motor,
Programacionss cspeciales segin requenmiento
Controller
(& E Prad TRIPHA ! IFASICO
Wireless Control Control Panel Controlador cuaryr Fty HIPRALE S TRIRUBCE
- " i £ Argantina 2800 50H=z
Control inalambrico Pupitre de mando . % i
PWF21E 18280V PWERZ VOFIOKWAFIPGSE  Dynarmic Brake Chile 380V SOHz
Frena dir Colombis 220VE0HE J 440VE0HE
Costa Rica Z220WE0HZ £ 440V E0HT
Mexico 220V60HE / 440V EDHE
: Peru 220VE0HE S AAIVE0HE
; LISA, 220VBOHE [ 44IVE0HE
Aesto AL, 2200WE0Hz £ 440V L0HE
= Chieck for options / Consulte por apciomnas
; [




Especificaciones

Técnicas

k. Winche PWK12600
Lista de Partes PWK12600

F“ Descripcion Q N° Descripcion Q N° Descripcion Q
1 Motor Jaula de ardilla con freno incorporado 1 24 Rodamiento 1 47 Disco de rodamiento 1
2 Manga 1 25 Seguro Segers 1 48 Perno cilindrico hexagonal 8
3 Base Portante lado motor 1 26 Plato 2do nivel 1 49 Cubo cilindrico discos de freno 1
4 Barra 4 27 Golilla plana 3 50 Seguro Segers 1
5 Rodamiento 1 28 Pinon planetario 2do nivel 3 51 Disco de freno 2
6 Rodamiento 2 29 Rodamiento 3 52 Perno doble fin 4
7 Seguro Segers 2 30 Seguro Segers 3 53 Plato freno 1
8 Tambor 1 31 Eje planetario 2do nivel 3 54 Prensa freno 1
9 Perno hexagonal 2 32 Plato 2do nivel menor 1 55 Resortes freno 4
10 Seguro cable 1 33 Eje 1er nivel 1 56 Bobina freno 1
11 Eje Transmision 1 34 Chaveta 57 Tuerca 12
12 Base portante lado reductor 1 35 Rodamiento 1 58 Tapa freno 1
13 Retén 1 36 Retén 1 59 Golilla presion 4
14 Rodamiento 1 37 Golilla plana 3 60 Perno hexagonal 4
15 Chaveta 2 38 Pindn 3 61 Etiqueta 1
16 Plato 3er nivel 1 39 Rodamiento 3 62 Perno fijacion chasis 8
17 Tuercaredonda 9 40 Seguro Segers 3 63 Golillabarra 8
18 Golilla plana 3 41 Eje planetario 1er nivel 3 64 Perno barra 8
19 Rodamiento 3 42 Planetario 2do y 3er nivel 1 65 Chasis 1
20 Piion 3er nivel 3 43 Plato terminal 1 66 Golilla fijacion chasis 8
21 Seguro Segers 3 44 Golilla presion 20 67 Tuerca fijacion chasis 8
22 Eje planetario 3er nivel 3 45 Perno cilindrico hexagonal 12
23 Junta estriada 1 46 Planetario 1er nivel 1

(




Especificaciones

Técnicas

l. Winche PWK21000

Code f Codigo

Capacity 141 layer:
Capachdasd 19 Cagsa:
Speed:

Velocidad

Voltage:

Woltage:

Mator Power
Potencis Motor
Application
Aplicacidn

Tovtal weight appros. :
Prso Toral apros:
Starsdarc:

Morma:

IWRE Rospsst:

Cable MR
Warranty:

1 Year Inchocled

2 Yeard Extendad,

PWK2Z1000

46,297

5= 11 mdmin

BROV/S0NTAA0N SO0E0 Hr 2Ph

B0 ki

Lifting & Pulling

Izafe y Asrastre

BED

3000 kg

ASME B30.7 / BEL10 S ANSE-AWS
D143 F RR-W-410E / F502 232

al 104" x 830 i

31,7 minz 250 m

10 Years Parts and Secvice Availabiby

Garaniia:
1 Afo Incluida
2 Arios Extendicda.

10 Adbos Disponibllidad die Repuestos y Serviclo,

Brake Included

Ebectromagnetic to release, Double Disk direct on reduscror

capacity »125%
Fee Cluido:

D Bllser acidn Electiomagniética, Dobde Disco directo al rediucios

capacidad =125%
Eraka Il

Elctromagretic ta foleate, Doiable Dtk dinget cn ristos

capacity =125%
Frena incluido:

AR-W-410E 7/ 6x12%x26 EIPS Fiber Core

Fagur Diamotor 1 1M Ingh
Maominal Strangth 135977 Lb
| Rape weight x Ft 2,53 L

Layer Rope on  Liingx Speed
drumft LayerLb M/min

1 130 A5.25T 24,7
2 ara 41468 aTs
k) 434 ar.s48 304
L] o] 4207 3
5 THD 31.581 36,1

RA-W-S10E 7/ 618620 EIPS Sl Core
- Rope Diamator 1 Imgh
Maminal Sirength 100782 Lb
- | Rape walght & Pt 1,08 Lk
Lanyer Ropson  Liftingx  Speed
drum ft  Layeritb Pmin

1180 31588 2
1. 440 29878 5

1 182 48297 24.7
2 38 42344 ar0
3 30 504 283
4 Tar 36169 ELE
-] @50 23710 339
-]

F

=SCRVICESSERVICIO =LOAD / CARGA

- Dimensians in mm /
Dimensiones &n mm

- | — L
1
i

1]

otd.

AR-W-410E 7 / Ex1WBx26 EIFS Alma de Fibra

Cable 31,7 mm
Reaistoncia Mominal 57142 Kg
Peso cable x Mt 359 Kg
Capa [ Cap. Kg. Vedocidad
Capn xCapa Mis‘min
1 38 21000 L]
2 B4 18 800 8.4
- 3 = 17.032 8.3
4 185 15,541 101
5 243 14325 .0

AR-W-4108 7/ 621 %8x8 EIFS Alma do Acera

Cable 25,4 mem
Realsioncia MNominal 45714 Kg
| Pena cable = M1 2.8 Kg
Capa Mizx  Cap.Kg. Velocidad
Capn  xCaps Masimin

49 21.000 7.5

1

- 2 lee] 19207 a2z
3 162 17.630 a5
4 2T 16,408 9.8
§ e 15.291 103
a8 365 1458 1m0
7 442 13481 11,7

= MAINTENANCE (Months) 7

= TIME / TIEMPO BANTIHIMIENTO {maget)

D Blaer aciden Electrmmagiitica. Dobile Disoo directo al mator
capacidad =1235%

Crptional Decelerstion Brake; Crhrnaamic Brake

Freno desacederackin Opcional:  Freno Dindmico
Opthonals: ASDL VED, Encoder, Dynamic Brake, Motor Brake,
coding and programming as request.

Opcionales: VOF, FLC Encodor, Freno Dindméco, Freno Maror,
FProgramaciones cxpechebes segin requerimienio.

Contral Panel

Pupitre de mando
PWIR:

Wireless Control

Control inalambrico
FWF21EVE3R0Y

Normal < 655 < 5% 612

Heavy / Pesado B5%% = 25% 1-~6
Abnormal Conditions
En condiciones Anormales

Severe | Sovero EnironiTbyial. Greogn Miacky 13
Ambrermtoies, Geoghioos y Resgotod

Controller
Contralador

Country / Pals TRIPHASE / TRIFASICO

WOF I P EWHFIPGE Drynmarmic Brake Argentina 380V SOHz
Freno dindmico Chile 380V SOMz

Colombda 22OVE0HE ¢ 340VE0DHE

Costa Rica 220VEOHE ¢ A40VE0HE

Mexico 220VE0HE / 440VG0HT

Peru 220VG0HE ¢ 440VEOHE

LISA 2HNVGOHZ / 440VEOH:z

Resto Al F2OVEOHE ¢ 4400V G0HE

* Check for options / Consulte por opclones




Especificaciones

Técnicas

LISTA DE PIEZAS

ITEM _|PIEZA
1 Motor de induccién
2 Manga
3 Rodamiento del motor
4 Eje Pitman
5 Rodamiento
6 Rodamiento
7 Seguro seger
8 Tambor
9 Perno hexagonalinterno
10 |Mddulo de cable
11 Eje Motor
12 Rodamiento de reducciéon de caja de cambios
13 |Sello de aceite
14 |Rodamiento
15 |Chaveta
16 Marco planetario de tres niveles
17 ___|Tuercaredonda
18 Golilla |
19 |[Rodamiento
20 Pifion
21 Seguro seger
22 Eje planetario de tres niveles
23 |Carcasa estriado
24 Rodamiento
25 |Anillo elastico axial
26 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles
27 Golilla Il
28 Pifon planetario de dos niveles
29 Eje planetario de dos niveles
30 |Rodamiento
31 Seguro seger
32 Marco planetario dos niveles
33 |Ee triple
34 Chaveta
35 _|Rodamiento
36 |Sello de aceite
37 Golilla Il
38 Marco planetario
39 Rodamiento
40  [Seguro seger
41 Pifon planetario
42 |Pinon interno segunda/tercera
43 Almohadilla terminal del anillo
44 |Golilla de presion
45 Perno cilindrico hexagonal
46 Pifon planetario
47 |Disco de rodamiento
48 Perno cilindrico hexagonal
49 Anclaje disco de fibra
50 |Anillo elastico axial
51 Disco de freno
52 |Perno de doble extremo
53 |Disco de freno de acero
54 Disco suplente’
55 [Resorte
56 Disco principal
57 [Tuerca hexagonal
58  |Cubierta protectora
59 Golilla de presion
[ Perno cilindrico hexagonal
61 Etiqueta
62 Perno Hexagonal
63 |Golilla de presion
64 Perno
65 |Chasis
66 |Golilla de presidon
67 [Tuerca hexagonal




Especificaciones

m. Winche PWK21000XL

> 1400 -

B —=

- 2970 -

Code / Codigo PWK21000XL -
Capacity: 28660 I
Capacidad: 13000 kg
S 24.F - 38 7 FtYmin
:"'T“"“_”” 7:5=11.8 minin Dimensions in mm / Dimensicnes an mm
g IBOV/S0V/ S0V 50460 He 3Ph
Woltaje:
Muotor Poswser 30 KW
Potencla Motorn
:fi::;:l.:ﬁ: ::':3 :::'_"_:‘3' | RR-W-S10E 7 / Bx1W6x25 EIPS Fiber Caore RR-W-S10E 7 / Ex1WBx26 EIPS Alma da Fibrn
Total wekght appros. ; 73751 | Mops Diarmaler 7% Inch by 29,2 mm
Pt Total apeas: 3300 kg - Rominal Strength TT.58T7 Lb Rosintencia Hominal 35,193 Kg
S ASME BI0.7 ¢ B30.10 F ANSIAWS Fiape weight x Ft 1,42 Lb | Pesa cable x Mt 2.1 Kg
Nerma: D143/ RR-W-410E / 1502252 Layer Aopeon Liftingx  Speed Capa Misx  Cap. Kg. Velocidad
dram il LayerLb  fimin Capa xCapa  Mis‘min
IWIRC Fergie aliE" = 326081 ] a2 45257 o487 1 -] 21,000 7.5
Cabde MVRC @22 mum . D000 m z 8448 42 BOS 6.7 2 198 ig418 a1
3 1.012 28,803 - B a 30 18.054 ar
Warranty: 4 1401 37104 30,7 4 427 16.671 a4
; :"-" IEMTN 5 1818 Mpo8 227 & 553 15,833 10,0
cars Lo 4
& 2254 328E3 BT i BAT 14818 108
10 ¥ears Pars snd Sendaon Avallabalicy 7 2718 A1 08 a7 T 2 14,050 "2
Garaniia: . " ' a k
1 ARG intiulda, B 209 29,468 - 8 ara 13,556 1,8

2 Ao Extendica.

10 Anos Disponibidad di Repuestos y Serviclo

Brake Included:

Ebectromagnetic 1o eelease. Double Disk ditect on redecno:

§ capagity w1 25% & MAINTENARCE (Meatha] &

F Wsichr *SERYICESERYICHD =LOAD S CARGA = TIME # THEMIPOQ MANTERIMIENTD [mases)
T inch
D liberacide Electromagnética, Doble Disco directo al reduacton Noermal = B5% = 250 Em 1P
capacidad =1 2%%
Brake inchisded: . i . - - i
Ebectromagnetic 1o release. Double Disk direct on mobot Heavy / Pesado > 0% = 25% I~6
capacity =125% -
B Rk Abnarmal Conditions
D ibseracidn Electromagnética, Dolale Disco directo al motor En CDI‘Id"‘IiC!':E‘S Anormales ?
capadidad =125% Sovere [ Sevaro pinsici g hro;.'.:'{#ll'fﬂ!h.,'.”w 1~-3
Optianal Decoleration Brake [rpnamic Brake Ambwentaics, Geogrdfhoas § Ricsgosas
Frena desaceleatidn Dpcional Frena DinArmaos < 100% < Dty Cycle limilt
Dptonals: ASD, VED, Encoder, Dynames Brake, Motor Brake, ) < lLimite Ciclo de Trabajo
coding and programming as nequest.
Dpcionales: VOF, PLE, Encoder. Freno Dindrmico, Freno Motor.
Programaciongs especlales segun requetimismo.
. Country / Pais TRIPHASE 7 TRIFASHCD
Wireless Control Cantrol Panel Controller — SRR
" : " " rgentinag x
Control inalambrico Fupitre de mando Controlador Chile 280V DMz
PWFRIETBIBOY P ERZ VDFI7KWRFIPGG Drymamic Brake .
Fréno dindmaca Calamila 220VG0HE ¢ 440VE0Hz
Costa Rica 220VEOHE: [/ A40VEDHE
Moo 2200MB0HE ¢ 440VE0HZ
Peru 220060HE ¢ 440VE0HE
-~ LU5A Z20VEOHE ¢ 440VEDHZ
Resto AL, Z20VE0HE 7 440VE0Hz
* Check for aptions / Consulte por opciones
¢ -
i Wrugger s By




Especificaciones

Técnicas

LISTA DE PIEZAS

ITEM _|PIEZA
1 Motor de induccién
2 Manga
3 Rodamiento del motor
4 Eje Pitman
5 Rodamiento
6 Rodamiento
7 Seguro seger
8 Tambor
9 Perno hexagonal inferno
10 [Mddulo de cable
11 Eje Motor
12 Rodamiento de reduccidon de caja de cambios
13 |Sello de aceite
14 |Rodamiento
15 |Chaveta
16 Marco planetario de tres niveles
17 |Tuerca redonda
18 Golilla |
19 |[Rodamiento
20 Pifion
21 Seguro seger
22  |Ee planetario de fres niveles
23 |Carcasa estriado
24  |Rodamiento
25 ___|Anillo elastico axial
26 Carrier de la rueda planetaria de dos niveles
27 __|Golilla li
28 Pifon planetario de dos niveles
29 Eje planetario de dos niveles
30 |Rodamiento
31 Seguro seger
32 Marco planetario dos niveles
33 Eje triple
34 |Chaveta
35 _|Rodamiento
36 __|Sello de aceite
37 Golilla Il
38 Marco planetario
39 |Rodamiento
40 Seguro seger
41 Pifon planetario
42 Pifon inferno segunda/fercera
43 |Aimohadilla terminal del anillo
44 |Golilla de presion
45 Perno cilindrico hexagonal
46 Pinon planetfario
47 Disco de rodamiento
48 Perno cilindrico hexagonal
49 Anclaje disco de fibra
50 |Anillo elastico axial
51 Disco de freno
52 |Perno de doble extremo
53 _|Disco de freno de acero
54 Disco suplente
55 Resorte
56 Disco principal
57 Tuerca hexagonal
58 Cubierta protectora
59 Golilla de presion
60 |Pemno cilindrico hexagonal
61 Etiqueta
62 |Perno Hexagonal
63 |Golilla de presidon
64 |Permno
65 |Chasis
66 |Golilla de presion
67 [Tuerca hexagonal




n. Winche PWG23700

Especificaciones

Técnicas

AR-W-S10E 7/ 2188228 EIPS Fibor Core

AR-W-410E 7 / 82 198x38 EIPS Alma de Fibra

Rope Deameter 114 nch Cable T mm
Nominal Strength 142178 Lb Rosistencia Nominal 4,400 Kg
Rope weight = F1 263 Lb Poso cable x M 3.8 Kg
Layar Repe on  Litingx  Speod Capa Mg x Cap. Kg. Valocidad
drumft  Layerlb fuimin Capa xCapa  Mia‘min
1 1 o 52 250 2.3 1 x F0.700 6.5
i 2 24 A8, 228 2406 2 L 20814 T8
.l { ¥ 3 345 F.B85 278 3 105 16 0&2 &5
[ 4 481 35,841 ne 4 150 18,167 8.5
] 852 - A 4 138 14878 10.5
e | e 1040 ] & asa 0. 408 Lol ] L 253 13D 11,8
| E ] AA-W-H10E 7/ §210%x26 EIPS Steel Core AR-W-410E T/ 8x19%x26 EIPS Alma de Acerc
]_ _| L -Tnad Aope Diamater 138 knch Cable 5.0 mm
| % yio0 Haminal Sirength 105087 Lb Posistencia Hominal .E Kg
Aope welght = M 343 Lb Paso cable x Mt 8.2 Kg
"o | Layor Rope on  Litingx  Spead Capa Mizx Cap. Kg. Velooidad
' drumft  LayerLb  fufmin Capn  xCapa  Miafmin
! 1 =0 £2.280 21,3 1 L 22,700 &5
|l 1t B e e 2 196 s 248 2 B o T
i N I e 3 37 wmsos  ms 3 A L
—H ! f T 4 a5 mMm0 X2 4 138 1864 &4
B (] X.580 A 5 184 LL R =T k]
] T2 28128 35 L} 235 12,758 120
AA-W-S10E 7 / 6x10%x26 EIPS Steal Cor AR-W-410E 7/ 8x19%x3 EIPS Alma de Acero
Aope Diameter 1 nch Cable 254 mm
Hominal Strength 100.782 Lb Fesistencla Nominal 45,714 Kg
Aope welght x Fi 188 Lb Paso cable x W1 2.8 Kg
Layar Rope on  Lifting x Speod Capa s x Cap. Kg. Velocidad
drumft LayorLh fomin Capa x Capa  Mts'‘min
Dimenseons n mm S Dmensones an mm ] 124 B2 SR0 ;A 1 a8 23 700 BE
- i ' I 2 264 46 406 28 2 EQ 21.077 7Aa
3 218 471 B30 Faih.] 3 128 18.578 Bl
Code f Codigo PWG23700 bl 589 38,045 =2 4 180 17.257 8o
5 ¥ra 34883 .8 5 236 15823 8.7
Capacity 151 layer s2.25010b & arr 25 ST 34E [} 2398 14 605 105
Capacidad 1= Capa: 23700 kg 7 1184  pagIE a1 7 364 13,568 1.3
::P'I"'”-I : 2 'f 'r’l‘-'--" FLAmin 8 1426 Zrom 388 8 435 12 5 12,1
wlo ida B.5 = 11,5 i mbn e
Vohiage: ROV A0V A SON S A0V SO0 k: 1.674 o181 424 § 510 11.878 123
Vadaje SONG0HE 3Phace
Motor Power: 40P
Cotanciy Motk Jokn = WA N TERANCE (Manibn /
:m&"' :‘:;:13 ::;II":_'; = SERVICE/SERAVICID SLOAD ¢ CARGE = TIME § TIEMPO w.N'rrn.ulrm'rm:'mnn}
Tatal welght apgeoa. S.6a87 Ik i -
Pt ot At st Normal < 65% < 25% 6= 12
Standard: ASMIE BE0.7 / 830,10 ARNSE ANV
Mioama: D143/ RRAW-E1 58 1503233 Heawy ! Pesado = 5% > 255 =8
WRL Rope: ol 154" x 820t
Cabis WRC B31,7 mmx 250 m Abnormal Conditions
Total Range: BOO T & En condiciones Anormabes
P T T oy Py A o . Frivirosrimser e, dipcgraphb o p i ky
'ﬂ::fr.:':'f.‘ i % Severe / Severo Amiventnies, G r-_,:‘.S:JvII:'.i rﬂ‘.l"'\-:]H:If e
1 Vear nclsded, o« Dulty Cvche Em
2 Yoars Extended < 1004 . F:'::fr.-. .,-n,-“r-.ﬂ-.;_-
10 Years Pasms and Service Avallabiliny
Sarantia
1 Afa Inch
2 Ao Extendida
10 Anos Disponibiidad de Repuestos y Servicio Wireless Control Control Panel Controller
Hrake Included: 2 i E ‘
Elararmac R 1= pebadse; Do Bie DIk JRmcE i Reshictor Control inalambrico Pupitre de mando Controlador

PWERZ WOIF 1 EEWRFIPGS Dymanic Brake

Freno dindmico

capacity >125% PWFI1E1B380V
Frona Incluides:

D liberackin Electromagnistica, Doble Disco directo al reducion
capacidad >125%

Brake Included

Electromagnetic to release, Double Disk direct on Matos
capacity =125%

Frena Incluido:

D libirachin Elsctramagrienca, Dolsle Disoo dinscio al mstos
capacidad >125%

Opthonals: ASD, VS0, Encoder, Dynamec Brake, Motor Brake,
cocding Arsd Programiming as request

Opcionales: VOF, PLC, Encoder, Frano Dindmaco, Frano Matar,
Programacionts sspacialis seguin requsdmisne. radgars 1




Especificaciones

Técnicas

n. Winche PWG23700
Lista de Partes PWG23700









